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SELEGAO PUBLICA DE PROPOSTAS PARA O APOIO FINANCEIRO A PROJETOS
INSTITUCIONAIS PARA A ESTRUTURAGCAO DO SISTEMA NACIONAL DE
LABORATORIOS DE TECNOLOGIA ASSISTIVA (SISASSISTIVA-MCTI)

CONVENIO PARA PESQUISA, DESENVOLVIMENTO E INOVACAO

FINANCIADORA DE ESTUDOS E
PROJETOS — FINEP INSTRUMENTO
CONTRATUAL CODIGO N.©

01.24.0108.00

FINANCIADORA DE ESTUDOS E PROJETOS — Finep, empresa publica federal,
vinculada ao Ministério da Ciéncia, Tecnologia e Inovacdao, com sede em Brasilia, Distrito Federal
e escritdrio na Cidade do Rio de Janeiro, na Praia do Flamengo n° 200 - Parte, Flamengo, inscrita
no CNPJ sob o n.° 33.749.086/0001-09, por seus representantes legais ao final qualificados,
atuando como Secretaria Executiva do Fundo Nacional de Desenvolvimento Cientifico e
Tecnoldgico — FNDCT, inscrito no CNPJ sob n® 08.804.832/0001-72, doravante denominada
CONCEDENTE,

FUNDACAO ESPIRITO SANTENSE DE TECNOLOGIA - FEST, fundacdo privada,
com sede em Vitoria/ES, na Avenida Fernando Ferrari, n® 845 - Campus Universitario,
Goiabeiras, CEP: 29075-010, inscrito(@) no CNPJ sob o n.° 02.980.103/0001-90, por seus
representantes legais ao final qualificados, doravante denominado(a) CONVENENTE,

UNIVERSIDADE FEDERAL DO ESPIRITO SANTO - UFES, autarquia federal, com
sede em Vitdria/ES, na Avenida Fernando Ferrari, n® 514, Goiabeiras, CEP: 29060-900,
inscrito(a) no CNPJ sob o0 n.° 32.479.123/0001-43, por seus representantes legais ao final
qualificados(as), doravante denominado(a) EXECUTOR,

TOSOLVE ENGENHARIA E TECNOLOGIA LTDA. — 2SOLVE, sociedade empresaria
limitada, com sede em Vitoria/ES, na Avenida Fernando Ferrari n°® 1000, sala 203 ATE 205, Mata
da Praia, CEP: 29066-380, inscrito(a) no CNPJ sob o n.° 10.821.258/0001-02, por seus
representantes legais ao final qualificados(as), doravante denominado(a) INTERVENIENTE,

tém justo e acordado o seguinte: . _ o
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CLAUSULA PRIMEIRA
OBJETO

1. Este Convénio tem por objeto a transferéncia de recursos financeiros, pela
CONCEDENTE a CONVENENTE, para a execucao do Projeto intitulado “Robdtica de assisténcia
e reabilitacdo através da unido entre Realidade virtual, biossensores, optica, inteligéncia artificial
e computagcao em nuvem”, Ref. Finep n® 2132/22, doravante denominado “Projeto”, descrito
no Plano de Trabalho anexo a este Convénio, conforme aprovacao contida na Decisdo da
Diretoria Executiva da CONCEDENTE n°© 0455/23, de 05/06/2023.

CLAUSULA SEGUNDA
RECURSOS

1. Por este instrumento, a CONCEDENTE transfere a CONVENENTE os recursos abaixo
discriminados:

a) VALOR TOTAL de até R$3.784.399,74 (trés milhOes, setecentos e oitenta e

quatro mil, trezentos e noventa e nove reais e setenta e quatro centavos)

destinados a CONVENENTE por meio de aporte direto.

1.1. Os recursos financeiros correrdao a conta da discriminacao orgamentaria constante

da Nota de Empenho anexa a este instrumento.

1.2. Os recursos financeiros serao oriundos da FONTE Acao Transversal.

CLAUSULA TERCEIRA
CONDICIONANTES PARA DESEMBOLSO DOS RECURSOS

1. Para o desembolso da primeira parcela dos recursos, a CONVENENTE devera
apresentar:

a) Certidao de Débitos Relativos aos Tributos Federais e a Divida Ativa da Unido, regular

e valida;

b) Certificado de Regularidade do FGTS (CRF), expedido pela Caixa Econémica Federal,

regular e valido;

c) Licenciamento ambiental e/ou documento regulatério valido e adequado para o

desenvolvimento das atividades do Convénio ou declaragao de sua desnecessidade pela

autoridade competente.

1.1. A CONVENENTE devera estar adimplente com a Unido, seus 6rgaos e entidades

das AdministracOes Direta e Indireta, condicao a ser a verificada através de consulta

ao CADIN e ao SIAFI.

1.2. A FINEP efetuara as consultas pertinentes ao Cadastro Nacional de Condenacoes

Civeis por Atos de Improbidade Administrativa (CNAI) do Conselho Nacional de Justica,

ao Cadastro Nacional de Empresas Inidoneas e Suspensas (CEIS), ao Cadastro Nacional

de Empresas Punidas (CNEP) e ao Cadastro de empregadores que tenham submetido

trabalhadores a condicOes analogas a de escravo.
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2. As liberagdes da segunda e das demais parcelas dos recursos, se houver, estarao
condicionadas a:

a) Apresentacao do formulario de resultados parciais, respeitada a sistematica prevista

na Clausula Décima Terceira, com pelo menos 30 (trinta) dias de antecedéncia da data

prevista para liberacao;

b) Regularidade da Certidao de Débitos Relativos aos Tributos Federais e a Divida Ativa

da Uniao;

c) Regularidade do Certificado de Regularidade do FGTS (CRF), expedido pela Caixa

Econbmica Federal;

d) Licenciamento ambiental e/ou documento regulatdrio valido e adequado para o

desenvolvimento das atividades do Convénio ou declaragao de sua desnecessidade pela

autoridade competente.

2.1. A CONVENENTE devera estar adimplente com a Unido, seus 6rgaos e entidades

das AdministragOes Direta e Indireta, condicao a ser a verificada através de consulta

ao CADIN e ao SIAFI.

2.2. A FINEP efetuara as consultas pertinentes ao Cadastro Nacional de Condenacdes

Civeis por Atos de Improbidade Administrativa (CNAI) do Conselho Nacional de Justica,

ao Cadastro Nacional de Empresas Inidoneas e Suspensas (CEIS), ao Cadastro Nacional

de Empresas Punidas (CNEP) e ao Cadastro de empregadores que tenham submetido

trabalhadores a condi¢des analogas a de escravo.

3. O uso dos rendimentos das aplicacdes financeiras auferidas durante o Convénio pela
CONVENENTE estara condicionado a autorizagao prévia da CONCEDENTE.

4. Sem prejuizo de denuincia ou rescisdo do presente Convénio, a CONCEDENTE podera
suspender as liberagdes dos recursos se houver descumprimento de condicao prevista neste
instrumento ou na legislagao aplicavel.

CLAUSULA QUARTA
CONTRAPARTIDA E OUTROS APORTES FINANCEIROS

1. N3o é exigida contrapartida ou outros aportes financeiros para execugao do presente
Convénio.

CLAUSULA QUINTA
PRAZOS

1. O presente Convénio tera vigéncia de até 36 (trinta e seis) meses, a contar da
data de sua assinatura.

2. O prazo de vigéncia podera ser prorrogado, mediante justificativa técnica e desde
que a solicitagao seja realizada pela CONVENENTE em até 30 (trinta) dias antes de vencimento
do prazo. A ampliagdo do prazo devera ser refletida do Plano de Trabalho do Projeto.

2.1. A prorrogagao do prazo de vigéncia sera realizada através de carta aditiva, que

formard, juntamente com este Convénio, um todo indivisivel.

3. O prazo de prestacao de contas final é de até 60 (sessenta) dias contados da data
do término da vigéncia, conforme disposto no art. 57 do Decreto n° 9.283/2018.
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3.1. O prazo de prestacao de contas final podera ser prorrogado, por igual periodo, a

pedido da CONVENENTE, desde que o requerimento seja feito anteriormente ao
vencimento do prazo inicial.

CLAUSULA SEXTA
OBRIGACOES DA CONCEDENTE

1. A CONCEDENTE se obriga a:

a) Transferir os recursos financeiros, conforme estabelecido no Cronograma de
Desembolso contido no Plano de Trabalho, respeitadas as suas disponibilidades
orcamentarias e financeiras;

b) Transferir os recursos financeiros e realizar a classificagao funcional-programatica e
econdmica das despesas relativas a exercicios futuros, por meio de apostilamento de
empenhos ou notas de movimentacao de crédito;

c) Formalizar em documento préprio, contendo o registro dos respectivos empenhos,
os recursos financeiros alocados em exercicios futuros, os quais correrdo a conta dos
orcamentos respectivos. Na ocorréncia de cancelamento de Restos a Pagar, o
quantitativo podera ser reduzido até a etapa que apresente funcionalidade;

d) Prorrogar, de oficio, a vigéncia do Convénio, quando houver atraso na liberacdo dos
recursos, limitada a prorrogacao ao exato periodo de tempo correspondente ao atraso
verificado;

e) Analisar e emitir parecer relativo ao Monitoramento e Avaliagdo, e a Prestacao de
Contas Final, e decidir sobre a regularidade ou ndo do resultado do objeto do Convénio;
f) Comunicar a CONVENENTE e ao Chefe do Poder Executivo (Governador ou Prefeito)
do ente beneficiario do Convénio, se for o caso, qualquer situacdo de irregularidade
relativa a prestagao de contas do uso dos recursos envolvidos, que motive a suspensao
ou impedimento de liberacao de novas parcelas, caso nao haja regularizagdo no periodo
de até 30 (trinta) dias, contados a partir do evento.

_ CLAUSULA SETIMA
OBRIGAGOES E DECLARACOES DA CONVENENTE

1. A CONVENENTE devera:

a) Cumprir o Plano de Trabalho do Projeto e utilizar os recursos desembolsados pela
CONCEDENTE, bem como a contrapartida, os rendimentos das aplicagdes financeiras,
e outros aportes de recursos, se houver, exclusivamente na consecucao do objeto do
Projeto e para pagamento de despesas previstas no presente instrumento, sendo
vedada, em qualquer hipotese, a incorporacao de tais recursos financeiros ao
patrimonio da CONVENENTE, os quais ndo serdo caracterizados como receita propria;
b) Movimentar os recursos repassados pela CONCEDENTE em conta bancaria especifica
para o convénio, mantida em instituicdo financeira publica federal, isenta de tarifa
bancdria, por meio de transferéncia eletronica que permita a identificacdo do
beneficiario final;

¢) Manter e movimentar os recursos financeiros da contrapartida e de outros aportes
em contas bancarias especificamente criadas para este fim;
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d) Aplicar os recursos em cadernetas de poupanga, fundo de aplicacao financeira de
curto prazo ou operacao de mercado aberto lastreada em titulos da divida publica,
enquanto ndo empregados na sua finalidade ou até a data da devolucdo do saldo
remanescente;
e) Designar formalmente o ordenador de despesas responsavel pela apresentacao das
prestagdes de contas;
f) Apresentar a Finep anualmente, ou sempre que solicitado, formulario de resultado
parcial de execugao do Projeto;
g) Restituir a conta do instrumento o valor referente a despesa glosada, atualizado
pelo indice da aplicacdo financeira aplicavel ao instrumento, desde a data da realizacao
da despesa, no caso em que for verificada a inobservancia das normas aplicaveis a
utilizacdo dos recursos repassados durante a vigéncia do instrumento;
h) Informar a CONCEDENTE a utilizacdo do valor correspondente a rendimento de
aplicacdo no mercado financeiro, referente ao periodo compreendido entre a liberacao
do recurso e sua utilizagdo, comprovando sua aplicacdo no objeto do Convénio. No
caso de ndo utilizagao dos rendimentos, ou quando a CONVENENTE ndo comprovar
sua aplicacdo na consecucdo do objeto, os recursos deverdo ser restituidos a
CONCEDENTE;
i) Contratar obras, compras, servicos e alienacdes com os recursos oriundos da
CONCEDENTE, de acordo com o estabelecido na legislagao federal pertinente. E quando
da contratagdo de obras e servigos, observar os custos unitarios de insumos ou
servicos constantes do Sistema Nacional de Pesquisa de Custos e Indices da Construgao
Civil (SINAPI), mantido e divulgado, na Internet, pela Caixa EconOmica Federal,
observando as disposicOes da Lei de Diretrizes Orcamentarias;
J) Cumprir as normas do Decreto n° 7.983/2013 nas licitagdes que realizar para a
contratacdao de obras ou servicos de engenharia com os recursos transferidos neste
Convénio;
k) Utilizar a plataforma eletronica especifica para processamento do convénio, a ser
desenvolvida conjuntamente pelo MCTI e pelo ME, conforme disposto no art. 38, § 59,
do Decreto n° 9.283/2018, quando estiver disponivel;
I) Caso a CONVENENTE seja entidade privada sem fim lucrativo devera publicar em seu
sitio na Internet e em quadro de avisos de amplo acesso publico em sua sede as
seguintes informagoes:
i.  Copia do estatuto social atualizado da entidade;
ii. Relacao nominal atualizada dos dirigentes da entidade; e
iii. Copia integral do convénio, respectivos aditivos e relatdrio final de prestacao de
contas.
m) Encerrar a conta corrente especifica do instrumento quando da extincao do
Convénio.

2. A CONVENENTE declara:

a) que nao tem em seus quadros dirigente que seja agente politico dos Poderes
Executivo, Legislativo e Judiciario ou do Ministério Publico ou Defensores Publicos da
Unido, tanto quanto dirigente de érgdo ou entidade da administragcdo publica, de
qualquer esfera governamental, ou respectivo conjuge ou companheiro, bem como
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parente em linha reta, colateral ou por afinidade, até o segundo grau, ressalvados os
casos em que a homeagao decorra de previsao legal;
b) que nao tem em seus quadros dirigente que se enquadre em quaisquer das
hipoteses de inelegibilidade previstas no artigo 19, inciso I, da Lei Complementar n°
64/90;
€) que esta em funcionamento regular em atividades referentes a matéria objeto do
convénio ha pelo menos trés anos ininterruptos, desenvolvendo suas atividades dentro
das normas e objetivos propostos, sendo inquestionavel sua reputacdo ética e
profissional;
d) que todas as informacoes prestadas a CONCEDENTE, inclusive no preenchimento de
formularios, cadastros e sistemas na internet, sao verdadeiras.

CLAUSULA OITAVA
OBRIGACOES GERAIS DOS PARTICIPES

1. A CONVENENTE e os demais participes obrigam-se também a:

a) Cumprir o Plano de Trabalho do Projeto;

b) Responsabilizar-se exclusivamente pelo gerenciamento administrativo e financeiro
dos recursos recebidos, inclusive quanto as despesas de custeio, de investimento e de
pessoal, e pelo pagamento dos encargos trabalhistas, previdenciarios, fiscais e
comerciais relacionados a execugao do objeto previsto no convénio, hipdtese em que
a inadimpléncia do CONVENENTE em relagdo ao referido pagamento ndo implicara
responsabilidade solidaria ou subsidiaria da Finep;

c) Responder, diretamente, por qualquer obrigacao trabalhista ou previdenciaria
intentada contra a CONCEDENTE, oriunda de qualquer membro da equipe executora
do Convénio, obrigando-se ainda em comparecer espontaneamente em juizo,
reconhecendo sua verdadeira condigao de empregador e contratante, substituindo a
CONCEDENTE no processo, e ressarcindo no prazo de 30 (trinta) dias as perdas, danos,
indenizagOes, custas e honorarios advocaticios que eventualmente tenham sido pagos
pela CONCEDENTE;

d) Permitir a utilizacdo dos bens adquiridos no ambito do Projeto, pela CONCEDENTE
ou por instituicdo por ela indicada, para fins cientificos e tecnoldgicos, durante o periodo
de vigéncia do Convénio;

e) Comunicar a CONCEDENTE sobre a celebragao de quaisquer parcerias com outras
ICTs publicas ou privadas, ou com instituicdes ou entidades estrangeiras, para o
desenvolvimento de atividades inerentes, acessérias ou complementares ao Projeto
objeto deste instrumento. A existéncia de tais parcerias ndo implicara qualquer relagao
juridica entre a CONCEDENTE e os parceiros da CONVENENTE e de qualquer dos
participes, mantida a responsabilidade integral da CONVENENTE e de qualquer dos
participes pelo cumprimento do objeto do convénio;

f) Exigir que os participantes do Projeto assinem documento do qual constem
informacoes sobre como fazer denuncias, sobre o canal existente no sitio eletronico da
Finep e sobre a importancia da integridade na aplicagdo dos recursos;

g) Inserir clausula nos contratos celebrados com terceiros para execugao do Convénio
que permitam o livre acesso dos empregados da CONCEDENTE e dos servidores dos
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orgaos de controle aos documentos e registros contabeis das empresas contratadas.
Na hipotese de haver recursos transferidos de outros 6rgaos ou entidades para o
FNDCT, devera constar clausula admitindo o livre acesso dos servidores do érgao ou
entidade repassadora;
h) Indicar a possivel substituicdo do(s) INTERVENIENTE(S), quando houver, no prazo
de 60 (sessenta) dias da comunicagao de desisténcia quanto ao cumprimento das
obrigacOes assumidas no instrumento pactuado, sem prejuizo do ressarcimento das
perdas e danos que venham a ser apuradas pela CONCEDENTE. A alteracdo passara
por analise técnica e juridica da Finep;
i) Remeter a Finep as informacOes relativas a mudanca de seus atos constitutivos e
de designacao de novos representantes legais, em até 30 (trinta) dias contados das
respectivas alteracoes;
j) Observar as condicOes legislativas impostas em funcao do periodo eleitoral para
utilizacao dos recursos, conforme disposto na Lei n® 9.504/1997 e demais atos
normativos pertinentes;
k) Afixar destacadamente em lugar visivel de seu estabelecimento e em todos os
materiais de divulgacdao resultantes da execucao do Projeto, o apoio financeiro da
CONCEDENTE e do Ministério da Ciéncia, Tecnologia e Inovacao - MCTI, por meio de
placa conforme modelo, dimensao e inscricdo, a serem fornecidos pela CONCEDENTE,
e a respectiva fonte de recursos, especialmente no caso de: (i) seminarios e eventos
cientificos e tecnoldgicos; (ii) publicagdes técnicas e cientificas em revistas
especializadas; (iii) relatorios técnicos e resumos publicados ou divulgados em qualquer
meio, inclusive magnético ou eletronico;
1) Inserir um icone com o logotipo da CONCEDENTE e do Ministério da Ciéncia,
Tecnologia e Inovacao - MCTI, que faga o /ink para acesso as respectivas homepage,
sempre que houver divulgagao do Projeto via Internet;
m) Disponibilizar ao cidaddo, por meio da Internet ou, na sua falta, em sua sede,
consulta ao extrato do Convénio, contendo, pelo menos, o objeto, a finalidade e o
detalhamento da aplicagao dos recursos;
n) Inserir bannervirtual da Finep na sua pagina de Internet, se houver, bem como fixar
sinalizacao destacando a colaboracdo financeira da Finep em lugar visivel do local da
realizacdo do Projeto e nos bens financiados inconsumiveis, conforme modelo indicados
no Portal da Finep: http://www.finep.gov.br. O banner virtual devera possuir link que
direcione ao referido Portal da Finep;
0) respeitar os precos maximos estabelecidos nas normas de regéncia de contratacoes
publicas federais, a exemplo do Decreto n® 7.983, de 8 de abril de 2013, quando
participarem de licitagdes publicas, sob pena de fiscalizacao do Tribunal de Contas da
Unido e das consequéncias advindas da atividade fiscalizatéria, tal como imposicao de
prazo para regularizacdo ou condenacao dos responsaveis ao pagamento dos prejuizos
Qo erario;
p) Caso o Projeto envolva a produgao, manutencgao ou utilizagdo de animais para fins
de pesquisa cientifica ou ensino, deverdo ser observados a Lei n® 11.794/2008, o
Decreto n° 6.899/2009 e as normas editadas pelo Conselho Nacional de Controle da
Experimentacdo Animal (CONCEA). Ademais, o Projeto devera ser previamente
aprovado pela competente Comissao de Etica no Uso de Animais (CEUA) e a eventual
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suspensao da pesquisa pela referida Comissao, devera em até cinco dias, contados da
notificacdo, ser comunicada a Finep;
q) Aportar todos os recursos proprios necessarios a finalizagao do Projeto dentro dos
prazos definidos no Plano de Trabalho aprovado pela Finep, bem como, em sua
totalidade, os recursos necessarios a cobertura de eventuais insuficiéncias ou
acréscimos ao valor total do Projeto;
r) Abster-se da pratica de atos que atentem contra o patrimonio publico nacional ou
estrangeiro, bem como contra principios da Administracdao Publica ou contra os
compromissos internacionais assumidos pelo Brasil, especialmente os dispostos no
artigo 5° da Lei n® 12.846/2013 (Lei Anticorrupgao), nao oferecendo, dando ou se
comprometendo a dar a quem quer que seja, ou aceitando ou se comprometendo a
aceitar de quem quer que seja, tanto por conta propria quanto através de outrem,
qualquer pagamento, doagao, compensagao, vantagens financeiras ou nao financeiras
ou beneficios de qualquer espécie, seja de forma direta ou indireta quanto ao objeto
deste contrato, ou de outra forma que ndo relacionada a este contrato, devendo
garantir, ainda, que seus prepostos e colaboradores ajam da mesma forma;
s) Manter a integridade nas relacdes publico-privadas, agindo de boa-fé e de acordo
com os principios da moralidade administrativa e da impessoalidade, além de pautar
sua conduta por preceitos éticos;
t) Considerar em suas praticas de gestao a adocdo de medidas de integridade, assim
consideradas aquelas voltadas a prevencao, deteccao e remediacao da ocorréncia de
fraudes e atos de corrupcao; )
u) Respeitar, cumprir e fazer cumprir, no que couber, o Cddigo de Etica, Conduta e
Integridade da Finep, que se encontra disponivel na pagina da Finep na internet
(http://www.finep.gov.br), assim como atentar para demais orientagdes de integridade
disponibilizadas pela Finep;
v) Nao adotar, ndo incentivar e repudiar condutas que gerem inconformidades com a
legislagao aplicavel as empresas publicas, em especial a Lei n°® 12.527/2011, a Lei n°
12.813/2013, a Lei n© 12.846/2013 e a Lei n°® 13.303/2016; e
w) Cadastrar os equipamentos de pesquisa adquiridos com recursos repassados pela
CONCEDENTE na Plataforma Nacional de Infraestrutura de Pesquisa — MCTI
(https://pnipe.mctic.gov.br/about).
1.1. Na hipdtese da existéncia de licenga ambiental ou de sua futura necessidade para
a execucao do Projeto ora financiado, em acréscimo as obrigacOes previstas neste
instrumento, a CONVENENTE, o(s) EXECUTOR(ES) e o(s) INTERVENIENTES, quando
houver, deverao:
a) Cumprir todas as determinacOes legais expedidas pelos drgdos ambientais
competentes, aplicaveis a execucao do Projeto;
b) Estabelecer, sempre que necessario para que a execucao do Projeto se dé com
seguranca e responsabilidade socioambiental, a realizacao de obras e aquisicao de
equipamentos como medidas preventivas a possiveis danos;
c) Informar imediatamente a CONCEDENTE e aos 6rgaos ambientais competentes todo
e qualquer acidente ou incidente decorrente da execucao do Projeto ora financiado,
que possa causar danos ao meio ambiente e/ou a terceiros afetados por sua atividade;
d)Na hipotese acima, ficam a CONVENENTE, o(s) EXECUTOR(ES) e o(s)
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INTERVENIENTES obrigados a tomar, imediatamente, todas as medidas necessarias a
mitigacao dos impactos ambientais negativos;
e) Manter a CONCEDENTE informada sobre o atendimento das condicbes gerais e
especificas que porventura tenham sido exigidas nas licengas ambientais concedidas,
bem como as modificacoes dessas condigoes;
f) Comunicar a CONCEDENTE sobre a suspensdo, o cancelamento, a revogacao ou
cassacao das licencas ambientais e os seus motivos;
g) Independentemente da existéncia de culpa, em consonancia com o § 1°, do art. 14,
da Lei n°® 6.938/81, indenizar e/ou reparar os danos causados ao meio ambiente e/ou
a terceiros afetados por sua atividade.
1.2. A CONCEDENTE e seus prepostos, na hipotese de virem a sofrer qualquer
penalidade por infracdo ambiental decorrente da execugao do Projeto, terao agao de
regresso contra o CONVENENTE, o(s) EXECUTOR(ES) e/ou o(s) INTERVENIENTE(S),
se houver.
1.3. O(s) INTERVENIENTE(S) COFINANCIADOR(ES), se houver, sem prejuizo de
outras obrigacOes previstas neste Convénio, deverao aportar os recursos financeiros
previstos, depositando-os em conta corrente especificamente aberta para o aporte de
recursos ao Convénio.

CLAUSULA NONA
DISPOSIGOES ESPECIAIS

1. O Plano de Trabalho do Projeto é parte integrante e indissociavel deste instrumento
e somente podera ser modificado segundo os critérios e a forma definidos pela CONCEDENTE,
ficando vedada, em qualquer hipotese, a desnaturagao do seu objeto.

2. A execucao do objeto do Convénio serda acompanhada por meio de Formularios de
Resultados Parciais e do Relatério de Prestacao de Contas Final, que deverao ter por base as
metas, 0s objetivos, as atividades, os indicadores e o orcamento apontados no Plano de
Trabalho, na forma disciplinada pela CONCEDENTE.

3. A CONCEDENTE podera delegar competéncia para acompanhamento da execucdo
do Convénio a consultores formalmente indicados, bem como a érgaos ou entidades que se
situem préximos ao local de aplicacao de recursos.

4. Os participes reconhecem a autoridade normativa da CONCEDENTE para exercer o
controle e a fiscalizagao sobre a execucao do Projeto, reorientar acOes e acatar, ou nao,
justificativas com relacdo as eventuais disfungdes havidas na execucao do Projeto, podendo vir
a assumir ou a transferir a responsabilidade pelo mesmo, de modo a evitar a sua paralisagao.

5. A CONVENENTE autoriza e reconhece como legitimo o livre acesso de empregados
da CONCEDENTE, de servidores do Sistema de Controle Interno ao qual se subordine a
CONCEDENTE, bem como do Tribunal de Contas da Unido, em missao de fiscalizacdao ou
auditoria, em qualquer tempo e lugar, restringindo-se aos atos e fatos relacionados ao ambito
do Projeto. Ademais, a CONVENENTE devera incluir nos contratos celebrados para execugao do
Convénio clausula que permita o livre acesso dos empregados da CONCEDENTE, bem como dos
orgaos de controle, aos documentos e registros contabeis das empresas contratadas.

6. O CONVENENTE nomeia a CONCEDENTE sua procuradora, com poderes especificos
para realizar, junto ao Banco depositario dos recursos oriundos do Convénio, o bloqueio do saldo
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existente na conta corrente, sempre que, a critério da CONCEDENTE, houver fundado receio de
ma utilizagdo dos recursos concedidos.

7. No caso de érgao ou entidade publica, a informacao de que os recursos para atender
as despesas em exercicios futuros, no caso de investimento, deverao estar consignados no plano
plurianual ou em prévia lei que os autorize.

8. Os participes deverao apresentar todas as licencas e/ou autorizacdes necessarias a
execucao do Projeto e a aquisicdo dos equipamentos previstos no Plano de Trabalho
previamente a respectiva execucdo ou aquisicao, conforme legislacao aplicavel.

9. A CONVENENTE e demais participes autorizam a CONCEDENTE a publicar
informagdes sobre o Projeto, seus produtos, seus resultados, suas prestagoes de contas e suas
avaliacdes, sem prejuizo dos direitos de propriedade intelectual.

CLAUSULA DECIMA
BENS E SERVICOS

1. A aquisicdo de bens e servicos no mercado nacional ou no mercado externo
(importacao) devera ser feita pelo CONVENENTE com estrita observancia da legislacao aplicavel
a matéria, bem como das especificacdes técnicas e das quantidades aprovadas no Projeto,
observadas as condicbes previstas expressamente na legislacdo aplicavel e no termo de
convénio e os principios da impessoalidade, da moralidade, da economicidade e da eficiéncia.

2. No caso de a CONVENENTE ser integrante da Administracao Publica, sera obrigatoria
a observancia da legislacao federal que institui normas para licitacdo e contratos da
administracdo publica, referentes a contratacao, compras e servicos.

3. No caso de a CONVENENTE ser entidade privada sem fins lucrativos, as compras de
bens e as contratacOes de servicos e obras com recursos transferidos pela CONCEDENTE
deverdo adotar os métodos usualmente utilizados pelo setor privado e serem compativeis com
0s precos praticados no mercado, comprovados por meio de cotacdo prévia de precos junto a,
no minimo, trés potenciais fornecedores ou executantes, observados os principios da
impessoalidade, da moralidade e da economicidade.

4. A CONVENENTE deverd, tanto em relagdo aos bens adquiridos diretamente, quanto
aqueles recebidos da CONCEDENTE:

a) Manter seguro com empresas idoneas, em valores consistentes com as praticas

comerciais adequadas, que cubra riscos decorrentes da aquisigao, transporte, remessa

e uso dos bens apoiados, devendo qualquer indenizagao ser paga em moeda nacional

e destinada a reposicao dos mesmos;

b) Comunicar a CONCEDENTE, imediatamente, qualquer dano que os referidos bens

vierem a sofrer;

c) Assegurar a adequada operacao dos bens adquiridos, promovendo a execucao dos

reparos e substituicoes necessarias, e arcar com todas as despesas referentes ao

transporte, guarda, conservagao, manutencgao e recuperagao, sem que lhe caiba direito

a retencao ou a qualquer indenizacao;

d) Afixar destacadamente em lugar visivel do bem o apoio financeiro da CONCEDENTE;

e) Em caso de furto ou de roubo do bem, promover o registro da ocorréncia perante a

autoridade policial competente, enviando copia da ocorréncia a CONCEDENTE e

diligenciando para que se proceda a investigacao pertinente;

10



GOVERNO FEDERAL

@® MINISTERIO DA
Flne CIENCIA, TECNOLOGIA “ rl
p E INOVACAO A Om
INOVACAO E PESQUISA UNIAO E RECONSTRUGAO
Ref.: 2132/22

f) Permitir a utilizacao dos bens adquiridos no ambito do Projeto, pela

CONCEDENTE ou por instituicdo por ela indicada, para fins cientificos e tecnoldgicos,

durante o periodo de vigéncia do Convénio.

5. Os bens gerados ou adquiridos no ambito de projetos de estimulo a ciéncia, a
tecnologia e a inovagao serdo incorporados, desde sua aquisicdo, ao patrimonio da entidade
recebedora dos recursos, observada a destinagao prevista no Plano de Trabalho, conforme
disposto no artigo 13 da Lei n® 13.243/2016.

6. Os bens cuja aquisicdo dependam de registros, como, por exemplo, veiculos
automotores, embarcacoes, aeronaves e outros, serao adquiridos em nome do destinatario final
do bem conforme Plano de Trabalho, observando-se todas as regras em relagao aos demais
bens.

7. Os bens devem ser utilizados e mantidos na guarda da CONVENENTE ou
EXECUTOR(ES) ficando estipulada a obrigacdo do mesmo de conserva-los e nao aliena-los até
a aprovacao da Prestacao de Contas Final.

8. Caso a prestacao de contas final nao seja aprovada em razdao de ma utilizacao dos
recursos na aquisicao, producdo, transformagdao ou construcao de bens materiais acima
referidos, os recursos liberados pela CONCEDENTE relacionados a estes bens deverao ser
devolvidos na forma da legislagao vigente.

9. Ocorrera a cobranca judicial dos valores glosados e nao ressarcidos caso a despesa
ultrapasse o vaIpr de estabelecido na Lei n°® 9.469/97.

10. E vedada a destinacao de recursos e bens oriundos da CONCEDENTE as
instituicdes privadas com finalidade lucrativa.

CLAUSULA DECIMA PRIMEIRA
PROPRIEDADE INTELECTUAL

1. A CONVENENTE comunicara a CONCEDENTE, durante e apds a vigéncia do presente
Convénio, os resultados alcangados pelo Projeto, passiveis de obtencdo de protecao legal, no
ambito da legislacdo de propriedade intelectual, ou de licenciamento a terceiros, devendo ser
informado a CONCEDENTE, caso seja efetuado o respectivo registro no Instituto Nacional de
Propriedade Industrial — INPI, ou em outro 6rgao competente, ficando desde ja acordado que
inventores ou autores terao seus nomes reconhecidos em todas as patentes.

2. Todos os resultados, conhecimentos e informagdes gerados na execugao do Projeto
serao tratados como confidenciais pelas partes envolvidas, mediante a celebracao de
instrumento contratual especifico para regulamentar as condicdes de confidencialidade, durante
e apos a vigéncia deste Convénio.

3. Os direitos de propriedade intelectual sobre qualquer criacao desenvolvida com os
recursos repassados em virtude do presente Convénio pertencerdo a CONVENENTE,
EXECUTOR(ES), e/ou ao(s) INTERVENIENTE(S), se houver, que a desenvolver, e sera
disciplinada em acordo especifico entre eles firmado.

3.1. ACONCEDENTE podera impedir a celebracdo de quaisquer contratos que prevejam
a cessao total ou parcial dos direitos de comercializagao e uso dos resultados, conhecimentos e
informacdes geradas pelo Projeto, durante o prazo de protecao legal, sempre que a seu juizo a
referida cessao puder contrariar o interesse social e o desenvolvimento tecnoldgico e econémico
do pais.

11
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4. Todos os dados, informagdes, tecnologias, biotecnologias, microrganismos,
programas de computador, procedimentos e rotinas existentes anteriormente a celebragdo deste
Instrumento e de propriedade da CONVENENTE, EXECUTOR(ES), INTERVENIENTE(S), e/ou de
terceiros, que estiverem sob sua(s) responsabilidade(s) e que forem reveladas entre as partes

mencionadas exclusivamente para subsidiar a execucdo do Projeto, continuardao pertencendo a
parte detentora.

CLAUSULA DECIMA SEGUNDA
CONDUTAS VEDADAS

1. Sem prejuizo de outras disposicOes previstas neste instrumento ou na legislacdo
aplicavel, fica vedado aos participes:

a) Alterar integral ou parcialmente o objeto do Convénio;

b) Realizar despesas a titulo de taxa de administracdo, de geréncia ou similar;

c) Pagar, a qualquer titulo, servidor ou empregado publico, integrante de quadro de

pessoal de érgdo ou entidade publica da administracao direta ou indireta, por servigos

de consultoria ou assisténcia técnica, salvo nas hipdteses previstas em leis especificas

e na Lei de Diretrizes Orcamentarias;

d) Utilizar, mesmo em carater emergencial, os recursos em finalidade diversa da

estabelecida no Convénio, ressalvado o custeio da implementacdo das medidas de

preservacao ambiental inerentes as obras constantes do Plano de Trabalho;

e) Realizar despesa em data anterior a vigéncia do instrumento, salvo

excepcionalmente para aquelas cobertas por outros aportes e desde que

expressamente autorizada pela autoridade competente da CONCEDENTE;

f) Efetuar pagamento em data posterior a vigéncia do instrumento, exceto se

autorizada pela autoridade competente da CONCEDENTE e desde que o fato gerador

da despesa tenha ocorrido durante a vigéncia do instrumento pactuado;

g) Realizar despesas com taxas bancarias, multas, juros ou correcdo monetaria,

inclusive, referentes a pagamentos ou recolhimentos fora dos prazos, exceto, no caso

que se refere as multas, se decorrentes de atraso na transferéncia de recursos pela

CONCEDENTE, e desde que os prazos para pagamento e os percentuais sejam 0s

mesmos aplicados no mercado;

h) Transferir recursos para clubes, associagdoes de servidores ou quaisquer entidades

congéneres, exceto para creches e escolas para o atendimento pré-escolar;

i) Realizar despesas com publicidade, salvo a de carater educativo, informativo ou de

orientagao social, da qual ndo constem nomes, simbolos ou imagens que caracterizem

promocao pessoal e desde que previstas no Plano de Trabalho;

j) Pagar, a qualquer titulo, empresas privadas que tenham em seu quadro societarios

servidor publico da ativa, ou empregado de empresa publica ou de sociedade de

economia mista, por servicos prestados, inclusive consultoria, assisténcia técnica ou

assemelhados;

k) Contratar pessoas naturais que tenham sido condenadas por crime contra a

administracdo publica ou o patriménio publico; eleitorais, para os quais a lei comine

pena privativa de liberdade; ou de lavagem ou ocultagao de bens, direitos e valores; e

12
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I) Contratar familiar de agente publico para prestacdo de servico no 6rgao ou entidade

em que este exerca cargo em comissao ou fungao de confianga, nos termos previstos
pelo artigo 7°, do Decreto n° 7.203/2010.

CLAUSULA DECIMA TERCEIRA
PRESTAGAO DE CONTAS

1. As prestacOes de contas do Convénio serdo realizadas por meio do monitoramento
e avaliagdo do Projeto e da analise da Prestacao de Contas Final, na forma disciplinada pela
CONCEDENTE.

2. Durante a execucao do Convénio, a CONCEDENTE realizard o monitoramento € a
avaliacdo do Projeto, devendo observar os objetivos, o cronograma, o orcamento, as metas e
os indicadores previstos no Plano de Trabalho.

2.1. A CONVENENTE devera apresentar Formulario de Resultado Parcial anualmente,

nas hipoteses determinadas neste instrumento, ou a qualquer momento, quando

solicitada, durante toda a vigéncia do Convénio.

2.2. A CONCEDENTE podera, durante o monitoramento e a avaliacao dos projetos,

realizar visita para acompanhamento técnico ou fiscalizagdo financeira. A visita ndo

dispensara a CONVENENTE de manter atualizadas as informac0es relativas a execugao
do Projeto na plataforma eletronica de monitoramento, caso existente, ou em outro
meio disponibilizado.

2.3. A CONCEDENTE acompanhara periodicamente a execucao do Plano de Trabalho,

de modo avaliar os resultados atingidos com a execucdao do objeto e de maneira a

verificar o cumprimento do Projeto e a relacao entre os objetivos, as metas e o

cronograma propostos e o0s resultados alcancados, com base nos indicadores

estabelecidos e aprovados no Plano de Trabalho, e em normativos internos.

2.3.1. A CONCEDENTE podera propor ajustes ao Projeto e revisdo do cronograma, das

metas e dos indicadores de desempenho, além de formular outras recomendagdes aos

participes, a quem cabera justificar, por escrito, eventual ndo atendimento.

3. A CONVENENTE devera apresentar Relatério de Prestacdo Contas Final,
comprovando a boa e regular aplicacao dos recursos transferidos neste instrumento, no prazo
maximo de 60 (sessenta) dias contados do término da vigéncia do Convénio.

3.1. O prazo para apresentacao do Relatorio de Prestacao de Contas Final podera ser

prorrogado por igual periodo, a pedido, desde que o requerimento seja feito antes do

vencimento.

3.2. Se, durante a andlise da prestacao de contas final, a CONCEDENTE verificar

irregularidade ou omissao passivel de ser sanada, determinara prazo compativel com o

objeto para que a CONVENENTE apresente as razoes ou a documentacdo necessaria.

Transcorrido este prazo sem que a irregularidade ou a omissao seja, sanada, a

CONCEDENTE adotara as providéncias para eventual devolucdao dos recursos, nos

termos da legislacao vigente.

3.3. A andlise da prestacdo de contas final devera ser concluida pela CONCEDENTE no

prazo de até um ano, prorrogavel por igual periodo, ficando o prazo suspenso quando

a complementacao de dados se fizer necessaria pela CONVENENTE.
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3.4. O Relatdério de Prestacao de Contas Final sera simplificado e privilegiara os

resultados obtidos, devendo ser apresentado de acordo os padroes fornecidos pela

CONCEDENTE, conforme normativos internos, compreendendo, pelo menos:

a) Relatdrio de Execucdo do Objeto, que devera conter: (i) a descricdo das atividades

desenvolvidas para o cumprimento do objeto; (ii) a demonstracdo e o comparativo

especifico das metas com os resultados alcancados; e (iii) o comparativo das metas
cumpridas e das metas previstas devidamente justificadas em caso de discrepancia,
referentes ao periodo a que se refere a prestacao de contas;

b) Declaracao de que utilizou os recursos exclusivamente para a execucao do projeto,

acompanhada de comprovante da devolugao dos recursos nao utilizados, se for o caso;

c) Relagao de bens adquiridos, desenvolvidos ou produzidos, quando houver;

d) Avaliagao de resultados;

e) Demonstrativo consolidado das transposicdes, dos remanejamentos ou das

transferéncias de recursos efetuados, quando houver; e

f) Relatorio Simplificado de Execugao Financeira.

3.4.1. Quando o Relatério de Execucao do Projeto, referido na alinea ‘a’ do subitem

3.4 desta Clausula, nao for aprovado ou quando houver indicio de ato irregular, a

CONCEDENTE exigira a apresentacao de Relatdrio de Execucdo Financeira, conforme

modelo padrao fornecido.

3.4.2. Caso o Convénio seja alvo de apuracao formal pelos érgaos de controle ou pelos

orgaos de investigagdo e persecucdao criminal ou que contiverem indicio de

irregularidade, a CONVENENTE devera apresentar os documentos suplementares
exigidos pela CONCEDENTE;

4. Os procedimentos de avaliagao, monitoramento e prestacao de contas final serao
detalhados em norma interna especifica da CONCEDENTE, a qual os participes reconhecem a
obrigatoriedade de observancia.

5. Na hipdtese de a CONVENENTE ser instituicao pertencente a Administracdo Publica,
ndo cabera a CONCEDENTE, por ocasidao da prestacdo de contas, analisar ou fiscalizar a
regularidade de licitagdes e contratacOes feitas com os recursos federais transferidos, nos
termos do artigo 58, § 59, do Decreto n© 9.283/2018.

6. A CONVENENTE devera manter toda a documentagao gerada até a aprovacao da
prestacao de contas final, devidamente organizada e arquivada, separada por Projeto, pelo
prazo de cinco anos, contados da data da aprovacado do Relatério de Prestacao de Contas Final.

7. Caso a CONVENENTE opte por ter a conta corrente especifica do presente Convénio
no Banco do Brasil, autoriza desde ja a CONCEDENTE, de forma irrevogavel e irretratavel, a
tomar as providéncias cabiveis para abri-la no referido banco e cadastra-la no sistema GESTAO
AGIL.

7.1. Para fins do disposto no item acima, a CONVENENTE, neste ato, de forma
irrevogavel e irretratavel: )

a) autoriza a CONCEDENTE a acessar, via GESTAO AGIL, todas as informagdes
referentes a conta especifica do Convénio, incluindo, porém, ndo se limitando ao saldo,
movimentagoes e extratos;

b) autoriza o Banco do Brasil a aplicar automaticamente os recursos creditados na
corrente especifica do Projeto em fundos lastreados em titulos publicos federais, com
rentabilidade diaria e cujo prospecto permita aplicacoes e resgates de qualquer valor,
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sendo responsabilidade exclusiva da CONVENENTE verificar se a aplicagao dos recursos
esta de acordo com o estipulado neste Convénio e na legislacdo de regéncia, assim
como responder por qualquer irregularidade na aplicagao dos recursos; e
€) renuncia ao sigilo bancario nos termos da legislacao vigente e isenta a CONCEDENTE
de qualquer responsabilidade decorrente da violacdo de sigilo bancario de tais
informacoes, de acordo com o inciso V, paragrafo 39, art. 1°, da Lei Complementar n®
105/2001, de 10/01/2001.
7.2, A CONVENENTE declara ter ciéncia que:
a)o GESTAO AGIL permite que a CONCEDENTE acesse os saldos e extratos de
movimentacao financeira da conta especifica do Convénio, bem como a outras
informagdes sobre as despesas realizadas, a fim de auxiliar e otimizar a prestacao de
contas;
b) devera comparecer a agéncia bancaria para regularizacao da conta corrente, apds
sua abertura;
c) é possivel solicitar ao Banco do Brasil a alteracdo da modalidade de investimento
dos recursos creditados na conta corrente especifica do Projeto, sendo
responsabilidade exclusiva da CONVENENTE verificar se a aplicagdo dos recursos esta
de acordo com o estipulado neste Convénio e na legislacdo de regéncia, assim como
responder por qualquer irregularidade na aplicacao dos recursos;
d) os recursos liberados pela CONCEDENTE serao creditados na conta corrente com
observancia dos prazos previstos no art. 59 da IN/STN n° 04, de 30/10/04, ou outra
legislagao que vier a substitui-la; e )
e) a prestacdo de contas podera ser realizada total ou parcialmente pelo GESTAO AGIL
a critério da CONCEDENTE, observando-se o estatuido neste Convénio e nas normas e
manuais da CONCEDENTE.
8. A quitacdo do Convénio somente se dara quando da aprovacao formal, por parte da
CONCEDENTE, do Relatdrio de Prestacao de Contas Final.

CLAUSULA DECIMA QUARTA
EXTINCAO DO CONVENIO

1. O Convénio podera ser denunciado a qualquer tempo, ficando os participes
responsaveis somente pelas obrigacoes e auferindo as vantagens do tempo em que participaram
voluntariamente da avenca.

2. Caso a instituicao solicite sua retirada do Convénio a mesma arcard com suas
obrigac0es, inclusive as de natureza financeira, até o momento da formalizacdo de sua exclusao,
restando aos demais participes a faculdade de solicitar a rescisdo do instrumento.

3. Constituem motivos para rescisao do instrumento, a critério da CONCEDENTE:

a) Inadimplemento de quaisquer das clausulas pactuadas;

b) Utilizacao dos recursos repassados em destinagao diversa da aprovada;

c) Constatacao, a qualquer tempo, de falsidade ou incorrecao de informagao em

qualquer documento apresentado; e

d) Verificacdo de qualquer circunstancia que enseje a instauracdo de Tomada de

Contas Especial.
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4. Quando do encerramento ou extingdo do convénio a CONVENENTE obriga-se a
restituir a CONCEDENTE:
a) O valor transferido, atualizado monetariamente, desde a data do recebimento,
acrescido de juros legais, na forma da legislacdao aplicavel aos débitos para com a
Fazenda Nacional, nos seguintes casos: (i) quando nao for executado o objeto da
avenca; (ii) quando ndo for apresentada, no prazo exigido, a prestacao de contas; e
(iii) quando os recursos forem utilizados em finalidade diversa da aprovada;
b) Os saldos financeiros remanescentes, por ocasiao da conclusao, rescisao ou outra
forma de extingdo do convénio, inclusive os provenientes das receitas obtidas nas
aplicacdes financeiras realizadas nao utilizadas no objeto pactuado, no prazo maximo
de 30 (trinta) dias contados do término da vigéncia do instrumento;
c) O valor referente a despesa glosada, atualizado monetariamente desde a data da
realizacdo da despesa, acrescido de juros legais, na forma da legislacdo aplicavel aos
débitos para com a Fazenda Nacional, no caso em que for verificada, apds a vigéncia
do instrumento, inobservancia das normas aplicaveis a utilizagdo dos recursos
repassados; e
d) O valor correspondente ao percentual da contrapartida pactuada ndo aplicada na
consecucao do objeto do convénio, atualizado monetariamente, na forma prevista na
alinea "a" deste item.
4.1.Nos casos das alineas “a” e "b”, havendo INTERVENIENTE(S)
COFINANCIADOR(ES), os valores repassados por estes participes também deverao ser
a eles restituidos pela CONVENENTE.
4.2. Sera cobrada a devolucdo integral dos valores, devidamente corrigidos: (i) das
despesas efetuadas sem a devida comprovacao dos procedimentos licitatorios cabiveis;
(ii) sem a observancia de pesquisa de pregos de mercado a época da contratacao; (iii)
em caso de reincidéncia da falta formal, constatada em processos de prestacdo de
contas que possuam gastos efetuados apds a data de comunicacdo a CONVENENTE
sobre a aprovagao com ressalvas pela Finep.
4.3. O(s) EXECUTOR(ES) podera(ao) ser responsabilizado(s) a restituir recursos a
CONCEDENTE e ao(s) INTERVENIENTE(S) COFINANCIADOR(ES), nos termos desta
Clausula, caso figue comprovado que concorreu(eram) para a ocorréncia do fato que
fundamentar a solicitacao de restituicao.

CLAUSULA DECIMA QUINTA
TOMADA DE CONTAS ESPECIAL

1. Serad instaurada Tomada de Contas Especial pelo ordenador de despesas da
CONCEDENTE ou, na sua omissao, por determinagdo do Controle Interno ou do TCU, visando a
apuracao dos fatos a seguir relacionados para identificacao dos responsaveis e quantificacao do
dano.

2. Constituem-se motivos para instauracao de Tomada de Contas Especial:

a) Utilizacdo dos recursos em desacordo com o Plano de Trabalho;

b) A ndo apresentacdo das prestagdes de contas no prazo de até 30 (trinta) dias da

notificagao que Ihe for encaminhada pela CONCEDENTE;
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c) A ndo aprovacao das prestacoes de contas, em decorréncia de: (i) ndo execugao
total do objeto pactuado; (ii) atingimento parcial dos objetivos avencados; (iii) desvio
de finalidade; (iv) impugnagao de despesas; (v) ndao cumprimento dos recursos da
contrapartida, quando houver; (vi) ndao aplicacao de rendimentos de aplicagdes
financeiras no objeto pactuado, quando couber; (vii) a ocorréncia de qualquer outro
fato do qual resulte prejuizo ao erario; e (viii) nao devolucdo de eventuais saldos
financeiros remanescentes apds 30 (trinta) dias da conclusdo, dendncia, rescisdo, ou
extincao do Convénio.
3. Enquanto perdurar a tramitacdo da Tomada de Contas Especial, na forma da
legislagao especifica, a vigéncia do Convénio sera mantida, de oficio, pela CONCEDENTE.

CLAUSULA DECIMA SEXTA
DA PROTEGCAO DOS DADOS PESSOAIS

1. Os dados pessoais eventualmente coletados pelas partes, de titularidade de seus
respectivos acionistas/quotistas e colaboradores, deverao ser tratados de acordo com a Lei n°
13.709, de 14 de agosto de 2018 ("LGPD"), devendo as partes, ainda: (i) observar os principios
elencados no art. 6° da LGPD; (ii) tomar as providéncias cabiveis decorrentes das obrigacoes e
responsabilidades previstas pela LGPD; e (iii) adotar as medidas de seguranga, técnicas,
administrativas e organizacionais apropriadas para proteger os dados coletados, de modo que
sejam armazenados de forma segura e conforme as melhores praticas de mercado e em estrito
cumprimento a LGPD.

1.1. Para fins de aplicagao desta clausula, conceitua-se:
a)dado pessoal como a informacao relacionada a pessoa fisica identificada ou
identificavel, inclusive o dado pessoal sensivel, tal como definido na LGPD; e
b) colaboradores como toda e qualquer pessoa fisica que possua vinculo de qualquer
natureza com quaisquer das partes, inclusive por interposta pessoa, tais como, mas
nao se limitando a, servidores, dirigentes, empregados, ordenadores de despesa,
estagiarios, prestadores de servicos, consultores, ocupantes de cargo de confianga,
integrantes da equipe executora do projeto, administradores, representantes legais,
fornecedores, parceiros e clientes.

2. A coleta de dados pessoais sera realizada mediante requisicdo da CONCEDENTE,
responsabilizando-se a parte requerida por obter o consentimento dos titulares, salvo nos casos
de dispensa de consentimento.

2.1. Caberd a parte que disponibilizar a CONCEDENTE dados pessoais, cientificar o

titular destes dados sobre o compartilhamento e informa-lo da existéncia do Aviso de

Privacidade disponivel no enderego eletronico http://www.finep.gov.br/aviso-de-

privacidade-lei-geral-de-protecao-de-dados-lgpd , como fonte de informagOes acerca

dos tratamentos de tais dados realizados pela CONCEDENTE.

3. Poderao ser coletados, dentre outros, os seguintes dados pessoais:

a) dos colaboradores vinculados a CONVENENTE e demais participes na qualidade de

equipe executora: nome completo, CPF, Carteira de Identidade, nacionalidade,

naturalidade nimero de telefone, endereco, endereco de e-mail, dados profissionais ou

referentes a formacao académica, contracheque, informacdes bancarias relativas a

conta corrente e nimero de cartdo com gastos do projeto, PIS/Pasep, Carteira de
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Trabalho e Previdéncia Social, NUmero da Conta do Fundo de Garantia por Tempo de
Servico e fotografia/video na/no qual a pessoa natural pode ser identificada;
b) dos colaboradores vinculados a CONVENENTE e demais participes que ndo integram
a equipe executora do projeto financiado: nome completo, CPF, Carteira de Identidade,
estado civil, nacionalidade, naturalidade, nimero de telefone, endereco, endereco de
e-mail e fotografia/video na/no qual a pessoa natural pode ser identificada e
informacdes relativas a participacao societaria na(s) parte(s) do Convénio; e
c) dos sdcios/quotistas majoritarios da CONVENENTE e demais participes, no caso de
serem organizados como sociedade empresaria ou sociedade simples: nome completo,
CPF, Carteira de Identidade, nacionalidade e informacdes relativas a sua participacao
societaria na(s) parte(s) do Convénio.
4. Os dados coletados poderao ser tratados para as seguintes finalidades, sem prejuizo
de outros tratamentos devidamente fundamentados na LGPD:
a) designios da Administracdo Publica, incluindo politicas publicas e a persecucado do
interesse publico, com o objetivo, também, da execucao de competéncias e atribuicdes
legais;
b) competéncias que envolvam o poder da Administragdo Publica;
c) atividades referentes ao procedimento de aprovagao, formalizacao,
acompanhamento e execucao deste Convénio;
d) atendimento de demandas externas por informacdes, tais como Ouvidoria, Servigo
de Informacao ao Cidadao (SIC) e dérgaos de controle, observadas as hipdteses de
confidencialidade;
e) identificacao de denunciado ou reclamante inserido em demanda enviada a
CONCEDENTE observadas as hipoteses de confidencialidade;
f) selecao de consultores para participar da avaliagao de propostas de projetos de
pesquisa, desenvolvimento e inovacao submetidas a Finep; e
g) concessao de bolsas apoiadas no ambito de projetos de pesquisa, desenvolvimento
e inovagao aprovados pela Finep.
5. Sem prejuizo de outras hipdteses legais ou regulamentares e da consecucao dos
objetivos do presente Convénio, os dados pessoais coletados poderao ser compartilhados:
a) caso solicitados, com entidades e érgaos de controle, tais como Tribunal de Contas
da Unido, Controladoria Geral da Unido, Ministério Publico Federal e Policia Federal;
b) caso solicitados, com entes e/ou entidades do Poder Executivo, Legislativo e
Judiciario;
c) para exercicio regular de direitos em processo judicial, administrativo ou arbitral;
d) caso haja o dever de praticar atos publicos com vistas a realizacdo da finalidade
perseguida pela Administracdo Publica; e
e) caso solicitado pela fonte dos recursos concedidos para o financiamento.

6. A CONCEDENTE podera tratar os dados pessoais, conforme autorizado pela
legislacao:

a) mediante o fornecimento de consentimento pelo titular;

b) para o cumprimento de obrigacdo legal ou regulatoria;

c) para execucao de politicas publicas previstas em leis e regulamentos ou respaldadas

em contratos, convénios ou instrumentos congéneres;
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d) para a realizacdo de estudos por érgao de pesquisa, garantida, sempre que possivel,

a anonimizacgao dos dados pessoais;

e) quando necessario para a execucao de contrato ou de procedimentos preliminares

relacionados a contrato do qual seja parte o titular, a pedido do titular dos dados;

f) para o exercicio regular de direitos em processo judicial, administrativo ou arbitral,

este Ultimo nos termos da Lei n® 9.307, de 23 de setembro de 1996 (Lei de Arbitragem);

g) quando necessario para atender aos interesses legitimos da CONCEDENTE ou de

terceiro, exceto no caso de prevalecerem direitos e liberdades fundamentais do titular

que exijam a protecao dos dados pessoais; ou

h) para a protegao do crédito, inclusive quanto ao disposto na legislacao pertinente.

6.1. A CONCEDENTE podera tratar dados pessoais sensiveis, conforme autorizado pela

legislagao:

a) quando o titular ou seu responsavel legal consentir, de forma especifica e destacada,

para finalidades especificas; ou

b) sem fornecimento de consentimento do titular, nas hipdteses em que for

indispensavel para: (i) cumprimento de obrigacdo legal ou regulatdria pela

CONCEDENTE; (ii) tratamento compartilhado de dados necessarios a execucdo, pela

administracdo publica, de politicas publicas previstas em leis ou regulamentos; (iii)

exercicio regular de direitos, inclusive em contrato e em processo judicial,

administrativo e arbitral, este Ultimo nos termos da Lei n°® 9.307, de 23 de setembro
de 1996 (Lei de Arbitragem).

7. Os tipos de dados coletados, assim como as hipdteses de tratamento e
compartilhamento e a base legal utilizada, poderao ser modificados pela CONCEDENTE a
qualquer tempo, em virtude de alteracdes na legislagdo ou nos servicos, em decorréncia da
utilizacdo de novas ferramentas tecnoldgicas ou, ainda, sempre que, a exclusivo critério da
CONCEDENTE, tais alteragdes se facam necessarias, garantindo-se ao titular dos dados pessoais
o direito de informacdo sobre essa(s) alteracao(des) e o resguardo de seus direitos
fundamentais.

7.1. O dever de informacdo mencionado no item acima sera cumprido através da

atualizacao constante do Aviso de Privacidade, documento disponivel aos titulares dos

dados coletados no endereco eletronico mencionado no item 2.1 desta Clausula.

7.2. A CONVENENTE e demais participes obrigam-se a acompanhar as modificagdes

implementadas pelo Aviso de Privacidade e a informar os seus respectivos

acionistas/quotistas e colaboradores que possuam dados pessoais coletados ou sejam
responsaveis pelo tratamento de dados pessoais no ambito deste Convénio.

7.3. A CONVENENTE e demais participes se obrigam a comunicar os seus respectivos

acionistas/quotistas e colaboradores, no caso em que eles forem titulares de dados

pessoais disponibilizados a CONCEDENTE, de seus direitos abaixo transcritos:

a) confirmacdo da existéncia de tratamento dos seus dados pessoais pela

CONCEDENTE;

b) acesso aos seus dados pessoais;

c) corregao de dados incompletos, inexatos ou desatualizados;

d) anonimizacdo, bloqueio ou eliminacdo de dados desnecessarios, excessivos ou

tratados em desconformidade com o disposto na legislagao em vigor;
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e) portabilidade dos dados a outro fornecedor de servico ou produto, mediante

requisicao expressa, de acordo com a regulamentagao em vigor da ANPD, observados

0s segredos comercial e industrial;

f) eliminagao dos dados pessoais tratados com o consentimento do titular, exceto nos

casos de cumprimento de obrigacao legal ou regulatoria pela CONCEDENTE ou demais

hipdteses previstas na legislacao;

g) informacao acerca das entidades publicas e privadas com as quais a CONCEDENTE

realizou uso compartilhado de dados;

h) informagdo sobre a possibilidade de nao fornecer consentimento e sobre as

consequéncias da negativa;

i) revogacao do consentimento concedido para o tratamento dos seus dados pessoais,

quando aplicavel;

j) oposicao a determinado tratamento de seus dados; e

k) reclamacdo em face do controlador de dados junto a Autoridade Nacional de

Protegao de Dados (a ANPD) e a demais 6rgaos ou entes responsaveis.

8. A CONVENENTE e demais participes dardao conhecimento formal aos seus respectivos
acionistas/quotistas e colaboradores que possuam dados pessoais coletados ou sejam
responsaveis pelo tratamento de dados pessoais no ambito deste Convénio, das obrigacdes e
condicdes acordadas nesta Clausula, cujos principios deverao ser aplicados a coleta e tratamento
dos dados pessoais referentes a este Convénio.

9. As partes cooperarao entre si no cumprimento das obrigacdes referentes ao
exercicio dos direitos dos titulares dos dados pessoais, previstos na LGPD e no atendimento de
requisicdes e determinagdes do Poder Judiciario, Ministério Publico, Autoridade Nacional de
Protecdao de Dados e 6rgaos ou entidades de controle administrativo.

10. Na ocorréncia de qualquer incidente que implique vazamento indevido de dados
pessoais, as partes comunicarao umas as outras, por escrito, no prazo de 10 (dez) dias Uteis, a
contar da ciéncia do incidente, para que possam adotar as providéncias devidas.

11. As informacdes acerca do Encarregado da LGPD na CONCEDENTE estao disponiveis
em: http://www.finep.gov.br/fale-conosco.

12. A CONCEDENTE mantera os dados pessoais coletados pelo tempo necessario ao
cumprimento de suas obrigagdes legais, regulatdrias e contratuais, bem como para resguardar
e exercer seus direitos, assegurando-se aos titulares dos dados pessoais o direito de eliminacao
apos esse periodo e os direitos de alteracdo e correcao dentro do prazo legal estabelecido pelo
orgao regulador correspondente.

13. A CONCEDENTE possui direito de regresso em face das demais partes deste
instrumento, em razdo de eventuais danos causados pelo descumprimento das
responsabilidades e obrigacdes previstas neste Convénio e na Lei Geral de Protecao de Dados
Pessoais.

14. Em nenhuma hipotese, a CONCEDENTE comercializara dados pessoais.
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CLAUSULA DECIMA SETIMA
PUBLICACAO E FORO

1. A eficacia deste Convénio e de seus eventuais aditivos fica condicionada a publicacdo
do respectivo extrato no Diario Oficial da Unido, que sera providenciada pela CONCEDENTE, no
prazo de vinte dias a contar de sua assinatura.

2. Fica eleito o foro da cidade do Rio de Janeiro para dirimir qualquer controvérsia
oriunda do presente Convénio que ndo puder ser resolvida de comum acordo entre as partes,
podendo a CONCEDENTE optar pelo foro de sua sede.

2.1. O presente Convénio reputa-se celebrado na cidade do Rio de Janeiro, e sua
formalizacdo ocorrera na data em que os representantes legais da Finep o assinarem ou na data
em que o Ultimo representante legal da Finep o assinar, em caso de disparidade de data.

E, por estarem assim justos e acordados, os participes firmam o presente instrumento,
juntamente com as testemunhas, por meio de assinatura eletrénica com certificado digital, nos
termos da Medida Provisdria n. 2.200-2/2001.

Pela CONCEDENTE - FINANCIADORA DE ESTUDOS E PROJETOS - FINEP
E{]Eﬁlnﬂ El"" CELS0 PAMSERA

'FlI'EI 4 TO2E21 7P 240049 CE DG RAV 2O C ESF
Presidente i tiiune = i ] Assinado em 02042024

n CARLOS A ARAGAD C. FILHO
v D551 16079614457 30BERFA4SF26 02 EF
Pezinado em 020402024

E{JSEIHD 0%

azsinatura ebeirdnic
certificado -:IIg-lLi.l

Diretor

Pelo CONVENENTE — FUNDAGAO ESPIRITO SANTENSE DE TECNOLOGIA - FEST

assinatura tIﬂr-:-nP 0%
certificado digital

Armando Biondo Filho - Superintendente
CPF: 376717407-30

INSERIR ASSINATURA ELETRONICA

Pelo EXECUTOR - UNIVERSIDADE FEDERAL DO ESPIRITO SANTO - UFES

ine
INSERIR ASSINATURA ELETRONI Cassinatura shetrénic

certificado -:IIg-lL.'LI

Eustaquio Vinicius Ribeiro de Castro - Reitor (a partir de 24/03/2024)
CPF: 481.065.346-34
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INSERIR ASSINATURA ELETRONICA

Ricardo Calheiros da Conceicao — Sécio executivo
CPF: 029836537-57

TESTEMUNHAS:

QasSiNQ EHEHE BARBARA HELENA SIMADES ABREU
E RNeERSE  ADSIETETB1ED4BOF AF FXEDET ANFE2CEO
ieae  fesinade em 26032024

Arsinatura edpirdnica ? s E
certificado digital

QSsSiNG EE3EEE NOEL SILva DE ANDRADE
E INeD AR 41C019CEM4C4C1CI2058 A% 35F 1CEE

axsin) Eg;m;?&ca Pesinado em 250352024

ANEXOS: EMPENHO E PLANO DE TRABALHO
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NOTA DE EMPENHO (NE)
Somente para instituigdes nao integrantes do SIAFI.

Tipo listagem: | Por grupo de despesa v

DADOS DO CONVENIO

Ref.Finep: NO Contrato: NO SIAFI: Prazo de Utilizagao de Recursos:

2132/22 36 meses

Robotica de assisténcia e reabilitacdo através da unido entre Realidade virtual, biossensores, optica,

Titulo inteligéncia artificial e computacdo em nuvem

DECISAO DE DIRETORIA

Identificagao: Data Reunido

DEC/DIR/0455/23 5/6/2023

DADOS DA INSTITUIGAO PROPONENTE

Instituicdo Proponente: FUNDACAO ESPIRITO SANTENSE DE TECNOLOGIA - FEST

CNPJ: 02.980.103/0001-90 Sigla: FEST
Endereco: AVENIDA FERNANDO FERRARI, N° 845 - CAMPUS UNIVERSITARIO - GOIABEIRAS
Municipio: VITORIA CEP: 29075-010 UF: ES
Natureza Juridica: 306-9 FUNDAGAO PRIVADA

DESCRIMINACAO ORCAMENTARIA

GRUPO DE DESPESA Valor a Valor ja
PTRES Fonte PTF Numero da NE | Data da NE h R empenhado
Cc')digo Nome empennar ( $) (R$)
Outras Acdo 000/00
33.50 [ Despesas 233953 Transversal - -Sem |2024NE000178 | 30/1/2024 1.696.055,52
Correntes 1107000000 PTF
Acdo 000/00
44.50 [ Investimentos | 233953 Transversal - - Sem 2.088.344,22
1107000000 PTF
Total do empenho 2.088.344,22| 1.696.055,52
Técnico / Analista responsavel: Departamento:
LEONARDO FERNANDES MICAELO DEPB

Data de emissao: 7/2/2024






PLANO DE TRABALHO

Area: AIPB

F ot Chamada Publica Tecnologia Assistiva 2022 ? Modalidade 1 (laboratérios D .
inep '
gerais)

HOVACAS E FESOUILA - _ Ref.: N°Prot.Eletr.:
BROWACS [3QUISA FEST - FEST - 742335 2132/22 742335
[A.1. DADOS CADASTRAIS
A.1.1. PROPONENTE
A.1.1.1. Instituicdo

Razdao Social: FUNDACAO ESPIRITO SANTENSE DE TECNOLOGIA - FEST |Sig|a: FEST

Nome Fantasia: FUNDA(,‘AO FEST

CNPJ Proprio Codigos do SIAFI

N°: 02.980.103/0001-90 UG N°: 0 |Gest50 N°: 0

SALAS 301 A 306

Enderego: AVENIDA FERNANDO FERRARI, N° 1080, ED. AMERICA CENTRO EMPRESARIAL

Bairro: MATA DA PRAIA

Cidade: VITORIA

UF: ES CEP: 29066-380 | Caixa Postal:

Telefone: 33457555

Fax:

Email: SUPERINTENDENCIA@FEST.ORG.BR

URL: HTTPS://FEST.ORG.BR/

Natureza Juridica: 306-9 FUNDACAO PRIVADA

Atividade Econémica Predominante: 85.50-3 - Atividades de apoio a educagdo

N° Empregados/Funcionarios:

Receita anual:

A.1.1.2. Dirigente

Nome: ARMANDO BIONDO FILHO

Cargo: SUPERINTENDENTE DA FEST

CPF: 376.717.407-30 RG: 0004458807

Orgdo Expedidor: SSPES

Endereco Residencial: RUA DA PAISAGEM, 460

Bairro: BOA VISTA

Cidade: VITORIA

UF: ES

CEP: 29075-785 | Email: ARMANDO.BIONDO@FEST.ORG.BR

Telefone: 27988160882

Fax: 0




PLANO DE TRABALHO

Area: AIPB

Chamada Publica Tecnologia Assistiva 2022 ? Modalidade 1 (laboratérios

®
Finep
HOVACAS E FESOUILA - _ Ref.: N°Prot.Eletr.:
INOVALS L5OQUISA FEST - FEST - 742335 2132/22 742335
[A.1. DADOS CADASTRAIS
A.1.2. EXECUTOR
A.1.2.1. Instituicdo
Razdo Social: UNIVERSIDADE FEDERAL DO ESPIRITO SANTO |Sig|a: UFES

Nome Fantasia:

CNPJ Préprio

Cédigos do SIAFI

N©°: 32.479.123/0001-43

UG N©°: 153046

| Gestao No: 15225

Enderego: AVENIDA FERNANDO FERRARI N° 514

Bairro: GOIABEIRAS

Cidade: VITORIA

UF: ES CEP: 29060-900

Caixa Postal: 19011

Telefone: 2740097849, 2733357210, 2740092439,

2740092770, 2733352605

2733352282, 2733352280, 2731454583, 2740097837,

Fax: 2733352818

Email: REITOR@UFES.BR

URL: WWW.UFES.BR

Natureza Juridica:101-5 ORGAO PUBLICO DO PODER EXECUTIVO FEDERAL

Atividade Econdmica Predominante:80.30-6 Educagdo superior

N° Empregados/Funcionarios: 3270

Receita anual: 1,00

A.1.2.2. Dirigente

Nome: PAULO SERGIO DE PAULA VARGAS

Cargo: REITOR

CPF: 526.372.397-00

RG: 337068

Orgao Expedidor: SSPES

Endereco Residencial: AVENIDA FERNANDO FERRARI, N° 514

Bairro: GOIABEIRAS

Cidade: VITORIA UF: ES CEP: 29075-910 | Email: REITOR@UFES.BR
Telefone: 2740097849, 2740097837, 2733352280, Fax:
2740092770, 2740092439 ’

A.1.2.3. Coordenador

Nome: VALDEMAR LACERDA JUNIOR

Cargo: COORDENADOR

CPF: 778.070.811-04

RG: 0003270348

Orgao Expedidor: SSP-GO

Endereco Residencial: AV. FERNANDO FERRARI, 514, CAMPUS GOIABEIRAS

Bairro: GOIABERIAS

Cidade: VITORIA

UF: ES CEP: 74535-090

Email: PROREITOR.PRPPG@UFES.BR

Telefone: 2740092439, 2740092439, 2792267166,
2731454523

Fax: 2740092439
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[A.1. DADOS CADASTRAIS
A.1.4. INTERVENIENTE(S)
A.1.4.1. Instituicdo

Razdo Social: TOSOLVE ENGENHARIA E TECNOLOGIA LTDA |Sig|a: 2SOLVE

Nome Fantasia: 2SOLVE

CNPJ Proprio Codigos do SIAFI

N©°: 10.821.258/0001-02 UG No: |Gest50 No:

Enderego: AVENIDA FERNANDO FERRARI N° 1000, SALA 203 ATE 205

Bairro: MATA DE PRAIA

Cidade: VITORIA UF: ES CEP: 29066-380 | Caixa Postal:
Telefone: 27995229030 Fax:
Email: RICARDO.CALHEIROS@2SOLVE.COM URL: www.2solve.com

Natureza Juridica: 206-2 SOCIEDADE EMPRESARIA LIMITADA

Atividade Econdmica Predominante: 26.51-5 - Fabricacdo de aparelhos e equipamentos de medida, teste e controle

N° Empregados/Funcionarios: 6 Receita anual: 1.786.703,73

A.1.4.2. Dirigente
Nome: Ricardo Calheiros da Conceigdo Cargo: Socio-Proprietario
CPF: 029.836.537-57 RG: 02182808301 Orgao Expedidor: Detran/ES

Endereco Residencial: Rua Carlos Martins, 200 ? Ed. Portal de Camburi, Apto. 604

Bairro: Jardim Camburi

Cidade: VITORIA UF: ES CEP: 29090-060

Email: ricardo.calheiros@2solve.com

Telefone: 27995229030 Fax:

A.1.4.3. Coordenador

Nome: Ricardo Calheiros da Conceigdo Cargo: Socio-Proprietario

CPF: 029.836.537-57 RG: 02182808301 orgao Expedidor: Detran/ES

Endereco Residencial: Rua Carlos Martins, 200 ? Ed. Portal de Camburi, Apto. 604

Bairro: Jardim Camburi

Cidade: VITORIA UF: ES CEP: 29090-060

Email: ricardo.calheiros@2solve.com

Telefone: 27995229030 Fax:
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|A.3. DADOS DO PROJETO

A.3.1. DESCRICAO DO PROJETO

Titulo do Projeto: Sigla:
Robdtica de assisténcia e reabilitacdo através da unido entre Realidade virtual, biossensores, dptica, inteligéncia artificial e | RoBOpTICA
computagdo em nuvem

Prazo Execucgao:
36 Meses

Objetivo Geral (Objeto da Proposta):

O objetivo geral deste projeto é o desenvolvimento da plataformas inteligentes para reabilitacéo e assisténcia ocupacional através da
combinagdo de diferentes tecnologias de alta relevancia mundial: Realidade Virtual (RV), Biossensores, Optica, Inteligéncia Artificial e
Computacdo em Nuvem. A combinacdo dessas novas tecnologias com materiais multifuncionais e robdtica vestivel resultard nos
diferentes sistemas propostos. Os sistemas propostos sdo (i) estruturas inteligentes flexiveis para robds vestiveis multifuncionais; (ii)
Desenvolvimento de exoesqueletos ocupacionais para auxilio em atividades laborais; (iii) Integracdo de RV em protocolos de reabilitagao
fisica com rob0s moveis/andadores inteligentes; (iv) Integragdo dos rob0s vestiveis em RV e aumentada com suporte na nuvem para
auxilio para reabilitacdo fisica e em treinamentos de colaboradores em atividades laborais; (v) Sistema de sensoriamento integrado em
téxteis para monitoramento de parametros fisicos e fisioldgicos.

Metas Fisicas:

1 - MO1 - Desenvolvimento de estruturas inteligentes flexiveis com sensores integrados

2 - M02 - Desenvolvimento de exoesqueletos laborais

3 - MO3 - Integragédo de realidade virtual em protocolos de reabilitagdo com robés méveis

4 - M04 - Integragdo de robds, estruturas multifuncionais, exoesqueletos laborais e realidade virtual/aumentada com suporte na nuvem

5 - MO5 - Integragdo de sensores para parametros fisicos e fisioldgicos em tecidos para monitoramento continuo de atividades

6 - M06 - Estratégias de difusdo, atendimento externo e formagdo de recursos humanos

7 - M0O7 - Estratégias de prospecgdo de novos projetos e interacdo com setor privado

Justificativa Resumida:

Area Geografica de Execugio:

Grande Vitoéria, Espirito Santo

Resumo da Equipe Executora:

Resumo do Orgamento:

De modo geral, os recursos solicitados tém a finalidade de sustentar a pesquisa cientifica para definicdo de melhores técnicas e
tecnologias, e de sustentar o desenvolvimento das tecnologias de software e hardware propriamente ditos, de forma a garantir o
atendimento aos objetivos declarados nas ?Metas fisicas? e ?Atividades?. Os recursos solicitados para materiais de consumo nacional e
importados, despesas acessorias e servigos de terceiros serdo aplicados no desenvolvimento dos protétipos e arquiteturas propostas
neste Projeto de Pesquisa. O objetivo macro de todas as despesas é viabilizar o desenvolvimento de protétipo e de produto inicial,
incluindo as etapas finais de preparagao do produto.

Além disso, as despesas administrativas da Fundagdo de Apoio estdo previstas conforme regimento interno e as despesas com
importagao estao dentro do limite estipulado em edital. Os recursos humanos sdo parte fundamental de qualquer projeto, por este
motivo, o orgamento prevé bolsas a serem pagas aos pesquisadores que irdo integrar atividades propostas e complementar os
conhecimentos da equipe de pesquisa. As bolsas previstas irdo apoiar os pesquisadores do projeto, além dos alunos de iniciagao
cientifica, mestrado e doutorado nas diversas atividades propostas e com formagdo complementar a equipe ja estabelecida no grupo de
pesquisa.

Considerando as diferentes metas e pacotes de trabalho propostos, a importagdo de uma Estagdo de Processamento de Vidros que
permite a fabricagdo de componentes dpticos em materiais transparentes diversos e ira apoiar o desenvolvimento das estruturas
multifuncionais propostas nas Metas 1 (Desenvolvimento de estruturas inteligentes flexiveis com sensores integrados) e 5 (Integragdo
de sensores para parametros fisicos e fisioldgicos em tecidos para monitoramento continuo de atividades), além da possibilidade de
compor os desenvolvimentos dos sistemas de sensoriamento em fibra Optica propostos para os exoesqueletos da Meta 2
(Desenvolvimento de exoesqueletos laborais). Além disso, as atividades relacionadas ao desenvolvimento de exoesqueletos para
atividades laborais também envolve a compra de motores de corrente continua para os sistemas de atuagdo com maior capacidade de
geragdo de forgas e torques, foram previstos 3 motores de corrente continua, uma vez que os exoesqueletos possuem mais de um grau
de liberdade.




Outro equipamento importante para o desenvolvimento das atividades e pacotes de trabalho propostos é o Hololens 2 Development Kit
com hardware e interface de software adequados para a utilizagdo nos sistemas de treinamento e reabilitagdo utilizando realidade virtual
e aumentada propostos nas Metas 3 (Integracéo de realidade virtual em protocolos de reabilitacdo com robés mdveis) e 4 (Integracdo
de robds, estruturas multifuncionais, exoesqueletos laborais e realidade virtual/aumentada com suporte na nuvem). Além disso, a
utilizacdo deste equipamento em diferentes protocolos motivam a necessidade de 3 unidades do referido equipamento.

Além disso, as atividades relacionadas as plataformas inteligentes propostas (e em todas as metas) também serdo beneficiadas a partir
da aquisicdo de uma impressora 3D propria para o processamento de filamentos com microparticulas metalicas (e de diferentes
materiais). Neste caso, o equipamento possui ndo sé os sistemas de extrusdo, mas também os sistemas de pds-processamento,
incluindo, principalmente, a etapa de sinterizagdo para diferentes materiais. Outro equipamento importado de grande relevancia para
todas as metas do presente Projeto de Pesquisa é o sistema de captura de movimentos, composto por diferentes sensores a serem
posicionados no usuario e com software capaz de fornecer as analises biomecénicas e integra-las com os sistemas de realidade virtual.
Todos os equipamentos mencionados acima sdao equipamentos importados e suas cotagdes sao apresentadas na relagdo de documentos
anexos a esta proposta. Uma vez que os grupos de pesquisa envolvidos nessa proposta ja possuem uma infraestrutura relevante e
adequada para realizagdo das atividades propostas, os itens de material permanente nacionais solicitados se resumem a computadores e
notebooks necessarios para o desenvolvimento de todas as atividades propostas e, por obsolescéncia, geralmente necessitam ser
atualizados regularmente.

A necessidade de material de consumo é recorrente em todo o projeto para a execugdo das etapas, uma vez que o projeto inclui
desenvolvimentos multidisciplinares e que envolvem dispositivos submetidos a estimulos de diferentes naturezas, ha a necessidade de
aquisicdo de material de consumo de diferentes tipos. No caso dos materiais de consumo nacionais, temos os componentes mecanicos
para montagem dos prototipos, sistemas de caracterizagdo e sistemas de fabricagdo por manufatura aditiva. Os componentes mecéanicos
incluem ferramentas, elementos de fixacdo e elementos de maquinas. O orcamento também prevé compra de materiais de consumo
eletrénicos para o desenvolvimento dos varios sistemas propostos, o que inclui tanto os componentes eletronicos basicos, quanto
microcontroladores e placas de comunicagdo. Como parte fundamental da proposta, a compra de materiais de consumo 6pticos também
€ prevista, uma vez que os sistemas de comunicagdo e sensoriamento propostos utilizam dispositivos 6pticos diversos. Ademais, ha a
necessidade de compra de produtos quimicos principalmente para o desenvolvimento de biossensores e dos sistemas flexiveis
multifuncionais. No entanto, muitos dos materiais de consumo necessarios para a execugdo do Projeto ndo sdo encontrados
nacionalmente, o que leva a necessidade de compra de materiais de consumo importados, como por exemplo a compra de materiais
eletrénicos importados de sistemas miniaturizados e novos dispositivos que ndo sdo encontrados no mercado nacional. Além disso, como
parte crucial da proposta diversos dispositivos e consumiveis dpticos sdo necessarios para o desenvolvimento dos sistemas propostos,
estes dispositivos incluem acopladores, circuladores épticos, detectores, entre outros. A importagdo de componentes mecanicos
especializados tais como molas, absorvedores, engrenagens e rolamentos também é prevista como item de orcamento deste Projeto de
Pesquisa. Por fim, muitos dos produtos quimicos para produgdo dos biossensores (tais como anticorpos) e dos sistemas flexiveis
multifuncionais (tais como os pontos quanticos) ndo sdo encontrados no mercado nacional, o que leva a necessidade de importacdo dos
mesmos. A relagdo de anexos desta proposta também apresenta as cotagGes dos materiais de consumo importados citados acima.

Dada a complexidade e alta demanda de mé&o de obra, o orcamento também prevé servicos de terceiros (pessoa juridica) que sera
fundamental principalmente para a fabricacdo de pegas especializadas e placas de circuitos eletronicos de complexidade elevada,
principalmente para os casos em que tal fabricacdo nao sera possivel nos equipamentos disponiveis para utilizacdo do grupo de
pesquisa.

Grupo Econémico:

Razdo Social do Grupo Econémico: TOSOLVE ENGENHARIA E TECNOLOGIA LTDA

Cnpj de Interveniente: 10821258000102

Receita Operacional Bruta em 2021 (em Reais): 149794589,00

Capital Social Atualizado (em Reais): 20000,00

Ndmero de Empregados: 21

Natureza Juridica: 206-2 - Sociedade Empresaria Limitada

Atividade Econdmica Predominante: versdo 2.2 - 2651-5/00 - Fabricagdao de aparelhos e equipamentos de medida, teste e controle

Linha Tematica:

Orteses, proteses e meios auxiliares de locomogao

Aderéncia do projeto a Linha Tematica selecionada:

As plataformas inteligentes no contexto das atividades da rede de laboratérios RoOBOPTICA visam a combinagdo das técnicas tradicionais
para robdtica vestivel e mdvel com novos sistemas de realidade virtual (RV), biossensores, sistemas 6pticos, inteligéncia artificial e
computacdo em nuvem para a criacdo da nova geracdo de robds de reabilitacdo e assisténcia. Neste contexto, as solugdes propostas sdo
capazes de sanar a caréncia de solugdes tecnoldgicas utilizadas em terapias intensivas de monitoramento e reabilitagdo da mobilidade e
da marcha. A robdtica de reabilitagdo provém funcionalidades que dispositivos tradicionais de assisténcia e reabilitacdo ndo podem
prover, tais como personalizagdo altamente customizada de paréametros de funcionamento, adaptagd@o a evolugdo do paciente e
monitoramento avangado de sinais fisicos e resposta a terapia. Aliada a técnicas de inteligéncia artificial, materiais fotonicos
multifuncionais, biossensores e sistemas de realidade virtual, a robética de reabilitagdo pode ser utilizada para apoio a tomada de
decisOes, apoio ao progndstico e acompanhamento das respostas do paciente a terapia, inclusive com a possibilidade de
acompanhamento remoto utilizando as abordagens de computagdo em nuvem. Dessa forma, as plataformas propostas serdo produtos
disruptivos para monitoramento, assisténcia e terapias de marcha.

Em levantamento da literatura, até 20% dos pacientes encaminhados para ambulatérios especializados em movimento humano podem
apresentar disturbios do movimento, sendo os disturbios de marcha frequentemente encontrados. A observacdo da marcha pode
fornecer informagdes importantes sobre o diagndstico clinico da doenga e do progndstico para programacgao de plano terapéutico
reabilitacional adequado. Para isso, é fundamental a aplicacdo de testes e mensuracdo da marcha de acordo com escalas como a
Functional Gait Assessment. Neste ponto, a automatizagao criteriosa e repetivel da coleta de dados e monitoramento do estado do
paciente provida pela plataforma de monitoramento remoto de pacientes tém alto potencial de ferramenta tecnoldgica de apoio ao
diagnostico, monitoramento e terapéutica.

Estratégias de reabilitagdo motora visam restabelecer o controle normal dos movimentos por meio de fisioterapia ou terapia ocupacional.
O entendimento moderno de treinamento e retreinamento motor comega com o estabelecimento de padrdes basicos de movimento e a
complexidade do movimento é posteriormente aumentada em diregdo aos padrdes normais. O foco recomendado deve ser na fungdo e
movimento automatico (e.g., caminhada), em vez de concentrar-se muito nas deficiéncias especificas e movimento controlado, como os
tradicionais exercicios de fortalecimento. Incentivar movimentos iniciados de forma mais automatica ou novos movimentos, como
caminhar para trds, podem desencadear padrdes normais de movimento. Os sistemas roboticos no ambito do projeto RobOPTICA
encaixam-se com um suporte tecnoldgico ao terapeuta onde tais padrdes podem ser programados e ajustados automaticamente a
condigdo e a evolugdo do paciente. Também é importante mencionar que o uso de RV e outras estratégias de engajamento (como os




jogos sérios) combinados com dispositivos robédticos de reabilitacdo podem promover a motivagdo, a neuroplasticidade e o aprendizado
motor. Sua utilizagdo oferece métodos inovadores para melhorar o atendimento clinico e otimizar as habilidades fisicas dos pacientes.
Esses sistemas sdo utilizados para promover o aumento das repeticbes dos exercicios, o feedback em tempo real, e melhorar a aquisicdo
e retengdo de novas habilidades.

Robds vestiveis ou de assisténcia podem atuar na assisténcia a mobilidade e tarefas do cotidiano. Sendo assim, outra vertente das
plataformas robdticas é a aplicagdo em sistemas de assisténcia ocupacional em que as dérteses e meios auxiliares serdo aplicadas para
auxiliar colaboradores em tarefas que envolvem riscos a integridade fisica dos trabalhadores. Neste contexto, sistemas de RV também
podem ser aplicados para treinamento dos trabalhadores com os rob0s vestiveis ocupacionais que também podem ser aplicados e
combinados com sistemas de realidade aumentada, computagdo em nuvem e inteligéncia artificial para integracdo completa entre
trabalhadores em campo e salas de controle.

Ademais, tanto os pacientes em reabilitacdo quanto os usuarios de exoesqueletos diversos, podem ter os seus padrées de movimentos e
podem ser monitorados de forma continua e transparente através de téxteis fotonicos que podem auxiliar ndo s6 na coleta de dados de
movimentos e parametros fisicos, mas também de parametros fisioldgicos que ainda incluem o monitoramento de hormdnios e
biomarcadores. Sendo estes Ultimos, importantes parametros para utilizagdo durante atividades de reabilitagéo e laborais para que
parametros como estresse e fadiga possam ser acompanhados de forma continua e integrada aos sistemas de tomada de decisdo
baseados em inteligéncia artificial.

Resumo publicavel:

Este Projeto propGe a combinacdo das técnicas tradicionais para robotica vestivel e mével com novos sistemas de realidade virtual (RV),
biossensores, sistemas dpticos, inteligéncia artificial e computagdo em nuvem para a criagdo da nova geragdo de robds de reabilitagdo e
assisténcia considerando 3 contextos. O primeiro deles envolve os sistemas para reabilitacdo e assisténcia a locomogdo, em que
materiais multifuncionais serdo incorporados as estruturas para desenvolvimento de sistemas multipropésito que possuem ndo sé
funcBes estruturais, mas também agem como sensores e atuadores do sistema robdtico, resultando num sistema otimizado em termos
de peso e consumo. O segundo contexto envolve os exoesqueletos ocupacionais que serdo desenvolvidos para auxiliar colaboradores na
execucdo de tarefas laborais. Sistemas de RV serdo utilizados para imersao dos usuarios em exercicios de reabilitacdo ou treinamentos
de atividades laborais. O terceiro contexto envolve monitoramento continuo de pacientes através de téxteis fotonicos em que o
sensoriamento multiparamétrico aliado com técnicas de inteligéncia artificial resulta num sistema de monitoramento de atividades com
conexdo em nuvem.

Descricao do Projeto:

Desde o século passado, ocorre um aumento gradativo da expectativa de vida no mundo, o que leva ao envelhecimento da populagdo.
Segundo dados do Ministério da Saude, o Brasil, em 2016, tinha a quinta maior populacdo idosa do mundo, e, em 2030, o nimero de
idosos ultrapassard o total de criangas entre zero e 14 anos. Tal fato, embora reflexo de melhorias na qualidade de vida e evolugdo na
medicina, promove demandas cada vez maiores para o sistema de saide com o aumento de doencas relacionadas ao envelhecimento e
de doengas crénicas que necessitam de monitoramento continuo. Sendo assim, politicas publicas ou desenvolvimentos tecnolégicos que
atendam de forma adequada e eficaz essa parcela numerosa da populacdo sdo necessarios para a manutengdo da salde nessa
populagdo. Assim, ao profissional de salide cabe ndo somente a tarefa de propor, mas de sensibilizar o paciente sobre a importancia de
buscar, no andamento da enfermidade, as maneiras de se obter o controle e a manutengdo das suas funcionalidades afetadas. Por outro
lado, cabe aos pesquisadores e profissionais na area de tecnologia propor novas tecnologias e ferramentas ndo sé para reabilitagdo, mas
também para assisténcia. No entanto, mesmo utilizando essas ferramentas robdticas, o processo de reabilitagdo pode ser considerado
repetitivo e tedioso, resultando, muitas vezes, no abandono do programa pelo paciente. Para superar essa limitagdo, a combinagdo de
dispositivos robdticos e estratégias de engajamento baseadas em realidade virtual (RV) para promover a motivacdo, potencializando a
neuroplasticidade e o aprendizado motor. Além de oferecer métodos inovadores para melhorar o atendimento clinico e otimizar as
habilidades dos pacientes, a RV pode ser usada para a criacdo de um ambiente com menos riscos e de tarefas mais personalizadas e
exercicios funcionais.

Por outro lado, a crescente utilizacdo de robds ou dispositivos mecatrénicos para auxilio a atividades laborais também adiciona novos
paradigmas em robdtica vestivel, principalmente quando comparada a robética de reabilitagdo. Atualmente, algumas areas de
manufatura contam com dispositivos de auxilio ao transporte de objetos pesados. Porém, grande parte desses dispositivos sdo caros, de
dificil manutengdo e ndo apresentam a ergonomia necessaria para o trabalhador. Por este motivo, exoesqueletos ocupacionais foram
propostos para redugdo de energia ou esforgco dos trabalhadores. Estudos realizados com sistemas de medigdo de ativacao muscular
demonstraram redugao de 18% a 39% da ativagao de grupos musculares quando os operadores utilizavam os exoesqueletos
ocupacionais.

Para a execucdo e desenvolvimento das atividades e sistemas propostos, a metodologia esta dividida em 5 etapas ou Pacotes de
Trabalho (PT), conforme listado abaixo. A cooperagéo equilibrada entre as equipes dos diferentes laboratdrios é garantida, uma vez que
todas as equipes tém atividades em todos os PTs. Também sdo previstos Pacotes de Trabalho Transversais (PTTs) que incluem atividades
que possuem relagdo direta com todos os PTs e que fazem a conexdo entre os desenvolvimentos tecnoldgicos propostos e a industria,
governo e sociedade de modo geral. A interagdo entre os PTTs e os PTs, as tecnologias principais e os laboratérios lideres de cada PT séo
apresentados esquematicamente em documento anexo a proposta ?Metodologia RoBOpTICA?.

Pacote de Trabalho 1 ? Desenvolvimento de estruturas inteligentes flexiveis com materiais multifuncionais para nova geragdo de robds
vestiveis

Esta etapa trata da realizagdo do projeto dos dispositivos flexiveis, onde a rede de sensores sera aplicada, sera realizada a fabricagdo de
estruturas flexiveis utilizando técnicas de manufatura aditiva para aplicacbes em robdtica flexivel e sensoriamento vestivel, levando
sempre em conta fatores como portabilidade, facilidade de instalagdo, baixo peso e custo reduzido. Apds conhecer as estruturas em que
0s sensores serdo aplicados e as fibras utilizadas para tal fim, o desenvolvimento dos sensores para cada parametro em analise sera
realizado, resultando numa estrutura multifuncional que, além das fungdes estruturais (e de atuagdo), possuem fungbes de
sensoriamento.

Pacote de Trabalho 2 ? Desenvolvimento de exoesqueletos laborais

Este pacote de trabalho propde o desenvolvimento de um exoesqueleto laboral para a assisténcia de atividades de elevagdo e de carga.
A aplicagdo deste tipo de dispositivo esta orientada a prevengdo de doengas musculoesqueléticas no operador. Para atingir este objetivo,
serdo abordadas as seguintes fases: (i) Desenvolvimento de um sistema de atuacdo adaptavel a uma estrutura vestivel que permita a
geracao e transmissdo dos torques estimados as articulagdes do operador; (ii) Instrumentagdo do exoesqueleto de trabalho com
diversos sensores, incluindo sensores baseados em fibra dptica para a captura de parametros cinéticos e cinematicos do sistema, para a
elaboragdo de diversas estratégias de controlo; (iii) Desenvolvimento de uma estrutura vestivel para acoplar o sistema de acionamento
ao operador; (iv) Instrumentagdo do operador com diversos sensores para estimar parametros cinéticos, cinematicos e de atividade
muscular para monitorar e detectar a intengdo de movimento e fatiga; (v) Desenvolvimento de uma estrutura hierarquica de controle
baseada na interacdo homem-robd para a estimativa dos torques a serem gerados pelo sistema de atuacdo; (vi) Processamento e
armazenamento de diversos parametros do operador e do dispositivo para um servidor na nuvem.

Pacote de Trabalho 3 ? Integracdo de realidade virtual em protocolos de reabilitacgdo com robds moveis

A utilizacdo de técnicas de realidade virtual/aumentada na reabilitagdo tem potencial de aumentar o engajamento de pacientes e de
oferecer graus de liberdade adicionais no desenvolvimento de protocolos de reabilitacdo. Este pacote de trabalho objetiva integrar
realidade virtual/aumentada na reabilitagdo com robds moéveis a fim de se incorporar funcionalidades de gamificagdo, de customizagdo
ambiental e de realimentagdo visual imersiva no processo terapéutico. Dispositivos de realidade virtual/aumentada serdo integrados no




sistema de robGs moveis, possibilitando o aproveitamento de caracteristicas ambientais reais e virtuais durante a navegagéo do paciente
e a insergao de realimentagdo visual a respeito de (i) objetivos da terapia (como a captura de tokens ou a exploragdo do ambiente); (ii)
indicacdao de acoes a serem realizadas (alcance de posicdo objetivo ou seguimento de trajeto estabelecido), e; (iii) corregdo de
parametros do movimento e postura durante a terapia.

Pacote de Trabalho 4 ? Integracdo de robds, estruturas multifuncionais, exoesqueletos laborais e realidade virtual/aumentada com
suporte na nuvem

Este pacote de trabalho ira explorar o paradigma de robdtica em nuvem a fim de prover servigos inovadores para os dispositivos de
tecnologia assistiva empregados no projeto. A nuvem sera explorada como plataforma centralizadora dos dados dos sistemas
desenvolvidos, onde serdo instanciadas (i) bases de dados de sensores, parametros bioldgicos e métricas de terapia, (ii) aplicacbes de
monitoramento em tempo real do estado de cada dispositivo, e (iii) emissdao imediata de alertas em caso de situagdes de risco ou de
acidentes. Ademais, este pacote de trabalho ird explorar a grande capacidade computacional oferecida por plataformas de nuvem para
desenvolver servigos remotos de processamento, aprendizado e controle, a fim de ampliar as funcionalidades dos dispositivos assistivos.
Este pacote de trabalho também ira lidar com quest8es arquiteturais e tecnoldgicas relacionadas a rede e a nuvem a fim de se garantir o
atendimento de requisitos de seguranga e de qualidade de experiéncia do usuario.

Pacote de Trabalho 5 ? Integracdo de sensores para parametros fisicos e fisioldgicos em tecidos para monitoramento continuo de
atividades

Tecidos fotdnicos inteligentes serdo propostos para monitoramento de usuarios utilizando uma tecnologia totalmente vestivel e portatil.
Estes téxteis fotdnicos quando incorporados a roupas também podem ser considerados dispositivos (ou estruturas) de multiplos
propdsitos, porque podem, simultaneamente, agir como uma peca de vestuario e elemento sensor. As fibras dpticas também serdo
empregadas no desenvolvimento de biosensores, para medir biomarcadores diversos, parametros hormonais e fisiolégicos. Sendo assim,
o desenvolvimento de dispositivos flexiveis para sensoriamento com biosensores integrados serdo utilizados como sistemas de analise de
estresse e fadiga, pois estes indicadores podem auxiliar na avaliagdo de estratégias de reabilitagdo fisica/motora, o que preenche uma
lacuna que os sistemas comerciais de reabilitagdo e monitoramento ainda ndo abordaram totalmente.

Pacote de Trabalho Transversal 1 - Estratégias de difusdo, atendimento externo e formagdo de recursos humanos

Conforme detalhado no Plano de Agdo anexo a esta proposta, as estratégias de difusdo, atendimento externo e formacgdo de recursos
humanos incluem a previsdo de cursos de graduagdo e pds-graduagdo que abordem a tematica do projeto, assim como workshops
abertos ao publico para divulgacdo dos resultados alcancados. O atendimento externo sera realizado por meio de projetos de extensdo
universitaria e parcerias com sistemas de salde publica para disponibilizacdo das tecnologias para o publico em geral.

Pacote de Trabalho Transversal 2-Estratégias de prospecgdo de novos projetos e interacdo com setor privado.

Este conjunto de atividades e estratégias também é detalhado no Plano de Trabalho em anexo. Em linhas gerais, a parceria ndo s6 com
a Interveniente Técnica, mas também com outras empresas que apresentaram interesse na proposta, impulsiona a parceria com o setor
privado que pode resultar em novos projetos em parceria com empresas. Além disso as agGes propostas também serdo apresentadas
para agéncias governamentais para prospeccao de novos projetos com financiamento tanto do setor publico quanto privado.

Risco Tecnologico:

Por ser um projeto inovador e altamente multidisciplinar, o Projeto RobOptica esta inerentemente submetido a riscos tecnoldgicos
diversos. O projeto é pensado de forma a mitigar a influéncia desses riscos por dialogar com tecnologias emergentes e oferecer solugdes
que possam ser postas em pratica em curto prazo em caso de ocorréncia de algum evento adverso. Para esse projeto sdo considerados
os riscos associados a propriedade intelectual, aos desafios no desenvolvimento dos sistemas roboticos e sistemas de sensores, ao
equipamento de modo geral e as aplicagoes.

Os riscos associados a propriedade intelectual podem ser classificados como riscos de disponibilidade, conformidade, da marca, de
acesso e de valor comercial. O risco de disponibilidade refere-se a necessidade de disponibilizagdo de informagdes por parte da empresa
e, no entanto, é necessario que todas as informagdes sejam protegidas contra possiveis violagées. O risco de conformidade ocorre
devido ao nimero de questGes legais referentes aos direitos de propriedade intelectual. O risco da marca baseia-se na questdo de que a
marca pode ser um dos maiores ativos de uma empresa. O risco de acesso envolve a questdo de que o acesso a informagdes pode ser
concedido ou recusado de maneira inapropriada, expondo a necessidade de proteger segredos comerciais. Com relagdo ao risco de valor
comercial, entende-se que é importante estar ciente e acompanhar a propriedade intelectual de uma empresa e conhecer seu valor
comercial associado.

Os riscos associados ao desenvolvimento das plataformas roboticas estdo relacionados ao grau de maturidade da tecnologia e os
desafios técnicos relacionados ao desenvolvimento dos atuadores e seu controle, assim como as técnicas de controle considerando o
usuario na realimentacdo de controle, através de sua interagdo com o sistema robdtico. Além disso, temos as dificuldades técnicas
impostas pelo sistema de alimentagdo, que muitas vezes pode ser pesado e volumoso. Riscos adicionais se relacionam com a integragao
de tecnologias de comunicacdo e computagdo remota no controle e monitoramento de dispositivos roboticos, o que pode introduzir
problemas relacionados a qualidade de servigo, incluindo perda de dados e até mesmo a interrupgao do servigo. Outro fator relacionado
com tecnologias de comunicagdo sem fio € a area de cobertura e a manutencgédo ininterrupta da comunicagdo durante o deslocamento
entre diferentes células (i.e., handover).

Os riscos tecnoldgicos para o desenvolvimento de sensores estdo relacionados aos sistemas de aquisicdo e processamento dos sinais dos
sensores que, neste caso, possuem requisitos de operagao adicionais, uma vez que o sistema deve ter taxa de aquisicdo compativel com
a dindmica dos movimentos humanos. Além disso, o sistema vestivel para monitoramento de pacientes deve ser totalmente portatil,
com comunicagdo sem fio e com baixo peso de modo que seja transparente ao usudrio, ou seja, o sistema ndo pode interferir ou limitar
os movimentos do usuario. O mesmo acontece no sistema de sensores a ser desenvolvido para os sistemas robadticos.

A respeito dos riscos relacionados as aplicagfes, ha a questdo da classificagdo do grupo de pacientes que podem ser habilitados para
utilizar a plataforma. Para evitar a ocorréncia de acidentes durante a operacdo das plataformas roboticas, ou seja, os dispositivos de
auxilio a locomogéo e reabilitagdo, é preciso executar uma avaliagdo prévia do paciente em processo de reabilitagdo para checar se ele
possui condigdes fisicas compativeis com a utilizagdo da plataforma robdtica e constatar a sua capacidade de realizar os esforgos fisicos
necessarios durante as sessGes de fisioterapia.

Apesar dos riscos supracitados, a equipe executora possui consideravel experiéncia nas tecnologias que serdo desenvolvidas, as
experiéncias anteriores com os projetos ja desenvolvidos na drea de reabilitagdo robotica permite a equipe apontar solugdes inovadoras
para os riscos relacionados ao projeto dos sistemas que compdem o conjunto de plataformas inteligentes propostas. O desenvolvimento
de orteses e exoesqueletos ja foi realizado pelos membros da equipe executora. Além disso, a equipe também possui vasta experiéncia
com os sistemas de instrumentacdo foténica propostos em aplicagdes que incluem ndo sé a robética de reabilitacdo, mas também
aplicagOes industriais, médicas e de monitoramento ambiental, nas quais solugdes e dispositivos fotonicos compactos, de baixo custo e
com alta capacidade de multiplexagdo foram realizados. A experiéncia técnica da equipe em conjunto com experiéncias prévias na
producdo de propriedade intelectual e interagdo com pacientes na avaliagdo de tecnologias assistivas, fazem com que a equipe possa
mitigar todos os riscos associados através de um plano de acdo que envolve todos os estagios de maturidade do projeto.

Parceria com Empresa Interveniente:

A empresa 2Solve Engenharia, que atua ha mais de 10 anos no mercado de desenvolvimentos de hardware e software com varios
desenvolvimentos em solugdes embarcadas para atuagdo, robdtica e sensoriamento, possui longa colaboragdo com a rede de
laboratérios integrantes do presente Projeto de Pesquisa. Os principais pontos de colaboragdo com a empresa sdo as metodologias de
sensoriamento vestivel, robds organicos vestiveis e a arquitetura de transmissdo de dados, o conhecimento da empresa em sistemas
embarcados pode ser importante no auxilio na fabricacdo dos dispositivos propostos e com alto nivel de articulagédo alcangado, por isso




foi definida a colaboragéo no desenvolvimento do projeto, que também inclui a possibilidade de execucdo de contratos de transferéncia
de tecnologia, além das patentes de invengdo e registro de software que podem ser submetidas no ambito deste Projeto de Pesquisa.
Um dos primeiros pontos de colaboracdo entre os laboratdrios foi o desenvolvimento de sensores para a industria de petréleo em
colaboragdo com a Petrobras. Nesse caso, sensores em fibra optica para monitoramento de temperatura e nivel de liquido em tanques
de producdo. Além disso, a colaboracdo entre os laboratdrios e a Interveniente Técnica na industria de petrdleo evoluiu para
monitoramento de nivel de interface entre dgua, éleo e emulsdo utilizando técnicas de sensoriamento em fibras dpticas.

Outro ponto de parceria é no desenvolvimento e aplicacdes do computador industrial ?2STools IC? que é um robusto e flexivel
dispositivo de automacgédo dedicado a aquisicdo de dados, imagem, controle e monitoramento de processos e equipamentos. Esse
dispositivo faz parte de uma familia de produtos de automagéo projetados pela 2Solve para IoT/Industria 4.0 e s&o solugdes universais
no que se refere ao segmento de mercado. Caracteristicas como baixo consumo de energia, facilidade de configuragdo e de utilizagdo
proporcionam facil adaptacdo a qualquer planta ou equipamento, independentemente do porte. Todas as funcionalidades e
caracteristicas construtivas do dispositivo foram pensadas para facilitar e baratear a automacgdo de pequenos processos industriais, pois
este é o grande desafio para a implementagdo de conceitos IoT e IndUstria 4.0.

Especificamente na area de robdtica e com parcerias entre NTA/UFES, NERDS/UFES e 2Solve algumas tecnologias foram desenvolvidas.
Entre elas, o 2SolverBot é uma plataforma robdtica mdvel dotada de recursos para acoplamento e integracdo de dispositivos roboéticos
diversos, desenvolvida pela 2Solve. O mddulo de controle central é baseado no 2STools IC e adequado para aplicagGes robdticas. Uma
primeira versdo do 2SolverBot esta sob desenvolvimento para atender uma demanda de laboratérios que trabalham com robdtica na
UFES.

Recentemente, a parceria entre os laboratdrios integrantes do projeto e a 2Solve foi intensificada nas areas de reabilitacdo fisica,
tecnologias assistivas e sensores vestiveis através de projetos de pesquisa que deram inicio a instrumentagdo de robds vestiveis
comerciais e andadores roboticos inteligentes (como o CloudWalker). Portanto, a parceria de longa data com a 2Solve sera utilizada para
expandir os conceitos de integragdo fotonica e estruturas multifuncionais. Espera-se que as novas abordagens propostas neste Projeto
de Pesquisa possam integrar a nova geracao de rob0ds e sensores vestiveis em que novas tecnologias de atuagdo e sensoriamento
integrados em estruturas inteligentes e multifuncionais possam resultar em robds e sensores com baixo consumo de energia e alta
capacidade de realizar trabalho. Neste caso, a experiéncia da empresa com o desenvolvimento de hardware otimizado e projeto de
sistemas mecanicos iré contribuir significativamente no desenvolvimento dos pacotes de trabalho deste Projeto de Pesquisa. Ademais, a
experiéncia da 2Solve com sistemas conectados em nuvem ou no contexto de internet das coisas também sera utilizada no
desenvolvimento dos sistemas de monitoramento em nuvem, incluindo também as abordagens de robotica em nuvem propostas neste
Projeto de Pesquisa. Por fim, o desenvolvimento de softwares e plataformas de reabilitagdo para integracdo dos sistemas de reabilitacdo
com imersdo via realidade virtual e/ou aumentada também sera apoiado pela empresa Interveniente através de sua experiéncia em
desenvolvimento de sistemas customizados e integrados a estruturas flexiveis.

Também é importante ressaltar que o Memorial de Calculo da Contrapartida da Interveniente Técnica é apresentado na relagdo de
anexos deste Projeto de Pesquisa. Considerando os membros da empresa presentes na equipe executora da proposta e suas
remuneragdes (considerando o valor pago por hora), uma aproximacgdo do aporte seria por volta de R$ 430 mil. Embora, esse aporte
ndo seja financeiro, ou seja, sera através da empresa pagando seus proprios funcionarios, é importante notar que esse valor representa
mais de 10% do maximo do valor de recursos que pode ser solicitado ao FNDCT.

Equipe Executora:

A equipe executora para o desenvolvimento deste projeto possui membros com formagao multidisciplinar que permite a execugao das
atividades propostas e conta com 5 pesquisadores com Bolsa de Produtividade em Pesquisa (PQ). Além disso, as bolsas solicitadas irdo
permitir a captagdo de recursos humanos qualificados para desenvolvimentos pontuais e avangos adicionais no desenvolvimento das
atividades propostas. A Interveniente Técnica conta com profissionais capacitados para complementar a equipe na certificagdo de
produtos e desenvolvimento de protdtipos funcionais.

Arnaldo Gomes Leal Junior (Bolsista PQ-2): Possui graduagdo em Engenharia Mecanica (2015) e Doutorado (2018) em Engenharia
Elétrica pela UFES, sendo vencedor do Prémio CAPES de Teses 2019 ? Engenharias IV no tema de sensores em fibras opticas poliméricas
para dispositivos vestiveis. E professor no departamento de engenharia mecéanica, UFES. Ele é autor ou coautor de mais de 130
publicacdes cientificas nas areas de engenharia mecénica, elétrica, biomédica e materiais avangados. Seus interesses de pesquisa
incluem sensores em fibra 6ptica com énfase em sensores em fibra 6ptica polimérica, sistemas roboticos transparentes, instrumentacao,
atuadores e materiais 6pticos.

Camilo Arturo Rodriguez Diaz (Bolsista PQ-2): Possui expertise na area de desenvolvimento de hardware eletronico e sistemas
embarcados aplicados a robética, fabricagdo e aplicagdo de sensores baseados em fibra optica e sistemas de interrogagdo para os
mesmos. Recebeu o grau de Mestre (2014) e Doutor em Engenharia Elétrica (2018), ambos pela UFES. E professor do Departamento de
Engenharia Elétrica da UFES. Tem interesse em simulagdo e aplicacdo de sensores baseados em fibra Optica para monitoramento
estatico e dindmico e técnicas de interrogagdo. E autor ou coautor de mais de 40 artigos em revistas e conferéncias internacionais, 2
capitulos de livros e tem participado de varios Projetos de Pesquisa em robética de reabilitagdo e sensores baseados em fibra dptica para
aplicagOes industriais e instrumentacao. ,
Ricardo Carminati de Mello: Possui Graduagdo (2016), Mestrado (2018) e Doutorado (2020) em Engenharia Elétrica pela UFES. E
professor do Departamento de Engenharia Elétrica e professor permanente do Programa de Pds-Graduagao em Engenharia Elétrica,
ambos da UFES. Seus interesses de pesquisa envolvem roboética, com particular foco em robdtica de assisténcia, interacdo humano-rob6
e sistemas robéticos distribuidos, e no desenvolvimento de solugdes para robdtica em nuvem habilitadas por redes programaveis,
comunicagao sem fio e computagdo em nuvem.

Anselmo Frizera Neto (Bolsista PQ-1D): Graduado em Engenharia Elétrica pela UFES (2006) e Doutor em Eletrénica pela Universidade de
Alcala (Espanha, 2010). Entre 2006 e 2010, foi pesquisador do Grupo de Bioengenharia do Consejo Superior de Investigaciones
Cientificas (Espanha). E Professor do Departamento de Engenharia Elétrica e Docente Permanente do Programa de Pds-Graduagdo em
Engenharia Elétrica, ambos da UFES. Foi membro do Conselho de Administracdo da Associacdo Ibero-americana de Tecnologias de Apoio
a Deficiéncia de 2014 a 2018. Publicou mais de 300 artigos cientificos, dos quais mais de 160 sdo publicagdes em periddicos cientificos.
Atuou na formacdo de mestres e doutores em instituicGes do Brasil, Argentina, Italia e Portugal. Possui experiéncia em Eletronica,
Fotbnica e Engenharia Biomédica. Seus interesses de pesquisa sdo robotica de reabilitagdo, desenvolvimento de sensores dpticos e
eletrénicos para interfaces homem-maquina, processamento de sinais biomédicos e tecnologias de auxilio a mobilidade.

Marcelo Eduardo Vieira Segatto (Bolsista PQ-1C): Atualmente € professor Titular do Departamento de Engenharia Elétrica da
Universidade Federal do Espirito Santo. E membro Sénior da OSA. Tem experiéncia na area de Engenharia Elétrica, com énfase em
Sistemas de Telecomunicagdes, atuando principalmente nos seguintes temas: telecomunicagdes, comunicagGes Opticas, redes oOpticas,
eletromagnetismo aplicado e dispositivos dpticos.

Maria José Pontes (Bolsista PQ-1D): é Graduada e Mestre em Fisica pela UNICAMP. Obteve o doutorado em Engenharia Elétrica
(UNICAMP, 1996). Atuou em varias Instituicdes de Ensino Superior em Ensino de Graduacdo e de Pds-Graduagdo, Pesquisa, supervisdo e
orientagdo de alunos, como UTFPR e IME. Publicou 45 artigos cientificos em periddicos nos ultimos 10 anos e 60 artigos em
conferéncias. Coordenou 13 projetos de pesquisa financiados por agéncias de fomento e empresas. Orientou 2 teses de doutorado, 9
dissertagdes de mestrado, 23 trabalhos de iniciagdo cientifica, 12 trabalhos de conclusdo de curso. E membro da SBMO e Professor
Associado II na UFES. Trabalha na modelagem e implementacgdo de dispositivos em fibra, atuando nos temas: sensores em fibra dptica,
amplificadores épticos, amplificador a fibra dopada, ndo linearidades em fibras, aplicacédo de dispositivos e sistemas 6pticos de alta
capacidade.




Infraestrutura:

O NTA/UFES possui experiéncia no desenvolvimento de aplicagdes para Engenharia Biomédica em diferentes niveis, desde o
desenvolvimento de sensores e de técnicas de processamento de sinais até o projeto e concepgdo de ferramentas avangadas de
reabilitagdo e compensacdo funcional. Para atingir os desenvolvimentos propostos, o laboratério conta com uma infraestrutura roboética
disponivel que permitird o desenvolvimento e validagdo de diferentes estratégias de controle e interacdo com pacientes com dificuldades
de locomogdo ou que necessitam de assisténcia para realizar tarefas do cotidiano, tais como exoesqueletos roboéticos e andadores
inteligentes, além de sistemas passivos para treinamento e reabilitacdo. Os sistemas presentes no laboratdério também incluem um
sistema de analise de marcha, sistemas de aquisicdo de dados de eletromiografia e dados eletroencefalograficos.

O propdsito do NERDS/UFES é fornecer um ambiente computacional e infraestrutura basica para apoiar o desenvolvimento de aplicagées
envolvendo redes programaveis e ambientes de computagdo em nuvem. Dentre as aplicagdes anteriormente pesquisadas no grupo,
estdo aplicagdes com sensores 10T, sensores vestiveis e robotica em nuvem. O NERDS possui espago e infraestrutura adequados para o
desenvolvimento de atividades de pesquisa em computacdo distribuida e computagdo em nuvem, virtualizagdo de servigos e em redes
programaveis de datacenter. Em termos de equipamentos, o NERDS possui, em seu espaco fisico, estagdes de trabalho e computadores
de ultima geragdo disponiveis para cerca de 15 alunos, além de um datacenter de pequeno porte, climatizado e com UPS geral, com 4
racks de servidores interligados por switches programaveis com interfaces éticas. Um dos servidores presentes no datacenter possui
placa grafica de alta capacidade de processamento e outros cinco servidores possuem placas de rede, programaveis na linguagem P4.

O LabTel é um laboratoério vinculado ao Programa de Pés-Graduagdo em Engenharia Elétrica da UFES; suas linhas de pesquisa sdo
TelecomunicagGes e Tecnologia da Informagédo que inclui tecnologias de sensoriamento. Além disso, o LabTel conta com trés laboratérios,
um dedicado a simulagdo computacional; um laboratdrio exclusivo para a realizacdo de trabalhos experimentais que conta com sistemas
de micromecanica dptica para caracterizagdo de sensores Opticos, sistemas de interrogagdo Opticos, analisadores de espectro 6ptico,
espectrometros em diversas regides de comprimento de onda, fontes dpticas continuas e pulsadas, componentes 6pticos diversos, além
de fontes elétricas, geradores de sinal, osciloscopios e analisadores de redes. O terceiro laboratério é dedicado a prototipagem de pecas
metalicas, plasticas e circuitos elétricos. Dentre os equipamentos neste laboratério destacam-se o banho termostatico, estufa, torno,
fresadora e furadeira de bancada. Além disso, ha a aquisicdo recente de prensas hidraulicas, Router CNC laser, dobradoras de chapa,
entre outras ferramentas para prototipagem de pecas. O laboratdrio conta com estrutura profissional de solda, incluindo para
desenvolvimento de placas de circuito impresso de dupla camada em substrato rigido ou flexivel usando componentes SMD. Para
manufatura aditiva, o laboratdrio de prototipagem conta com 3 impressoras 3D de filamento e de resina UV.

O LabSensores possui duas salas com aproximadamente 45 m2 cada. Uma dessas salas é utilizada para instrumentagdo quimica e
desenvolvimento de sensores foténicos para diversos parametros. A sala é equipada com cabine de seguranca classe II B2 que a torna
adequada para a manipulagdo dos diversos componentes, solugGes e reagentes quimicos a serem utilizados no ambito deste Projeto de
Pesquisa. Adicionalmente, a sala conta com camara climatica (controle de temperatura e umidade), sistemas montados em laboratério
para caracterizagdo de propriedades térmicas de materiais (como coeficiente de expansdo térmica) e agitador magnético com controle
de temperatura. O laboratdrio também conta com maquinas de ensaio universal para caracterizagdo de propriedades mecanicas de
materiais diversos, além de sistemas para caracterizacdo de propriedades dpticas tais como Refratometro Abbe, espectrofotémetro,
fontes oOpticas/elétricas e medidores de poténcia optica. Como parte fundamental no desenvolvimento deste Projeto, o laboratério conta
com resinas diversas biocompativeis de termo ou fotopolimerizagdo e sistemas de manufatura aditiva, incluindo impressoras 3D de
filamento/resina, sistemas de extrusdo e bioimpressora 3D com conjunto de biotintas e hidrogéis diversos. A outra sala de 45 m2 é um
ambiente inteligente com cdmeras e sistema de aquisicdo e andlise de movimentos desenvolvido em laboratério e possui acessibilidade
para pessoas com deficiéncia fisica e motora, sendo adequada para realizagédo dos testes com pacientes no ambito do projeto.

Os registros fotograficos da infraestrutura disponivel de cada laboratdrio sdo apresentados em anexo a esta proposta.

Parcerias Adicionais:

Este Projeto de Pesquisa propde desenvolvimentos interdisciplinares, envolvendo as dreas de engenharia mecanica, elétrica,
computacdo, biotecnologia fisica e fisioterapia, uma vez que solugdes de engenharia sdo propostas com aplicacdes na area de salde, o
que confere uma alta interdisciplinaridade no projeto que é observada na equipe executora, tanto nos pesquisadores principais, quanto
nos colaboradores. Dentre os pesquisadores, ha uma interdisciplinaridade na equipe através de pesquisadores com formacdo em
engenharia mecanica, fisica, elétrica e telecomunicagGes, além de pesquisadores da area da saude (graduagdo em fisioterapia e
mestrado em educacdo fisica). Inclusive com pesquisadores com formagdes em areas diferentes o que possibilita uma visao
multidisciplinar das atividades propostas neste projeto, a interagdo entre as engenharias/ciéncias exatas e a area de saude é
fundamental para o desenvolvimento das atividades propostas. .

Ademais, o projeto conta com pesquisadores de diferentes continentes, desde Europa até a Asia, isso garante um grande intercambio
institucional, devido a interagdo de pesquisadores de diferentes partes do mundo, trabalhando em conjunto para o desenvolvimento de
novas tecnologias que podem impactar diretamente no conhecimento local. O intercdmbio institucional e, sobretudo, a
internacionalizagdo sdo pontos importantes no desenvolvimento de projetos de pesquisa e objetivos de diversos programas de pds-
graduacao institucionais na regido (e no resto do Brasil).

Dentre as colaboragdes, podemos destacar o Dr. Eduardo Rocon, pesquisador do Centro de Automatica y Robdtica do Consejo Superior
de Investigaciones Cientificas (Madrid ? Espanha) que possui vasto conhecimento em robética de reabilitagdo e participa de diversos
projetos europeus, podendo auxiliar na parte de desenvolvimento dos dispositivos flexiveis. Também com vasto conhecimento na area
de robdtica vestivel para reabilitagdo e assisténcia, pode-se destacar a perspectiva de colaboragdo com o Prof. Dr. Adriano Almeida
Gongalves do Departamento de Engenharia Mecénica da Escola de Engenharia de Sdo Carlos. O grupo também vem trabalhando em
parceria com o Prof. Dr. Petter Ogren, da KTH Royal Institute of Technology (Estocolmo, Suécia), no desenvolvimento de técnicas de
interacdo humano-robd apoiadas por inteligéncia artificial.

Ao longo dos anos, foi estabelecida uma parceria com a Escuela Colombiana de Ingenieria Julio Garavito que j& possui projetos no tema
de robdtica flexivel, com foco em robdtica de reabilitacdo e analise de movimentos, que sdo areas correlacionadas a do presente projeto
de pesquisa. Como o T-Flex, um rob0 vestivel baseado em tendGes flexiveis para assisténcia e reabilitagdo da marcha. Sendo este um
dos dispositivos a serem utilizados no presente Projeto para validacdao dos sensores desenvolvidos.

Para o desenvolvimento de novas fibras dpticas com propriedades customizadas, ha a parceria com o Prof. Dr. Wilfried Blanc do Instituto
de fisica de Nice (Franca) que desenvolve fibras opticas dopadas com nanoparticulas de diferentes composicdes e propriedades,
fundamentais no desenvolvimento de sensores distribuidos em fibras opticas e biosensores.

No desenvolvimento dos sensores, podemos listar a colaboragdo com o Prof. Dr. Kyriacos Kalli da Universidade Tecnoldgica do Chipre
(CUT) que possui vasta experiéncia na fabricagdo de sensores e dispositivos épticos, especialmente na fabricagdo de estruturas e
microcavidades em fibra usando laser de femtosegundo com a parceria adicional da Lumoscribe (presidida pelo Dr. Antreas Theodosiou,
que colabora com o grupo em outros projetos de pesquisa), empresa especializada em fabricagdo de dispositivos foténicos. Todos com
vasto conhecimento e pratica na fabricacdo de dispositivos em fibra plastica utilizando laser pulsado em nanosegundo.

A equipe tem uma longa colaboragdo com a Universidade de Aveiro (Portugal) para o desenvolvimento de sensores fotonicos e novas
estruturas transparentes. O pesquisador responsavel pela colaboracdo do lado de Portugal é o Dr. Carlos Marques com experiéncia em
desenvolvimento de sensores dpticos, fabricagdo de estruturas de grades e funcionalizagdo estrutural. O grupo também tem
colaboracdes com o National Institute of Technology Delhi (India) através do Prof. Anuj Sharma para auxiliar no projeto, simulagéo e
integragdo de materiais 2D, enquanto que a colaboragdo com o Prof. Santosh Kumar da Liaocheng University (China) sera importante no
desenvolvimento de sensores plasmoénicos para aplicacdes em salude propostos.

Também é importante ressaltar a parceria com startup local, a 3S, para apoiar no desenvolvimento dos sensores. Parcerias com 0s
consumidores finais também estdo sendo estabelecidas e a equipe conta com o apoio da Unimed Vitdria e do ICEPi (instituto de pesquisa




em parceria com o SUS capixaba). As cartas de apoio das referidas empresas sdao apresentadas nos anexos desta proposta.

Resultados Esperados para o atendimento dos objetivos da selegao publica:

Como um dos resultados esperados do Projeto de Pesquisa, tem-se o desenvolvimento de estruturas inteligentes baseadas em
dispositivos fotonicos para o monitoramento remoto de paciente, conectada a nuvem e o desenvolvimento e a aplicagdo de sistemas
vestiveis para monitoramento remoto de parametros fisicos e fisiolégicos de pacientes, conectada a nuvem para novas abordagens de
reabilitacdo e treinamento, combinadas com sistemas de realidade virtual. Além disso, sdo esperados o desenvolvimento de orteses,
proteses e exoesqueletos para reabilitagdo de membros inferiores conectadas a nuvem e utilizando novos paradigmas de instrumentacgao
baseadas em sensores foténicos em fibra e o desenvolvimento de plataformas robdticas inteligentes para auxilio a locomogdo conectadas
a nuvem e utilizando novos paradigmas de instrumentagdo baseadas em sensores fotonicos em fibra.

No ambito da robotica, este Projeto de Pesquisa pode ser considerado uma inovagdo na area de robdtica de reabilitacdo e exoesqueletos
ocupacionais com desenvolvimentos de novas tecnologias assistivas a serem utilizadas para fins de reabilitagdo e assisténcia a
locomocgéo, configurando uma nova geragao de rob0s para auxilio a locomogéo utilizando robdtica flexivel e compositos multifuncionais.
No ambito da salde, o projeto contribui com uma inovagdo na area de monitoramento remoto de pacientes com desenvolvimento de
sistema de sensores em nuvem, através de sistema de sensores vestiveis transparentes ao usuario a serem integrados em vestimentas
e objetos do cotidiano para medigdo remota de parametros fisicos, fisioldgicos e até hormonais do paciente. Além disso, projeta-se a
construgao de uma arquitetura de aquisicao e transmissdo de dados em nuvem de forma eficiente e segura para monitoramento remoto
de pacientes e com o treinamento dos pacientes realizados com auxilio de tecnologias em realidade virtual. Um outro resultado esperado
€ o desenvolvimento de musculos artificiais e atuadores foténicos para dispositivos de assisténcia ao movimento de pacientes com
redugdo no custo metabdlico para nova geragdo de rob0Gs vestiveis organicos.

O projeto também tem o potencial de difusdo da fotdnica para sensoriamento, inteligéncia artificial e computacdo em diferentes areas de
pesquisa, nas quais tais sensores ainda ndo sdo amplamente explorados. Um exemplo é a prdpria area da robédtica, onde a maioria dos
sensores ainda sdo baseados em dispositivos eletromecanicos que possuem desvantagens em relagdo aos sensores em fibra optica em
algumas aplicagoes.

As atividades e desenvolvimentos propostos neste Projeto de Pesquisa envolvem alta interdisciplinaridade com uma gama de
conhecimentos relativamente alta e diversificada, uma vez que os sistemas propostos envolvem conhecimentos em engenharia mecanica
e elétrica, onde a énfase em engenharia de computacdo e telecomunicacGes é desejada. Além disso, os desenvolvimentos aqui
propostos também guardam relagd@o direta com outras areas de conhecimento, como fisica, quimica e fisioterapia. Essa pluralidade e
multidisciplinaridade impactam, de forma positiva, na formagdo dos recursos humanos, uma vez que uma formagao multidisciplinar com
conhecimentos de problemas praticos da sociedade resulta em recursos humanos altamente especializados para o desenvolvimento de
novas tecnologias em prol da sociedade. Também é importante salientar que essa multidisciplinaridade resulta na formacgdo de recursos
humanos em diferentes areas de conhecimento. Além disso, as atividades de pesquisa propostas, onde havera o desenvolvimento de
sistemas prontos para validacdo em condicdes operacionais, a formagdo dos recursos humanos também serd aprimorada com a
formacao de profissionais com nogbes de desenvolvimento de protétipos e possibilidade de conferir um carater empreendedor para os
novos profissionais. Além disso, ha a possibilidade de nucleacdo de novas startups ou novas empresas que geram novos empregos para
a mao-de-obra especializada regularmente formada no estado. O grupo também conta com parcerias de pesquisadores de diferentes
nacionalidades e continentes, o que resulta na possibilidade de intercadmbios entre os pesquisadores, o que é altamente benéfico para
formagao de recursos humanos com experiéncia internacional, o que também traz vantagens do ponto de vista cultural e social
decorrente dos intercdmbios, tanto enviando os nossos alunos para intercambios e estagios cientificos/académicos quanto recebendo
alunos de pesquisadores de fora do estado ou pais.

No ambito mercadoldgico, espera-se a interagdo, transferéncia de tecnologia e servigcos para empresas de diferentes niveis de
maturidade no mercado através das tecnologias inovadoras propostas. Um segundo resultado, espera-se a nucleagéo e o
desenvolvimento de novas empresas de alto grau tecnoldgico para servigos especializados de apoio a satde. Além disso, € prevista a
interagdo com governo e sociedade através da disponibilizagdo de parte dos desenvolvimentos alcangados.

Uso multiusuario de equipamentos:

A utilizagdo multiusuaria dos equipamentos é também foco para infraestrutura proposta, espera-se que os equipamentos propostos
atendam nd&o so as atividades especificas deste projeto, mas também outros projetos de pesquisa da Universidade Federal do Espirito
Santo. De forma direta, pode-se afirmar que cinco programas de pds-graduacgdo serdo beneficiados pela infraestrutura proposta, uma
vez que possuem representantes na equipe cientifica deste subprojeto. Os programas de pds-graduacgéo diretamente beneficiados sdo:
Programa de P6s-Graduagdo em Engenharia Elétrica (26 docentes e 139 discentes); Programa de Pds-Graduagdo em Engenharia
Mecanica (19 docentes e 99 discentes); Programa de Pds-Graduagdo em Engenharia Civil (16 docentes e 50 discentes); Programa de
Pés-Graduagdo em Biotecnologia que conta com 69 alunos regularmente matriculados, sendo 38 no mestrado e 31 no doutorado. No
entanto, com a utilizagdo multiusuaria dos equipamentos, o grupo podera ser capaz de atender um nimero ainda maior de docentes e
discentes de programas de pds-graduagdo e departamentos de areas correlatas que poderdo fazer uso do equipamento. Inclui-se ainda
a possibilidade de utilizagdo multiusuaria dos equipamentos por parte de outros institutos, faculdades e centros de pesquisa.

O agendamento dos equipamentos sera realizado por meio de formularios online divulgados de forma virtual com acesso publico, em
que os usuarios informardo os equipamentos que desejam utilizar, o periodo de utilizagdo, insumos necessarios e justificativa para o uso.
O usuario assinara um termo de responsabilidade pelo equipamento. De forma geral, a prioridade sera por ordem de pedidos, ou seja,
quem pediu primeiro sera atendido primeiro. Havendo demanda com fila de espera serdo estabelecidos critérios técnicos a serem
empregados, que irdo considerar impactos da pesquisa e envolvimento com o subprojeto diretamente relacionados a essa proposta. Os
quais serdo analisados por comité técnico instituido para tal analises. Também é importante mencionar que o laboratério possui cadastro
na Plataforma Nacional de Infraestrutura de Pesquisa do MCTI, acessivel através do link https://pnipe.mctic.gov.br/laboratory/9236. A
copia da tela também ¢é apresentada em anexo.

Como uma das premissas basicas do projeto e da rede de laboratérios, o atendimento ao publico, de modo geral, também é previsto.
Para as atividades relacionadas ao sensoriamento vestivel, o grupo conta com parcerias com fisioterapeutas para aplicacdo de protocolos
em idosos para monitorar a evolugdo de tratamentos de reabilitagcdo. Além disso, parcerias com o Centro de Reabilitagdo Fisica do
Estado do Espirito Santo (CREFES) também s&o previstas para uso multiusuarios dos sensores e sistemas vestiveis para reabilitacdo
fisica. Vale ressaltar que o CREFES é responsavel pela reabilitagdo motora dos pacientes e atende todos os municipios do estado e
redondezas com média de 400 usuarios por dia.

Também ha a possibilidade de utilizacdo remota dos equipamentos e bancadas de testes desenvolvidas e propostas no ambito deste
Projeto de Pesquisa através de conceitos de computagdo em nuvem. Ou seja, os dispositivos e sistemas desenvolvidos poderdo ser
explorados como uma plataforma de experimentacgdo intensificando o potencial de impacto deste Projeto. Para isso, serdo geradas
credenciais para que colaboradores nacionais e internacionais acessem, pela Internet, total ou parcialmente as bases de dados geradas
no ambito deste Projeto, atentos as questdes de privacidade e confidencialidade. Dessa forma, os colaboradores poderdo conduzir
analises alternativas, aumentando o potencial de exploracdo dos dados assim como a transparéncia e reprodutibilidade dos estudos
conduzidos. Ao usar a plataforma de experimentagdo, os colaboradores terdo a opgdo de gerar novas bases de dados na plataforma de
nuvem, adicionando a massa de dados total. Além disso, explorando o conceito de servigos para robdtica instanciados na nuvem,
colaboradores poderdo instanciar seus proprios servigos na plataforma e testa-los nos dispositivos robdticos sem a necessidade de
presenca local, acelerando a pesquisa e atividades de prototipacdo em colaboracdo. Experimentos dessa natureza deverdo ser
requeridos por meio de formulario, onde o experimentador requisitara uma data e uma janela de tempo, podendo a equipe deste Projeto
aceitar ou ndo, dependendo da disponibilidade dos equipamentos solicitados e da disponibilidade de um dos membros da equipe ou




bolsistas do Projeto de acompanhar localmente os experimentos. As instituicbes ou laboratdrios de pesquisa que possuem interesse em
acessar as plataformas de forma remota, manifestaram seu interesse através das Cartas de Manifestacdo de Interesse presentes nos
anexos desta proposta. No total, 5 instituicGes (2 da Europa, 2 da Asia e 1 da América do Sul) manifestaram interesse imediato no
sistema proposto. Espera-se atingir maior nimero de laboratérios e instituicdes no decorrer deste Projeto de Pesquisa.

Palavras-chave:

¢ Robdtica de reabilitagdo

¢ Sensores em fibras opticas

¢ Robdtica Flexivel

¢ Sistemas de monitoramento em nuvem
¢ Internet das coisas

¢ Realidade Virtual
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[B.1. CRONOGRAMA Fisico
META FISICA: 1 - M01 - Desenvolvimento de estruturas inteligentes flexiveis com sensores integrados
Duragao
ATIVIDADES: INDICADOR FiSICO DE EXECUCAO Prevista
Inicio| Fim
1 - M01.1 Desenvolvimento e testes de metodologia para incorporacao da fibra Relatorio de ac_:ompanhamento sobre~os
P P : resultados obtidos durante a execugdo 1 6
Optica nas estruturas flexiveis fabricadas S
da atividade
2 - M01.2 Integragdo dos materiais opticamente ativos com as biotintas e outros Relatério de acompanhamento sobre os
. resultados obtidos durante a execugao 3 8
hidrogéis o
da atividade
3 - M01.3 Caracterizagdo das propriedades opticas, térmicas e mecéanicas das zsatr"_ﬁct)u?_:sd:riofe?:ségagzdf:s:;ggzgjss 6 9
estruturas fabricadas a partir de extrusao e . 5 > prop
Opticas, térmicas e mecanicas
4 - M01.4 Desenvolvimento dos sensores baseados em fibra dptica para medigao dReIatorlo te(zjmco de; acompanhamento 3 12
de parametros fisicos em robos emonstrando os sistemas
desenvolvidos
5 - M01.5 Desenvolvimento e analise de musculos artificiais de resposta dptica Primeira versdao do médulo de aplicagéo 6 18
para auxilio de movimentos com videos de apresentacgdo
6 - M01.6 Desenvolvimento e analise de tend&es artificiais programaveis a partir |Primeira versdo do modulo de aplicagdo 12 24
de sinais opticos com videos de apresentagdo
7 - M01.7 Testes de diferentes formas construtivas para os tenddes e musculos Sistema fun_C|on~aI mstal_ad_o com 0s
o = A ; testes e validagdes preliminares 12 24
artificiais para maximizagdo da assisténcia ao movimento . -
realizados documentados em relatério
META FISICA: 2 - M02 - Desenvolvimento de exoesqueletos laborais
Duragao
ATIVIDADES: INDICADOR FiSICO DE EXECUGAQ | Prevista
Inicio| Fim
1 - M02.1 Projeto estrutural dos exoesqueletos ocupacionais Relatdrio de execucdo e desenhos 1 6
: J q P técnicos da estrutura
2 - M02.2 Projeto do sistema de sensores em fibra dptica para os exoesqueletos |Relatério dos sensores desenvolvidos 4 12
Registro fotografico do sistema de
3 - M02.3 Sistema de atuagdo e controle do robd atuacdo e relatério do sistema de 7 12
controle
4 - M02.4 Estimagdo de ergonomia de colaboradores y|deos de demonstracdo do slstema 12 18
instalado
5 - M02.5 Desenvolvimento de uma estrutura hierérquica de controle baseada na |Relatorio técnico de acompanhamento e
interacdo homem-robd para a estimativa dos torques a serem gerados pelo demonstracdo da estrutura de controle 18 24
sistema de atuagao proposta
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IB.1. CRONOGRAMA FiIsICO
META FISICA: 2 - M02 - Desenvolvimento de exoesqueletos laborais
Duragao
ATIVIDADES: INDICADOR FiSICO DE EXECUCAO | Prevista
Inicio] Fim
6 - M02.6 Processamento e armazenamento de diversos parametros do operador e
. s . Relatorio técnico para acompanhamento] 18 24
e do dispositivo para um servidor na nuvem
META FISICA: 3 - M03 - Integracdo de realidade virtual em protocolos de reabilitacdo com robds méveis
Duracgao
ATIVIDADES: INDICADOR FiSICO DE EXECUGAO | Prevista
Inicio| Fim
Plataformas adaptadas e testes
1 - M03.1 Adaptacgédo e integragdo das plataformas robdticas moéveis com preliminares de integragao com 1 6
dispositivos de realidade virtual/aumentada. realidade virtual/aumentada realizados
com video de demonstragdo
2 - M03.2 Desenvolvimento de conjunto de ambientes virtuais para criagdo de gggé‘;Cg?v(ij;oaggfnqgist;érgueaﬁf 3 12
cenarios interativos de reabilitacdo -
relatorio.
3 - M03.3 Elaboragdo de sistema de realimentacdo visual em realidade Sistema funcional instalado com os
virtual/aumentada para correcdo de parametros cinematicos via utilizagdo de testes e validagbes preliminares 6 18
algoritmos de aprendizado de maquina para processamento de realizados documentado em relatoério
4 - M03.4 Integragdo do sistema de realidade virtual/aumentada com estratégias | Sistema funcional instalado com os
de controle e navegacdo contemplando realidade mista, com obstaculos reais e |testes e validacGes preliminares 12 24
virtuais. realizados documentado em video
5 - M03.5 Execugao de testes de usabilidade e performance do sistema de Relatério de acompanhamento sobre os
realidade virtual/aumentada integrado com rob6s madveis para reabilitacdo em resultados obtidos durante a execugao 24 30
ambiente clinico da atividade.

com suporte na nuvem

META FISICA: 4 - M04 - Integracdo de robds, estruturas multifuncionais, exoesqueletos laborais e realidade virtual/aumentada

Duragao
ATIVIDADES: INDICADOR FiSICO DE EXECUCAO | Prevista
Inicio] Fim
1 - M04.1 Desenvolvimento de arquitetura funcional de servigos em nuvem em Relatério técnico com detalhamento da 1 a
atendimento dos requisitos do sistema. arquitetura
_— . . - Sistema funcional instalado com os
2 - M04.2 Instanciagdo de infraestrutura de nuvem com servigos basicos de testes e validacBes preliminares a 8
banco de dados ) -
realizados documentado em relatério
Agentes validados, documentados e
3 - M04.3 Desenvolvimento de agentes para coleta de dados dos dispositivos |nsta_lado§ nos robds, estruturas .
. X x » . multifuncionais, exoesqueletos laborais 6 10
fisicos e integragdo dos robds com servigos em nuvem b o .
e dispositivos para realidade
virtual/aumentada
4 - M04.4 Desenvolvimento de interface grafica online para monitoramento em Interface instalada e acessivel pela
- o . ; L 10 12
tempo real do estado de cada dispositivo que integra o sistema. Internet documentada em relatério
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com suporte na nuvem

META FISICA: 4 - M04 - Integracdo de robds, estruturas multifuncionais, exoesqueletos laborais e realidade virtual/aumentada

Duragao
ATIVIDADES: INDICADOR FiSICO DE EXECUGAO Prevista
Inicio| Fim
5 - M04.5 Desenvolvimento de sistema remoto para identificagdo de situaces de Sistema fun_C|on~aI |nsta|_ad_o com os
] } o testes e validagOes preliminares 10 18
risco e acidentes e emissao de alertas. ) -
realizados documentado em relatdrio
Servigos instanciados em nuvem,
6 - M04.6 Desenvolvimento de servicos de robotica em nuvem para acessivels peila Interneltded 12 24
rocessamento de dados e controle de dispositivos assistivos egpern_‘n_enta mgnt_e validados nos
P dispositivos assistivos documentado em
relatério
7 - M04.7 Execucdo de testes de usabilidade e performance do sistema de Relatério de acompanhamento sobre os
robdtica em nuvem para avaliagdo da qualidade de servigo e qualidade de resultados obtidos durante a execugéo 24 30
experiéncia do usuario da atividade.

META FISICA: 5 - mos - Integracdo de sensores para parametros fisicos e fi

siolégicos em tecidos para monitoramento continuo de

atividades
Duracgao
ATIVIDADES: INDICADOR FiSICO DE EXECUGAO | Prevista
Inicio| Fim
1 - M05.1 Desenvolvimento dos sensores baseados em fibra dptica para medigao Relatorio de acpmpanhamento sobre~os
- . A L resultados obtidos durante a execugao 1 6
de parametros fisicos e fisioldgicos em usuarios i
da atividade
2 - M05.2 Anadlise da resposta Optica (intensidade e frequéncia) das estruturas Banco de dados das caracteristicas das
transparentes em relagdo a diferentes estimulos para desenvolvimento de estruturas em relagdo as propriedades 7 12
sensores para medigdo de parametros fisicos Opticas, térmicas e mecanicas
. . . ~ Relatério de acompanhamento sobre os
3 - M05.3 DesenvoIV|mAento do sistema _de sensores para ‘medlgao de pressao, resultados obtidos durante a execucdo 9 15
temperatura, pH e parametros de cicatrizagao integrado a estrutura flexivel o
da atividade.
4 - M05.4 Funcionalizagdo das estruturas para detecgdo de parametros como E:sliltfar(ljc:)s%t?t(i:ggpggganTeegtgxseochzgs 15 24
nivel de cortisol e biomarcadores de fatiga o ¢
da atividade.
5 - M05.5 Desenvolvimento dos sistemas vestiveis usando téxteis foténicos para |Relatério de acompanhamento sobre os
medicdo de batimento cardiaco, taxa de respiragdo, pressdo arterial e taxa de resultados obtidos durante a execugao 18 24
oxigénio dissolvido (oximetro) da atividade.
6 - M05.6 Realizagdo dos experimentos de validagdo do sistema de Registros fotograficos e videos de 20 20
monitoramento vestivel utilizando as estruturas flexiveis propostas demonstragao
x . I Relatério de acompanhamento sobre os
7 _M05.7 Integracdo dos biossensores em protocolos de reabilitagao e resultados obtidos durante a execucdo 24 36
treinamento de trabalhadores da atividade
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IB.1. CRONOGRAMA FiIsICO
META FISICA: 6 - M06 - Estratégias de difusdo, atendimento externo e formacdo de recursos humanos
Duragao
ATIVIDADES: INDICADOR FISICO DE EXECUGAO | Prevista
Inicio] Fim
1 - M06.1 Registro de atividades de extensdo universitaria relacionada a Extrato do registro da atividade de 1 12
disponibilidade do sistema para publico interessado extensdo na universidade
2 - M06.2 Workshop aberto ao publico (incluindo os colaboradores internacionais .
e empresas interessadas) dos resultados parciais do projeto Workshop realizado e documentado 12 12
3 - M06.3 Publicacdo de artigos em periddicos e conferéncias especializadas Publicac&o de pelo menos 2 artigos para 6 36
cada pacote de trabalho
Pelo menos 1 matéria lecionada nos
4 - M06.4 Cursos e matérias de graduagao e pos-graduacédo relacionadas aos programas de Pos-Graduagdo em 6 36
desenvolvimentos do projeto Engenharia Elétrica e Engenharia
Mecanica
5 - M06.5 Orientagdo de estudantes de iniciagdo cientifica, mestrado e doutorado Z‘ieslge:::ng(i:dz:"ﬁ:s%sagguetosradO’ > 9 36
em temas relacionados ao projeto - Y e T T
orientagOes de iniciagdo cientifica
6 - M06.6 Notificacdo de invencao e/ou submissdo de patente dos resultados 1 a 3 Patentes ou notificagdes de 12 36
relacionados ao projeto invengao realizadas
_7 - M06._7 Sggundo worksh_op aberto ao publico (incluindo 0s c_olaborad_ores Workshop realizado e documentado 24 24
internacionais e empresas interessadas) dos resultados parciais do projeto
8 - M06.8 Realizagdo de testes de validagdo dos sistemas propostos com Documentacédo dos testes via relatoério 24 36
pacientes e trabalhadores indicados ou publico em geral técnico de acompanhamento
9 - M06.9 W_orkshop aberto ao publico (|nc|~umdo os coIaborac_Iorgs |nterne_JC|ona|s Workshop realizado e documentado 36 36
e empresas interessadas) para apresentagao dos resultados finais do projeto
META FISICA: 7 - M07 - Estratégias de prospeccdo de novos projetos e interagdo com setor privado
Duragao
ATIVIDADES: INDICADOR FISICO DE EXECUGAO | Prevista
Inicio| Fim
1 - M07.1 Reunido de abertura do projeto com os participantes e as empresas Reunido realizada com ata 1 1
que ja demonstraram interesse na proposta documentada
2 - M07.2 Prospeccao de potenciais interessados no setor privado Relat_(grlo de gcompanhamento ¢ atas de 12 36
reunides realizadas
3 - M07.3 Participagdo em feiras de inovacdo com os protdtipos desenvolvidos Part!C|pagao €m ao menos duas feiras 12 36
locais ao longo do projeto




PLANO DE TRABALHO

Area: AIPB

Chamada Publica Tecnologia Assistiva 2022 ? Modalidade 1 (laboratérios

L
Finep
ke RO T BELOUILA - _ Ref.: N°Prot.Eletr.:
INOVACAL [SOUISA FEST - FEST - 742335 2132/22 742335
[B.1. CRONOGRAMA Fisico
META FISICA: 7 - M07 - Estratégias de prospeccdo de novos projetos e interacdo com setor privado
Duragao
ATIVIDADES: INDICADOR FiSICO DE EXECUGAO | Prevista
Inicio] Fim
4 - M07.4 Articulagdo de prestacdo de servigos ou transferéncia de tecnologia Contratos, acordos ou parcerias 12 36
com empresas interessadas firmadas com empresas interessadas




PLANO DE TRABALHO

Area: AIPB

Chamada Publica Tecnologia Assistiva 2022 ? Modalidade 1 (laboratérios

&
Finep
R - _ Ref.: N°Prot.Eletr.:
INGVACAD [ PISQUISA FEST - FEST - 742335 2132/22 742335
[B.3 ORCAMENTO
B.3.1 PLANO DE APLICACAO (Valores em R$)
CONTRAPARTIDA
co-
- Grupos/Elementos| FNDCT/ |PROPONENTE|EXECUTOR INTERVENIENTE(S)
Cédigo de Despesas FINEP EXECUTOR(ES) TOTAL
Fin. | Nao Fin.|Fin. Il‘:liano Fin. | Nao Fin. Fin. Nao Fin.
3. DESPESAS
1.696.055,52|0,00 0,00}0,00] 0,00} 0,00 0,00 0,00 0,00| 1.696.055,52
CORRENTES
31.00.00 Pessoale 0,00|0,00 0,00}0,00] 0,00} 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
Encargos Sociais
Vencimentos e
Vantagens Fixas
31.00.11/12( 2R3 0,00]0,00 0,00}0,00] 0,00} 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
Civil/Militar)
31.00.13 Obrigagbes 0,00|0,00 0,000,00] 0,00 0,00 0,00/ 0,00 0,00 0,00
Patronais
Pagamento de
31.00.14 Peceanl 0,00]0,00 0,00}0,00] 0,00} 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
33.00.00 Outras Despesas |, 546 55,52]0,00 0,00]0,00] 0,00] 0,00 0,00 0,00 0,00 1.696.055,52
Correntes
33.00.14/15|  DPiarias (Pessoal 0,00}0,00 0,00{0,00] 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
Civil/Militar)
33.00.30 Material de 380.071,28| 0,00 0,00{0,00] 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 380.071,28
Consumo
Passagens e
33.00.33 Despesas com 0,00]0,00 0,00}0,00] 0,00} 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
Locomogao
Outros servigos
33.00.36 de Terceiros / 0,00|0,00 0,00}0,00] 0,00} 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
Pessoa Fisica
Outros servigos
33.00.39 de Terceiros / 689.584,24] 0,00 0,00]0,00] o0,00] 0,00 0,00] 0,00 0,00| 689.584,24
Pessoa Juridica
33.90.18 Servigos de 626.400,00] 0,00 0,00]0,00] o0,00] 0,00 0,00 0,00 0,00 626.400,00
Terceiros - Bolsas
Auxilio
33.90.20 Financeiro a 0,00]0,00 0,00}0,00] 0,00} 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
Pesquisadores
4. DESPESAS DE
2.088.344,22|0,00 0,00]0,00] o0,00] 0,00 0,00] 0,00 0,00| 2.088.344,22
CAPITAL
44.00.00 Investimentos 2.088.344,22|0,00 0,00]0,00] 0,00] 0,00 0,00l 0,00 0,00| 2.088.344,22
44.00.51 Obras e 0,00]0,00 0,00}0,00] 0,00} 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
Instalacoes
Equipamentos e
44.00.52 Material 2.088.344,22|0,00 0,00]0,00] o0,00] 0,00 0,00] 0,00 0,00| 2.088.344,22
Permanente
TOTAL GERAL 3.784.399,74| 0,00 0,00}0,00] 0,00} 0,00 0,00] 0,00 0,00]3.784.399,74




Fin

PLANO DE TRABALHO

Area: AIPB

gerais)

Chamada Publica Tecnologia Assistiva 2022 ? Modalidade 1 (laboratérios

Depto: DEPB

Ref.: N°Prot.Eletr.:
FEST - FEST - 742335 2132/22 742335
[B.3.3. ORCAMENTO
B.3.3. CRONOGRAMA DE DESEMBOLSO / FNDCT (Valores em R$)
METAS FINANCEIRAS PARCELAS (MES) TOTAL
Cédigo Grupos/Elementos de Despesas 12 (1)
3. DESPESAS CORRENTES 1.696.055,52] 1.696.055,52
31.00.00 Pessoal e Encargos Sociais 0,00 0,00
Vencimentos e Vantagens
31.00.11/12| ;. o s (Pessoal Civil/Militar) 0,00 0,00
31.00.13 Obrigagdes Patronais 0,00 0,00
31.00.14 Pagamento de Pessoal 0,00 0,00
33.00.00 Outras Despesas Correntes 1.696.055,52| 1.696.055,52
33.00.14/15| Diarias (Pessoal Civil/Militar) 0,00 0,00
33.00.30 Material de Consumo 380.071,28 380.071,28
33.00.33 Passaggns e Despesas com 0,00 0,00
Locomogao
33.00.36 Outros’sgrwgos de Terceiros / 0,00 0,00
Pessoa Fisica
33.00.39 Outros servigos de Terceiros / 689.584,24|  689.584,24
Pessoa Juridica
33.90.18 Servigos de Terceiros - Bolsas 626.400,00 626.400,00
Auxilio Financeiro a
33.90.20 Pesquisadores 0,00 0,00
4. DESPESAS DE CAPITAL 2.088.344,22| 2.088.344,22
44.00.00 Investimentos 2.088.344,22] 2.088.344,22
44.00.51 Obras e Instalagoes 0,00 0,00
44.00.52 Equipamentos e Material 2.088.344,22| 2.088.344,22
Permanente
TOTAL GERAL 3.784.399,74|3.784.399,74




Chamada Publica Tecnologl’a _ASS|st|v_a 2022 ? Modalidade 1 Area: AIPB Depto.: DEPB
F [ (laboratorios gerais)
Ref.: N°Prot.Eletr.:
I n e p FEST - FEST - 742335 2132/22  |742335
INOVACLAO [ PLSOQUISA
[B.3.3. ORCAMENTO
B.3.3. CONTRAPARTIDA (Valores em R$)
Instituicao: TOSOLVE ENGENHARIA E TECNOLOGIA LTDA [Interveniente]
METAS FINANCEIRAS CONTRAPARTIDA FINANCEIRA
PARCELAS (MES) CONTRAPARTIDA
TOTAL NAO
- Grupos/Elementos de a FINANCEIRA
Codigo Despesas 120
3. DESPESAS CORRENTES 0,00 0,00 0,00
31.00.00 Pessoal e Encargos Sociais 0,00 0,00 0,00
Vencimentos e Vantagens
31.00.11/12 Fixas (Pessoal Civil/Militar) 0,00 0,00 0,00
31.00.13 Obrigagdes Patronais 0,00 0,00 0,00
31.00.14 Pagamento de Pessoal 0,00 0,00 0,00
33.00.00 Outras Despesas Correntes 0,00 0,00 0,00
Diarias (Pessoal
33.00.14/15 Civil/Militar) 0,00 0,00 0,00
33.00.30 Material de Consumo 0,00 0,00 0,00
Passagens e Despesas com
33.00.33 Locomocio 0,00 0,00 0,00
33.00.36 Outros servigos de 0,00 0,00 0,00
Terceiros / Pessoa Fisica ! ! !
33.00.39 Outros servigos de 0,00 0,00 0,00
Terceiros / Pessoa Juridica
33.90.18 Servigos de Terceiros - 0,00 0,00 0,00
Bolsas
Auxilio Financeiro a
33.90.20 Pesquisadores 0,00 0,00 0,00
4. DESPESAS DE CAPITAL 0,00 0,00 0,00
44.00.00 Investimentos 0,00 0,00 0,00
44.00.51 Obras e Instalagoes 0,00 0,00 0,00
44.00.52 Equipamentos e Material 0,00 0,00 0,00
Permanente
TOTAL GERAL 0,00 0,00 0,00




Chamada Publica Tecnologia Assistiva 2022 ? Modalidade 1 “ . .
F ® (laboratérios gerais) Area: AIPB | Depto.: DEPB
Ref.: N°Prot.Eletr.:
I n e p FEST - FEST - 742335 2132/22  |742335
PROWVRC ARG LSO SN
[B.3.3. ORCAMENTO
B.3.3. CONTRAPARTIDA (Valores em R$)
Instituicao: UNIVERSIDADE FEDERAL DO ESPIRITO SANTO [Executor]
METAS FINANCEIRAS CONTRAPARTIDA FINANCEIRA
PARCELAS (MES) CONTRI‘:ESRTIDA
- Grupos/Elementos de a a a a a a TOTAL FINANCEIRA
Codigo Despesas 12 () 22 () 32 () 42 () 52 () 62 ()
3. DESPESAS CORRENTES 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
31.00.00 Pessoal e Encargos Sociais 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
Vencimentos e Vantagens
31.00.11/12 Fixas (Pessoal Civil/Militar) 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
31.00.13 Obrigagoes Patronais 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
31.00.14 Pagamento de Pessoal 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
33.00.00 Outras Despesas Correntes 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
Diarias (Pessoal
33.00.14/15 Civil/Militar) 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
33.00.30 Material de Consumo 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
33.00.33 Passagens e Despesas 0,000 0,00 0,00l 0,00 o0,00] 0,00 0,00 0,00
com Locomocgao
Outros servigos de
33.00.36 Terceiros / Pessoa Fisica 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
Outros servicos de
33.00.39 Terceiros / Pessoa Juridica 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
33.90.18 Servicos de Terceiros - 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
Bolsas
33.90.20 Auxilio Financeiro a 0,000 0,00 000 o000] o000 o000 0,00 0,00
Pesquisadores
4. DESPESAS DE CAPITAL 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
44.00.00 Investimentos 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
44.00.51 Obras e Instalagées 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
Equipamentos e Material
44.00.52 Permanente 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
TOTAL GERAL 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00




Chamada Publica Tecnologia Assistiva 2022 ? Modalidade 1 “ . .
F ® (laboratérios gerais) Area: AIPB | Depto.: DEPB
Ref.: N°Prot.Eletr.:
I n e p FEST - FEST - 742335 2132/22  |742335
PROWVRC ARG LSO SN
[B.3.3. ORCAMENTO
B.3.3. CONTRAPARTIDA (Valores em R$)
Instituicao: FUNDACAO ESPIRITO SANTENSE DE TECNOLOGIA - FEST [Proponente]
METAS FINANCEIRAS CONTRAPARTIDA FINANCEIRA
PARCELAS (MES) CONTRI‘:ESRTIDA
- Grupos/Elementos de a a a a a a TOTAL FINANCEIRA
Cédigo Despesas 12 () 22 () 32 () 42 () 52 () 62 ()
3. DESPESAS CORRENTES 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
31.00.00 Pessoal e Encargos Sociais 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
Vencimentos e Vantagens
31.00.11/12 Fixas (Pessoal Civil/Militar) 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
31.00.13 Obrigagoes Patronais 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
31.00.14 Pagamento de Pessoal 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
33.00.00 Outras Despesas Correntes 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
Diarias (Pessoal
33.00.14/15 Civil/Militar) 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
33.00.30 Material de Consumo 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
33.00.33 Passagens e Despesas 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
com Locomocgao
Outros servigos de
33.00.36 Terceiros / Pessoa Fisica 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
Outros servicos de
33.00.39 Terceiros / Pessoa Juridica 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
33.90.18 Servicos de Terceiros - 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
Bolsas
33.90.20 Auxilio Financeiro a 0,000 0,00 000 o000] o000 o000 0,00 0,00
Pesquisadores
4. DESPESAS DE CAPITAL 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
44.00.00 Investimentos 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
44.00.51 Obras e Instalagées 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
Equipamentos e Material
44.00.52 Permanente 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
TOTAL GERAL 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00




RELAGAO DE ITENS ORIGINAL

(laboratdrios gerais)

Chamada Publica Tecnologia Assistiva 2022 ? Modalidade 1

Finep

FEST - FEST - 742335

N° Protocolo:
742335

[B.3. ORCAMENTO

B.3.4 RELAGAO DOS ITENS SOLICITADOS/FNDCT1

33.00.30: Material de Consumo Nacional
UFES
Descrigao Finalidade Destinagdo|Qtd Valor Total (R$)
rig inali Inagao|Qtd. ;. itario(R$)

Montagem de prototipos e

Componentes Mecanicos em geral insumos para fabricagdo de UFES 1 25.000,00 |25.000,00
estruturas
Produtos quimicos para

;o desenvolvimento de

Produtos quimicos estruturas flexiveis e UFES 1 40.000,00 |40.000,00
biossensores
Componentes para sistemas

Componentes eletrénicos em geral de aquisicao e de UFES 1 20.000,00 20.000,00
comunicacao
Componentes para os

Componentes o6pticos dispositivos opticos e UFES 1 20.000,00 |20.000,00
sensores em fibra optica

VALOR TOTAL DO ELEMENTO DE DESPESA: 105.000,00




Chamada Publica Tecnologia Assistiva 2022 ? Modalidade 1
(laboratdrios gerais)

]
F In N° Protocolo:
. .e p FEST - FEST - 742335 242335

[B.3. ORCAMENTO |

B.3.4 RELACAO DOS ITENS SOLICITADOS/FNDCT1

33.00.30: Material de Consumo Importado

UFES
Descrica Finalidad Destinacio|otd. | V210" Total (R$
escricao inalidade estinacao|Qtd. Unitario(R$) otal (R$)
Montagem de prototipos e
Componentes mecanicos importados |insumos para fabricagdo de UFES 1 47.029,53 47.029,53

estruturas

Componentes Eletrdnicos Componentes para sistemas

) P de aquisicdo e de UFES 1 90.105,75 90.105,75

importados ST
comunicagao

Produtos quimicos para
desenvolvimento de
estruturas flexiveis e
biossensores

Produtos Quimicos importados UFES 1 137.936,00 |137.936,00

VALOR TOTAL DO ELEMENTO DE DESPESA: 275.071,28




Chamada Publica Tecnologia Assistiva 2022 ? Modalidade 1

® (laboratérios gerais)
o .
F ine p FEST - FEST - 742335 N P
[B.3. ORCAMENTO |
B.3.4 RELACAO DOS ITENS SOLICITADOS/FNDCT1
33.00.39: Despesas Acessorias de Importacao
UFES
Descrigao Finalidade Destinagao|Qtd. \l:?'nlict,;rio(R$) Total (R$)
D A . Despesas com taxas
€spesas Acessorias com alfandegarias, fretes, FEST 1 | 429.374,73 |429.374,73
Importagao )
armazenamento, e afins

VALOR TOTAL DO ELEMENTO DE DESPESA:

429.374,73




Chamada Publica Tecnologia Assistiva 2022 ? Modalidade 1
(laboratdrios gerais)

]
F In N° Protocolo:
. .e p FEST - FEST - 742335 742335

[B.3. ORCAMENTO

B.3.4 RELACAO DOS ITENS SOLICITADOS/FNDCT1

33.00.39: Outras Despesas com Servicos de Terceiros/Pessoa Juridica

UFES
. . . , ~ . Valor

Descricao Finalidade Destinacdao|Qtd. [Periodo|Encargos(R$) Unitario(R$) Total (R$)
Despesas

DOACI Operacionais e FEST 1 1 0 180.209,51 |180.209,51
Administrativas de
carater indivisivel

Fabricacdo de Fabricacdo de

pecas estruturas e pecas UFES 1 1 0 50.000,00 50.000,00
Fabricagao de
placas e circuitos

Fabricacdo de placas|eletronicos para

e circuitos interfaces de UFES 1 1 0 30.000,00 30.000,00

eletronicos controle e
comunicacado dos
sistemas

VALOR TOTAL DO ELEMENTO DE DESPESA: 260.209,51




Chamada Publica Tecnologia Assistiva 2022 ? Modalidade 1
(laboratdrios gerais)

Finep

FEST - FEST - 742335

N° Protocolo:

742335

[B.3. ORCAMENTO

B.3.4 RELACAO DOS ITENS SOLICITADOS/FNDCT1

33.90.18: Servicos de Terceiros - Bolsas
UFES
s as . . ~ Tipo No Valor
Justificativa Nome Bolsista Destinacao|de Hora/Mes Total (R$)
Meses Hora
Bolsa
Bolsa ATP-B para apoio as ATP-
atividades técnicas propostas |A contratar 1 UFES B 36 40 10,00 | 14.400,00
no projeto
Bolsa ATP-B para apoio as ATP-
atividades técnicas propostas |A contratar 2 UFES B 36 40 10,00 | 14.400,00
no projeto
Bolsa SET-I para apoio as SET-
atividades técnicas propostas |A contratar 3 UFES I 36 40 20,00 | 28.800,00
no projeto
Bolsa SET-C para apoio as SET-
atividades técnicas propostas |A contratar 4 UFES C 36 40 75,00 1108.000,00
no projeto
Bolsa SET-I para apoio as SET-
atividades técnicas propostas |A contratar 5 UFES I 36 40 20,00 | 28.800,00
no projeto
Bolsa SET-F para apoio as SET-
atividades técnicas propostas |A contratar 8 UFES F 36 40 75,00 1108.000,00
no projeto
Bolsa SET-F para apoio as .
atividades técnicas propostas Janlne_Carvtho UFES SET- 36 40 75,00 1108.000,00
. Valentino Camargos F
no projeto
Bolsa SET-G para apoio as SET-
atividades técnicas propostas |A contratar 6 UFES G 36 40 62,50 | 90.000,00
no projeto
Bolsa SET-E para apoio as SET-
atividades técnicas propostas |A contratar 7 UFES E 36 40 87,50 |1126.000,00
no projeto
VALOR TOTAL DO ELEMENTO DE DESPESA: 626.400,00




Chamada Publica Tecnologia Assistiva 2022 ? Modalidade 1
(laboratdrios gerais)

]
F In N° Protocolo:
. .e p FEST - FEST - 742335 742335

[B.3. ORCAMENTO |

B.3.4 RELACAO DOS ITENS SOLICITADOS/FNDCT1

44.00.52: Equipamento e Material Permanente Nacional

UFES
Descrica Finalidad Destinacgo|Qtd. | V2'°" Total (R$
escricao inalidade estinacao|Qtd. Unitario(R$) otal (R$)
. Necessarios para as
Computador tipo desktop estacBes de trabalho UFES 4 6.000,00 24.000,00
. Necessarios para os
Computador tipo notebook trabalhos em campo UFES 2 6.000,00 12.000,00

VALOR TOTAL DO ELEMENTO DE DESPESA: 36.000,00




Chamada Publica Tecnologia Assistiva 2022 ? Modalidade 1
(laboratdrios gerais)

Finep

FEST - FEST - 742335

N° Protocolo:

742335

[B.3. ORCAMENTO

B.3.4 RELACAO DOS ITENS SOLICITADOS/FNDCT1

44.00.52: Equipamento e Material Permanente Importado
UFES
Descricao Finalidade Destinacao|Qtd Valor Total (R$)
¢ gao|Qtd- 4, itario(R$)

Fabricacdo de sensores e

E;tagao de processamento de f:l|sp05|t|vos opticos N UFES 1 699.769,68 699.769,68

vidros integrados em materiais
transparentes
Fabricacdo das estruturas
multifuncionais com

Impressora 3D metal sensores e atuadores UFES 1 ]1.161.914,92 ]1.161.914,92
integrados
Composto por diferentes
sensores a serem

Sistema de captura de movimentos |posicionados no usuario e

Xsens com software capaz de UFES 1 190.659,62 190.659,62
fornecer as analises
biomecanicas

VALOR TOTAL DO ELEMENTO DE DESPESA: 2.052.344,22




GERAIS)

CHAMADA PUBLICA TECNOLOGIA ASSISTIVA 2022 - MODALIDADE 1 (LABORATORIOS

ROBOPTICA

Ref.:
2132/

N°Prot.Eletr.:

22 742335

ROBOTICA DE ASSISTENCIA E REABILITAGAO ATRAVES
DA UNIAO ENTRE REALIDADE VIRTUAL, BIOSSENSORES,
OPTICA, INTELIGENCIA ARTIFICIAL E COMPUTACAO EM
NUVEM

Finep

ONAC LD E PESQUISA

Contrato/Convénio Finep:

METAS FISICAS

MO1 - Desenvolvimento de estruturas inteligentes flexiveis com sensores integrados

e MO01.1 Desenvolvimento e testes de metodologia para incorporagéo da fibra 6ptica nas Periodo: 1 a 6
estruturas flexiveis fabricadas

e MO01.2 Integracdo dos materiais opticamente ativos com as biotintas e outros hidrogéis Periodo: 32 8

e MO01.3 Caracterizagdo das propriedades dpticas, térmicas e mecénicas das estruturas Periodo: 6 a 9
fabricadas a partir de extrusao

e MO01.4 Desenvolvimento dos sensores baseados em fibra éptica para medigdo de Periodo: 8 a 12
parametros fisicos em robos

e MO01.5 Desenvolvimento e analise de musculos artificiais de resposta éptica para auxilio  periodo: 6 a 18
de movimentos

e MO01.6 Desenvolvimento e analise de tenddes artificiais programaveis a partir de sinais Periodo: 12 a 24
opticos

e MO01.7 Testes de diferentes formas construtivas para os tenddes e mudsculos artificiais Periodo: 12 a 24
para maximizacdo da assisténcia ao movimento

MO02 - Desenvolvimento de exoesqueletos laborais

e MO02.1 Projeto estrutural dos exoesqueletos ocupacionais Periodo: 1a 6

e MO02.2 Projeto do sistema de sensores em fibra dptica para os exoesqueletos Periodo: 4 a 12
e MO02.3 Sistema de atuagdo e controle do rob6 Periodo: 7 a 12
e MO02.4 Estimacdo de ergonomia de colaboradores Periodo: 12 2 18
e MO02.5 Desenvolvimento de uma estrutura hierarquica de controle baseada na interagdo  periodo: 18 a 24
homem-rob0 para a estimativa dos torques a serem gerados pelo sistema de atuacgdo

e MO02.6 Processamento e armazenamento de diversos parametros do operador e do Periodo: 18 a 24
dispositivo para um servidor na nuvem

MO3 - Integracdo de realidade virtual em protocolos de reabilitagdo com robds moéveis

e MO03.1 Adaptagdo e integragdo das plataformas robéticas méveis com dispositivos de Periodo: 1 a 6
realidade virtual/aumentada.

e M03.2 Desenvolvimento de conjunto de ambientes virtuais para criagdo de cenarios Periodo: 3 a 12
interativos de reabilitagdo

e MO03.3 Elaboragdo de sistema de realimentacao visual em realidade virtual/aumentada .,

para corregao de parametros cinematicos via utilizacdo de algoritmos de aprendizado de Periodo: 6 a 18
maquina para processamento de

e MO03.4 Integracdo do sistema de realidade virtual/aumentada com estratégias de controle Pperjodo: 12 a 24
e navegacgdo contemplando realidade mista, com obstaculos reais e virtuais.

e MO03.5 Execugdo de testes de usabilidade e performance do sistema de realidade Periodo: 24 a 30

virtual/aumentada integrado com rob6s moveis para reabilitacdo em ambiente clinico

suporte na nuvem

MO04 - Integracdo de robds, estruturas multifuncionais, exoesqueletos laborais e realidade virtual/aumentada com

e MO04.1 Desenvolvimento de arquitetura funcional de servigos em nuvem em atendimento Pperjodo: 1 a 4

dos requisitos do sistema.




e MO04.2 Instanciagdo de infraestrutura de nuvem com servigos basicos de banco de dados Periodo: 4 a 8

e MO04.3 Desenvolvimento de agentes para coleta de dados dos dispositivos fisicos e Periodo: 6 a 10
integracdo dos robds com servigos em nuvem

e MO04.4 Desenvolvimento de interface gréfica online para monitoramento em tempo real Periodo: 10 a 12
do estado de cada dispositivo que integra o sistema.

e MO04.5 Desenvolvimento de sistema remoto para identificacdo de situagBes de risco e Periodo: 10 a 18
acidentes e emissdo de alertas.

e MO04.6 Desenvolvimento de servigos de robética em nuvem para processamento de dados periodo: 12 a 24
e controle de dispositivos assistivos

e MO04.7 Execugdo de testes de usabilidade e performance do sistema de robdtica em Periodo: 24 a 30
nuvem para avaliagdo da qualidade de servigo e qualidade de experiéncia do usuario

MO5 - Integracdo de sensores para parametros fisicos e fisiolégicos em tecidos para monitoramento continuo de
atividades

e MO05.1 Desenvolvimento dos sensores baseados em fibra dptica para medigdo de Periodo: 1 a 6
parametros fisicos e fisiolégicos em usuarios

e MO05.2 Analise da resposta optica (intensidade e frequéncia) das estruturas transparentes
em relacgdo a diferentes estimulos para desenvolvimento de sensores para medicdo de
parametros fisicos

Periodo: 7 a 12

e MO05.3 Desenvolvimento do sistema de sensores para medicdo de pressdo, temperatura, Periodo: 9 a 15
pH e parametros de cicatrizagdo integrado a estrutura flexivel

e MO05.4 Funcionalizagdo das estruturas para detecgdo de parametros como nivel de cortisol periodo: 15 a 24
e biomarcadores de fatiga

e MO05.5 Desenvolvimento dos sistemas vestiveis usando téxteis fotonicos para medigao de
batimento cardiaco, taxa de respiragdo, pressdo arterial e taxa de oxigénio dissolvido
(oximetro)

Periodo: 18 a 24

e MO05.6 Realizagdo dos experimentos de validagdo do sistema de monitoramento vestivel  periodo: 20 a 20
utilizando as estruturas flexiveis propostas

e MO05.7 Integragao dos biossensores em protocolos de reabilitagdo e treinamento de Periodo: 24 a 36
trabalhadores

MOG6 - Estratégias de difusdo, atendimento externo e formacao de recursos humanos

e MO06.1 Registro de atividades de extens&o universitaria relacionada a disponibilidade do  periodo: 1 a 12
sistema para publico interessado

e MO06.2 Workshop aberto ao publico (incluindo os colaboradores internacionais e empresas periodo: 12 a 12
interessadas) dos resultados parciais do projeto

e MO06.3 Publicacdo de artigos em periddicos e conferéncias especializadas Periodo: 6 a 36

e MO06.4 Cursos e matérias de graduagdo e pds-graduagdo relacionadas aos Periodo: 6 a 36
desenvolvimentos do projeto

e MO06.5 Orientacdo de estudantes de iniciagdo cientifica, mestrado e doutorado em temas  perjodo: 9 a 36
relacionados ao projeto

e MO06.6 Notificagdo de invengao e/ou submissdo de patente dos resultados relacionados ao peripdo: 12 a 36
projeto

e MO06.7 Segundo workshop aberto ao publico (incluindo os colaboradores internacionais €  periodo: 24 a 24
empresas interessadas) dos resultados parciais do projeto

e MO06.8 Realizagdo de testes de validagdo dos sistemas propostos com pacientes e Periodo: 24 a 36
trabalhadores indicados ou publico em geral

e MO06.9 Workshop aberto ao publico (incluindo os colaboradores internacionais e empresas periodo: 36 a 36
interessadas) para apresentacdo dos resultados finais do projeto

MO7 - Estratégias de prospeccao de novos projetos e interagdo com setor privado

e MO07.1 Reunido de abertura do projeto com os participantes e as empresas que ja Periodo: 1 a 1
demonstraram interesse na proposta




MO07.2 Prospecgao de potenciais interessados no setor privado

MO07.3 Participacdo em feiras de inovagao com os protétipos desenvolvidos

Periodo: 12 a 36

Periodo: 12 a 36

M07.4 Articulagdo de prestagdo de servigos ou transferéncia de tecnologia com empresas periodo: 12 a 36
interessadas
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METAS FISICAS COM EQUIPE

MO7 - Estratégias de prospeccao de novos projetos e interagdo com setor privado

e MO07.4 Articulagdo de prestagdo de servigos ou transferéncia de tecnologia com empresas periodo: 12 a 36
interessadas

Mauricio Calheiros da Conceigdo
Dayane Silva Erlacher Castro
Franco Marchiori Louzada
Menno Jan Faber

Leticia Munhoz de Avellar
Camilo Arturo Rodriguez Diaz
Marcelo Eduardo Vieira Segatto
Maria José Pontes

Ricardo Carminati de Mello
Anselmo Frizera Neto
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior

e MO07.3 Participacdo em feiras de inovagdo com os prototipos desenvolvidos Periodo: 12 a 36

Mauricio Calheiros da Conceigdo
Dayane Silva Erlacher Castro
Franco Marchiori Louzada
Menno Jan Faber

Leticia Munhoz de Avellar
Camilo Arturo Rodriguez Diaz
Marcelo Eduardo Vieira Segatto
Maria José Pontes

Ricardo Carminati de Mello
Anselmo Frizera Neto
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior

e MO07.2 Prospecgao de potenciais interessados no setor privado Periodo: 12 a 36

Mauricio Calheiros da Conceigdo
Dayane Silva Erlacher Castro
Franco Marchiori Louzada
Menno Jan Faber
Leticia Munhoz de Avellar
Camilo Arturo Rodriguez Diaz
Marcelo Eduardo Vieira Segatto
Maria José Pontes
Ricardo Carminati de Mello
Anselmo Frizera Neto
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior
¢ MO07.1 Reunido de abertura do projeto com os participantes e as empresas que ja Periodo: 1 a 1
demonstraram interesse na proposta

Mauricio Calheiros da Conceigdo
Dayane Silva Erlacher Castro
Franco Marchiori Louzada
Menno Jan Faber

Leticia Munhoz de Avellar
Camilo Arturo Rodriguez Diaz




Marcelo Eduardo Vieira Segatto
Maria José Pontes

Ricardo Carminati de Mello
Anselmo Frizera Neto
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior

MO6 - Estratégias de difusdo, atendimento externo e formagao de recursos humanos

e MO06.9 Workshop aberto ao publico (incluindo os colaboradores internacionais e empresas periodo: 36 a 36
interessadas) para apresentacao dos resultados finais do projeto

A contratar 6

Mauricio Calheiros da Conceigdo

Dayane Silva Erlacher Castro

Franco Marchiori Louzada

Menno Jan Faber

Robertson Wesley Monteiro Pires Junior

Leandro Cassa Macedo

Renan Costa Lazaro

Leticia Munhoz de Avellar

Mariana Lyra Silveira

Luis Jordy Arciniegas Mayag

Camilo Arturo Rodriguez Diaz

Marcelo Eduardo Vieira Segatto

Maria José Pontes

Ricardo Carminati de Mello

Anselmo Frizera Neto

Valdemar Lacerda Junior

Arnaldo Gomes Leal Junior
* MO06.8 Realizagdo de testes de validagdo dos sistemas propostos com pacientes e Periodo: 24 a 36
trabalhadores indicados ou publico em geral

A contratar 6

Mauricio Calheiros da Conceigdo

Dayane Silva Erlacher Castro

Franco Marchiori Louzada

Menno Jan Faber

Robertson Wesley Monteiro Pires Junior

Leandro Cassa Macedo

Renan Costa Lazaro

Leticia Munhoz de Avellar

Mariana Lyra Silveira

Luis Jordy Arciniegas Mayag

Camilo Arturo Rodriguez Diaz

Marcelo Eduardo Vieira Segatto

Maria José Pontes

Ricardo Carminati de Mello

Anselmo Frizera Neto

Valdemar Lacerda Junior

Arnaldo Gomes Leal Junior
e MO06.7 Segundo workshop aberto ao publico (incluindo os colaboradores internacionais €  periodo: 24 a 24
empresas interessadas) dos resultados parciais do projeto

A contratar 6

Mauricio Calheiros da Conceicdo
Dayane Silva Erlacher Castro

Franco Marchiori Louzada

Menno Jan Faber

Robertson Wesley Monteiro Pires Junior
Leandro Cassa Macedo

Renan Costa Lazaro

Leticia Munhoz de Avellar

Mariana Lyra Silveira




Luis Jordy Arciniegas Mayag

Camilo Arturo Rodriguez Diaz

Marcelo Eduardo Vieira Segatto

Maria José Pontes

Ricardo Carminati de Mello

Anselmo Frizera Neto

Valdemar Lacerda Junior

Arnaldo Gomes Leal Junior
e MO06.6 Notificagdo de invengao e/ou submissdo de patente dos resultados relacionados ao periodo: 12 a 36
projeto

A contratar 6

Mauricio Calheiros da Conceicdo

Dayane Silva Erlacher Castro

Franco Marchiori Louzada

Menno Jan Faber

Robertson Wesley Monteiro Pires Junior

Leandro Cassa Macedo

Renan Costa Lazaro

Leticia Munhoz de Avellar

Mariana Lyra Silveira

Luis Jordy Arciniegas Mayag

Camilo Arturo Rodriguez Diaz

Marcelo Eduardo Vieira Segatto

Maria José Pontes

Ricardo Carminati de Mello

Anselmo Frizera Neto

Valdemar Lacerda Junior

Arnaldo Gomes Leal Junior
e MO06.5 Orientagdo de estudantes de iniciagdo cientifica, mestrado e doutorado em temas  periodo: 9 a 36
relacionados ao projeto

A contratar 6

Mauricio Calheiros da Conceigdo

Dayane Silva Erlacher Castro

Franco Marchiori Louzada

Menno Jan Faber

Robertson Wesley Monteiro Pires Junior

Leandro Cassa Macedo

Renan Costa Lazaro

Leticia Munhoz de Avellar

Mariana Lyra Silveira

Luis Jordy Arciniegas Mayag

Camilo Arturo Rodriguez Diaz

Marcelo Eduardo Vieira Segatto

Maria José Pontes

Ricardo Carminati de Mello

Anselmo Frizera Neto

Valdemar Lacerda Junior

Arnaldo Gomes Leal Junior
e MO06.4 Cursos e matérias de graduagao e pds-graduagdo relacionadas aos Periodo: 6 a 36
desenvolvimentos do projeto

A contratar 6

Mauricio Calheiros da Conceigdo
Dayane Silva Erlacher Castro

Franco Marchiori Louzada

Menno Jan Faber

Robertson Wesley Monteiro Pires Junior
Leandro Cassa Macedo

Renan Costa Lazaro

Leticia Munhoz de Avellar

Mariana Lyra Silveira




Luis Jordy Arciniegas Mayag
Camilo Arturo Rodriguez Diaz
Marcelo Eduardo Vieira Segatto
Maria José Pontes

Ricardo Carminati de Mello
Anselmo Frizera Neto
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior

e MO06.3 Publicagdo de artigos em periddicos e conferéncias especializadas Periodo: 6 a 36

A contratar 6

Mauricio Calheiros da Conceigdo

Dayane Silva Erlacher Castro

Franco Marchiori Louzada

Menno Jan Faber

Robertson Wesley Monteiro Pires Junior

Leandro Cassa Macedo

Renan Costa Lazaro

Leticia Munhoz de Avellar

Mariana Lyra Silveira

Luis Jordy Arciniegas Mayag

Camilo Arturo Rodriguez Diaz

Marcelo Eduardo Vieira Segatto

Maria José Pontes

Ricardo Carminati de Mello

Anselmo Frizera Neto

Valdemar Lacerda Junior

Arnaldo Gomes Leal Junior
e MO06.2 Workshop aberto ao publico (incluindo os colaboradores internacionais e empresas periodo: 12 a 12
interessadas) dos resultados parciais do projeto

A contratar 6

Mauricio Calheiros da Conceigdo

Dayane Silva Erlacher Castro

Franco Marchiori Louzada

Menno Jan Faber

Robertson Wesley Monteiro Pires Junior

Leandro Cassa Macedo

Renan Costa Lazaro

Leticia Munhoz de Avellar

Mariana Lyra Silveira

Luis Jordy Arciniegas Mayag

Camilo Arturo Rodriguez Diaz

Marcelo Eduardo Vieira Segatto

Maria José Pontes

Ricardo Carminati de Mello

Anselmo Frizera Neto

Valdemar Lacerda Junior

Arnaldo Gomes Leal Junior
e MO06.1 Registro de atividades de extensdo universitaria relacionada a disponibilidade do  periodo: 1 a 12
sistema para publico interessado

A contratar 6

Mauricio Calheiros da Conceigdo
Dayane Silva Erlacher Castro
Franco Marchiori Louzada
Menno Jan Faber

Robertson Wesley Monteiro Pires Junior
Leandro Cassa Macedo

Renan Costa Lazaro

Leticia Munhoz de Avellar
Mariana Lyra Silveira

Luis Jordy Arciniegas Mayag




Camilo Arturo Rodriguez Diaz
Marcelo Eduardo Vieira Segatto
Maria José Pontes

Ricardo Carminati de Mello
Anselmo Frizera Neto
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior

MO5 - Integracdo de sensores para parametros fisicos e fisiolégicos em tecidos para monitoramento continuo de
atividades

e MO05.7 Integragdo dos biossensores em protocolos de reabilitagdo e treinamento de Periodo: 24 a 36
trabalhadores

A contratar 7

A contratar 5

Janine Carvalho Valentino Camargos

A contratar 8

Robertson Wesley Monteiro Pires Junior

Leticia Munhoz de Avellar

Camilo Arturo Rodriguez Diaz

Marcelo Eduardo Vieira Segatto

Maria José Pontes

Valdemar Lacerda Junior

Arnaldo Gomes Leal Junior
e MO05.6 Realizagdo dos experimentos de validagdo do sistema de monitoramento vestivel  periodo: 20 a 20
utilizando as estruturas flexiveis propostas

A contratar 7

A contratar 5

Janine Carvalho Valentino Camargos

A contratar 8

Robertson Wesley Monteiro Pires Junior

Leticia Munhoz de Avellar

Camilo Arturo Rodriguez Diaz

Marcelo Eduardo Vieira Segatto

Maria José Pontes

Valdemar Lacerda Junior

Arnaldo Gomes Leal Junior

e MO05.5 Desenvolvimento dos sistemas vestiveis usando téxteis fotdnicos para medicdo de ]
batimento cardiaco, taxa de respiragdo, pressdo arterial e taxa de oxigénio dissolvido Periodo: 18 a 24
(oximetro)

A contratar 7

A contratar 5

Janine Carvalho Valentino Camargos

A contratar 8

Robertson Wesley Monteiro Pires Junior

Leticia Munhoz de Avellar

Camilo Arturo Rodriguez Diaz

Marcelo Eduardo Vieira Segatto

Maria José Pontes

Valdemar Lacerda Junior

Arnaldo Gomes Leal Junior
e MO05.4 Funcionalizagdo das estruturas para deteccdo de parametros como nivel de cortisol periodo: 15 a 24
e biomarcadores de fatiga

A contratar 7

A contratar 5

Janine Carvalho Valentino Camargos

A contratar 8

Robertson Wesley Monteiro Pires Junior

Leticia Munhoz de Avellar

Camilo Arturo Rodriguez Diaz

Marcelo Eduardo Vieira Segatto




Maria José Pontes
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior

e MO05.3 Desenvolvimento do sistema de sensores para medigdo de pressdo, temperatura, periodo: 9 a 15
pH e parametros de cicatrizagdo integrado a estrutura flexivel

A contratar 7

A contratar 5

Janine Carvalho Valentino Camargos

A contratar 8

Robertson Wesley Monteiro Pires Junior

Leticia Munhoz de Avellar

Camilo Arturo Rodriguez Diaz

Marcelo Eduardo Vieira Segatto

Maria José Pontes

Valdemar Lacerda Junior

Arnaldo Gomes Leal Junior

e MO05.2 Andlise da resposta Optica (intensidade e frequéncia) das estruturas transparentes
em relagdo a diferentes estimulos para desenvolvimento de sensores para medicdo de Periodo: 7 a 12
parametros fisicos

A contratar 7

A contratar 5

Janine Carvalho Valentino Camargos

A contratar 8

Robertson Wesley Monteiro Pires Junior

Leticia Munhoz de Avellar

Camilo Arturo Rodriguez Diaz

Marcelo Eduardo Vieira Segatto

Maria José Pontes

Valdemar Lacerda Junior

Arnaldo Gomes Leal Junior
e MO05.1 Desenvolvimento dos sensores baseados em fibra 6ptica para medicdo de Periodo: 1 a 6
parametros fisicos e fisioldgicos em usuarios

A contratar 7

A contratar 5

Janine Carvalho Valentino Camargos

A contratar 8

Robertson Wesley Monteiro Pires Junior

Leticia Munhoz de Avellar

Camilo Arturo Rodriguez Diaz

Marcelo Eduardo Vieira Segatto

Maria José Pontes

Valdemar Lacerda Junior

Arnaldo Gomes Leal Junior

MO04 - Integracdo de robds, estruturas multifuncionais, exoesqueletos laborais e realidade virtual/aumentada com
suporte na nuvem

e MO04.7 Execucdo de testes de usabilidade e performance do sistema de robdtica em Periodo: 24 a 30
nuvem para avaliacdo da qualidade de servico e qualidade de experiéncia do usuario

A contratar 6

A contratar 4

A contratar 3

Janine Carvalho Valentino Camargos

A contratar 8

Menno Jan Faber

Julio Nico Dantas dos Santos

Fabiana Santos Vieira Machado

Ricardo Carminati de Mello

Valdemar Lacerda Junior

Arnaldo Gomes Leal Junior




e MO04.6 Desenvolvimento de servigos de robdtica em nuvem para processamento de dados periodo: 12 a 24

e controle de dispositivos assistivos

A contratar 6
A contratar 4
A contratar 3
Janine Carvalho Valentino Camargos
A contratar 8
Menno Jan Faber
Julio Nico Dantas dos Santos
Fabiana Santos Vieira Machado
Ricardo Carminati de Mello
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior

e MO04.5 Desenvolvimento de sistema remoto para identificagao de situagdes de risco e

acidentes e emissao de alertas.
A contratar 6
A contratar 4
A contratar 3
Janine Carvalho Valentino Camargos
A contratar 8
Menno Jan Faber
Julio Nico Dantas dos Santos
Fabiana Santos Vieira Machado
Ricardo Carminati de Mello
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior

e MO04.4 Desenvolvimento de interface grafica online para monitoramento em tempo real
do estado de cada dispositivo que integra o sistema.

A contratar 6

A contratar 4

A contratar 3

Janine Carvalho Valentino Camargos

A contratar 8

Menno Jan Faber

Julio Nico Dantas dos Santos

Fabiana Santos Vieira Machado

Ricardo Carminati de Mello

Valdemar Lacerda Junior

Arnaldo Gomes Leal Junior
e MO04.3 Desenvolvimento de agentes para coleta de dados dos dispositivos fisicos e
integragdo dos robds com servigos em nuvem

A contratar 6

A contratar 4

A contratar 3

Janine Carvalho Valentino Camargos

A contratar 8

Menno Jan Faber

Julio Nico Dantas dos Santos

Fabiana Santos Vieira Machado

Ricardo Carminati de Mello

Valdemar Lacerda Junior

Arnaldo Gomes Leal Junior

e MO04.2 Instanciagdo de infraestrutura de nuvem com servigos basicos de banco de dados

A contratar 6

A contratar 4

A contratar 3

Janine Carvalho Valentino Camargos
A contratar 8

Menno Jan Faber

Periodo: 10 a 18

Periodo: 10 a 12

Periodo: 6 a 10

Periodo: 4 a 8




Julio Nico Dantas dos Santos
Fabiana Santos Vieira Machado
Ricardo Carminati de Mello
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior
e« MO04.1 Desenvolvimento de arquitetura funcional de servicos em nuvem em atendimento periodo: 1 a 4
dos requisitos do sistema.
A contratar 6
A contratar 4
A contratar 3
Janine Carvalho Valentino Camargos
A contratar 8
Menno Jan Faber
Julio Nico Dantas dos Santos
Fabiana Santos Vieira Machado
Ricardo Carminati de Mello
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior

MO03 - Integracdo de realidade virtual em protocolos de reabilitagio com robds moéveis

e MO03.5 Execugéo de testes de usabilidade e performance do sistema de realidade Periodo: 24 a 30
virtual/aumentada integrado com rob6s moéveis para reabilitagdo em ambiente clinico

A contratar 3

Janine Carvalho Valentino Camargos

A contratar 8

Paula Alcantara Cardoso

Fabiana Santos Vieira Machado

Ricardo Carminati de Mello

Anselmo Frizera Neto

Valdemar Lacerda Junior

Arnaldo Gomes Leal Junior
e M03.4 Integracao do sistema de realidade virtual/aumentada com estratégias de controle periodo: 12 a 24
e navegacao contemplando realidade mista, com obstaculos reais e virtuais.

A contratar 3

Janine Carvalho Valentino Camargos

A contratar 8

Paula Alcantara Cardoso

Fabiana Santos Vieira Machado

Ricardo Carminati de Mello

Anselmo Frizera Neto

Valdemar Lacerda Junior

Arnaldo Gomes Leal Junior
e MO03.3 Elaboragao de sistema de realimentagao visual em realidade virtual/aumentada
para correcao de parametros cinematicos via utilizacdo de algoritmos de aprendizado de
maquina para processamento de

Periodo: 6 a 18

A contratar 3

Janine Carvalho Valentino Camargos
A contratar 8

Paula Alcantara Cardoso

Fabiana Santos Vieira Machado
Ricardo Carminati de Mello

Anselmo Frizera Neto

Valdemar Lacerda Junior

Arnaldo Gomes Leal Junior

e MO03.2 Desenvolvimento de conjunto de ambientes virtuais para criagdo de cenarios Periodo: 3 a 12
interativos de reabilitagdo

A contratar 3

Janine Carvalho Valentino Camargos
A contratar 8

Paula Alcantara Cardoso




Fabiana Santos Vieira Machado
Ricardo Carminati de Mello
Anselmo Frizera Neto
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior
e MO03.1 Adaptagdo e integragdo das plataformas robéticas méveis com dispositivos de Periodo: 1 a 6
realidade virtual/aumentada.
A contratar 3
Janine Carvalho Valentino Camargos
A contratar 8
Paula Alcantara Cardoso
Fabiana Santos Vieira Machado
Ricardo Carminati de Mello
Anselmo Frizera Neto
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior

MO02 - Desenvolvimento de exoesqueletos laborais

e MO02.6 Processamento e armazenamento de diversos parametros do operador e do Periodo: 18 a 24
dispositivo para um servidor na nuvem

A contratar 7
A contratar 2
Janine Carvalho Valentino Camargos
A contratar 8
Mauricio Calheiros da Conceigdo
Dayane Silva Erlacher Castro
Franco Marchiori Louzada
Menno Jan Faber
Mariana Lyra Silveira
Sophia Otalora
Luis Jordy Arciniegas Mayag
Camilo Arturo Rodriguez Diaz
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior
e MO02.5 Desenvolvimento de uma estrutura hierdrquica de controle baseada na interagdo  periodo: 18 a 24
homem-rob0 para a estimativa dos torques a serem gerados pelo sistema de atuacgao
A contratar 7
A contratar 2
Janine Carvalho Valentino Camargos
A contratar 8
Mauricio Calheiros da Conceigdo
Dayane Silva Erlacher Castro
Franco Marchiori Louzada
Menno Jan Faber
Mariana Lyra Silveira
Sophia Otalora
Luis Jordy Arciniegas Mayag
Camilo Arturo Rodriguez Diaz
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior

e MO02.4 Estimacdo de ergonomia de colaboradores Periodo: 12 2 18

A contratar 7

A contratar 2

Janine Carvalho Valentino Camargos
A contratar 8

Mauricio Calheiros da Conceigdo
Dayane Silva Erlacher Castro

Franco Marchiori Louzada

Menno Jan Faber




Mariana Lyra Silveira

Sophia Otélora

Luis Jordy Arciniegas Mayag
Camilo Arturo Rodriguez Diaz
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior

e MO02.3 Sistema de atuacgdo e controle do robd

A contratar 7

A contratar 2

Janine Carvalho Valentino Camargos
A contratar 8

Mauricio Calheiros da Conceigdo
Dayane Silva Erlacher Castro
Franco Marchiori Louzada
Menno Jan Faber

Mariana Lyra Silveira

Sophia Otalora

Luis Jordy Arciniegas Mayag
Camilo Arturo Rodriguez Diaz
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior

e MO02.2 Projeto do sistema de sensores em fibra dptica para os exoesqueletos

A contratar 7

A contratar 2

Janine Carvalho Valentino Camargos
A contratar 8

Mauricio Calheiros da Conceigdo
Dayane Silva Erlacher Castro
Franco Marchiori Louzada
Menno Jan Faber

Mariana Lyra Silveira

Sophia Otalora

Luis Jordy Arciniegas Mayag
Camilo Arturo Rodriguez Diaz
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior

e MO02.1 Projeto estrutural dos exoesqueletos ocupacionais

A contratar 7

A contratar 2

A contratar 8

Mauricio Calheiros da Conceigdo
Dayane Silva Erlacher Castro
Franco Marchiori Louzada
Menno Jan Faber

Mariana Lyra Silveira

Sophia Otalora

Luis Jordy Arciniegas Mayag
Camilo Arturo Rodriguez Diaz
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior

Periodo: 7 a 12

Periodo: 4 a 12

Periodo: 1 a 6

MO1 - Desenvolvimento de estruturas inteligentes flexiveis com sensores integrados

e MO01.7 Testes de diferentes formas construtivas para os tenddes e musculos artificiais

para maximizagdo da assisténcia ao movimento
A contratar 7
A contratar 5
A contratar 1
Mauricio Calheiros da Conceigdo

Periodo: 12 a 24




Leandro Cassa Macedo
Renan Costa Lazaro
Leticia Munhoz de Avellar
Sophia Otalora
Marcelo Eduardo Vieira Segatto
Maria José Pontes
Anselmo Frizera Neto
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior
e MO01.6 Desenvolvimento e analise de tenddes artificiais programaveis a partir de sinais Periodo: 12 a 24
opticos
A contratar 7
A contratar 5
A contratar 1
Mauricio Calheiros da Conceigdo
Leandro Cassa Macedo
Renan Costa Lazaro
Leticia Munhoz de Avellar
Sophia Otalora
Marcelo Eduardo Vieira Segatto
Maria José Pontes
Anselmo Frizera Neto
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior
e MO01.5 Desenvolvimento e analise de musculos artificiais de resposta dptica para auxilio  periodo: 6 a 18
de movimentos

A contratar 7
A contratar 5
A contratar 1
Mauricio Calheiros da Conceigdo
Leandro Cassa Macedo
Renan Costa Lazaro
Leticia Munhoz de Avellar
Sophia Otalora
Marcelo Eduardo Vieira Segatto
Maria José Pontes
Anselmo Frizera Neto
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior
e MO01.4 Desenvolvimento dos sensores baseados em fibra éptica para medigdo de Periodo: 8 a 12
parametros fisicos em robods

A contratar 7
A contratar 5
A contratar 1
Mauricio Calheiros da Conceigdo
Leandro Cassa Macedo
Renan Costa Lazaro
Leticia Munhoz de Avellar
Sophia Otalora
Marcelo Eduardo Vieira Segatto
Maria José Pontes
Anselmo Frizera Neto
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior
e MO01.3 Caracterizagdo das propriedades dpticas, térmicas e mecénicas das estruturas Periodo: 6 a 9
fabricadas a partir de extrusao

A contratar 7
A contratar 5
A contratar 1
Mauricio Calheiros da Conceigdo




Leandro Cassa Macedo

Renan Costa Lazaro

Leticia Munhoz de Avellar
Sophia Otalora

Marcelo Eduardo Vieira Segatto
Maria José Pontes

Anselmo Frizera Neto
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior

e MO01.2 Integracdao dos materiais opticamente ativos com as biotintas e outros hidrogéis Periodo: 3a 8

A contratar 7
A contratar 5
A contratar 1
Mauricio Calheiros da Conceigdo
Leandro Cassa Macedo
Renan Costa Lazaro
Leticia Munhoz de Avellar
Sophia Otalora
Marcelo Eduardo Vieira Segatto
Maria José Pontes
Anselmo Frizera Neto
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior
e MO01.1 Desenvolvimento e testes de metodologia para incorporagdo da fibra 6ptica nas Periodo: 1 a 6
estruturas flexiveis fabricadas

A contratar 7

A contratar 5

A contratar 1

Mauricio Calheiros da Conceigdo
Leandro Cassa Macedo

Renan Costa Lazaro

Leticia Munhoz de Avellar
Sophia Otélora

Marcelo Eduardo Vieira Segatto
Maria José Pontes

Anselmo Frizera Neto
Valdemar Lacerda Junior
Arnaldo Gomes Leal Junior
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" Ref.: N°Prot.Eletr.:
Fineb\/ ROBOPTICA 2132/22 742335
. . ROBOTICA DE ASSISTENCIA E REABILITACI\O ,I-\TRAVI'ES DA UNIAO
ENTRE REALIDADE VIRTUAL, BIOSSENSO‘_RES, OPTICA, Contrato/Convénio Finep:
INTELIGENCIA ARTIFICIAL E COMPUTACAO EM NUVEM
EQUIPE EXECUTORA
= . = Tipo N° de ~_| Rec.
CPF Nome Fungao Titulagao Equipe Meses Hrs/Semana|Hrs/Més Adic.
000.000.000-00 JA contratar 1 BOLSISTA 20. grau [NULO 36 8 N
000.000.000-00 JA contratar 2 BOLSISTA 20. grau |NULO 36 8 N
000.000.000-00 JA contratar 3 BOLSISTA 20. grau |NULO 36 8 N
000.000.000-00 |JA contratar 4 BOLSISTA Doutor NULO 36 8 N
000.000.000-00 A contratar 5 BOLSISTA 20. grau |NULO 36 8 N
000.000.000-00 |JA contratar 6 BOLSISTA Graduado |NULO 36 8 N
000.000.000-00 |A contratar 7 BOLSISTA Mestre NULO 36 8 N
000.000.000-00 A contratar 8 BOLSISTA Mestre NULO 36 8 N
099.374.517-28 |Anselmo Frizera Neto PESQUISADOR Doutor NULO 36 4 N
104.120.576-70 JAJQIaO"rm Gomes Leal COORDENADOR  |Doutor  |NULO 36 8 N
061.778.477-90 g?a”;"o Arturo Rodriguez|pe o j15apoR Doutor  |NULO 36 4 N
155.316.267-62 gg;’t""rge Silva Erlacher  o0coy1sapor Graduado |NULO 36 8 N
Fabiana Santos Vieira
116.073.367-82 Machado ESTUDANTE Mestre NULO 36 8 N
Franco Marchiori
149.006.367-62 Louzada PESQUISADOR Graduado [NULO 36 8 N
Janine Carvalho
143.220.167-07 Valentino Camargos BOLSISTA Mestre NULO 36 8 N
137.591.317-43 JS‘;':;O'\:CO Dantas dos  eorpanTE 20. grau |NULO 36 8 N
155.136.187-61 |Leandro Cassa Macedo |ESTUDANTE Graduado |[NULO 36 8 N
143.993.407-03 k‘f’zﬁfr'v'“”hoz de PESQUISADOR Doutor  |NULO 36 8
717.514.171-82 I';,Iua'f,ajgordy Arciniegas  |eerypANTE Mestre  |NULO 36 8 N
862.651.807-20 g':ggﬂg Eduardo Vieira |-45ppENADOR  [Doutor  NULO 36 4 N
027.191.088-71 |Maria José Pontes PESQUISADOR Doutor NULO 36 4 N
154.536.517-25 |Mariana Lyra Silveira ESTUDANTE Mestre NULO 36 8 N
Mauricio Calheiros da
081.825.047-08 Conceicdo PESQUISADOR Graduado [NULO 36 8 N
701.550.821-40 |[Menno Jan Faber PESQUISADOR Mestre NULO 36 8 N
130.982.567-02 |Paula Alcantara Cardoso [ESTUDANTE Graduado |[NULO 36 8 N
125.924.077-07 |Renan Costa Lazaro ESTUDANTE Mestre NULO 36 8 N
140.709.437-81 &'gﬁ‘gdo Carminati de e 5ouIsADOR Doutor  [NULO 36 4 N
Robertson Wesley
142.280.547-65 Monteiro Pires Junior ESTUDANTE Graduado [NULO 36 N
717.785.961-69 |Sophia Otéalora ESTUDANTE Graduado |NULO 36 8 N
778.070.811-04 |Valdemar Lacerda Junior gCE)F?ARFENADOR Doutor NULO 36 1 N

EQUIPE CIENTIFICA

Projeto ndo possui equipe cientifica.

BOLSISTAS

Projeto ndo possui bolsas.
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