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Detalhamento do Projeto

Resumo

Este Projeto propde a combinacdo das técnicas tradicionais para robdtica vestivel e mével com nc
sistemas de realidade virtual (RV), biossensores, sistemas oOpticos, inteligéncia artificial e computacéo
nuvem para a criagdo da nova geracao de robs0s de reabilitacdo e assisténcia considerando 3 contex
primeiro deles envolve os sistemas para reabilitagdo e assisténcia a locomogdo, em que mate
multifuncionais serdo incorporados as estruturas para desenvolvimento de sistemas multipropdsito
possuem nado soO funcbes estruturais, mas também agem como sensores e atuadores do sistema ro
resultando num sistema otimizado em termos de peso e consumo. O segundo contexto envolve
exoesqgueletos ocupacionais que serdo desenvolvidos para auxiliar colaboradores na execucao de t:
laborais. Sistemas de RV serdo utilizados para imersdo dos usuérios em exercicios de reabilitaca
treinamentos de atividades laborais. O terceiro contexto envolve monitoramento continuo de pacier
através de téxteis fotbnicos em que o0 sensoriamento multiparamétrico aliado com técnicas de inteligé
artificial resulta num sistema de monitoramento de atividades com conex&do em nuvem.

Objetivos

O objetivo geral deste projeto € o desenvolvimento da plataformas inteligentes para reabilitacdo e assist¢
ocupacional através da combinacdo de diferentes tecnologias de alta relevancia mundial: Realidade Vi
(RV), Biossensores, Optica, Inteligéncia Artificial e Computagdo em Nuvem. A combinacdo dessas no
tecnologias com materiais multifuncionais e robética vestivel resultara nos diferentes sistemas propostos
sistemas propostos sdo (i) estruturas inteligentes flexiveis para rob6s vestiveis multifuncionais;
Desenvolvimento de exoesqueletos ocupacionais para auxilio em atividades laborais; (iii) Integracdo de
em protocolos de reabilitacdo fisica com robés moéveis/andadores inteligentes; (iv) Integracdo dos ro
vestiveis em RV e aumentada com suporte na nuvem para auxilio para reabilitacdo fisica e em treiname
de colaboradores em atividades laborais; (v) Sistema de sensoriamento integrado em téxteis |
monitoramento de pardmetros fisicos e fisiologicos.

Resultados Esper ados

Como um dos resultados esperados do Projeto de Pesquisa, tem-se 0 desenvolvimento de estrt
inteligentes baseadas em dispositivos fotdnicos para 0 monitoramento remoto de paciente, conecta
nuvem e o desenvolvimento e a aplicacdo de sistemas vestiveis para monitoramento remoto de paramn
fisicos e fisiolodgicos de pacientes, conectada a nuvem para novas abordagens de reabilitacédo e treinan
combinadas com sistemas de realidade virtual. Além disso, sdo esperados o desenvolvimento de Ort



préteses e exoesqueletos para reabilitacdo de membros inferiores conectadas a nuvem e utilizando r
paradigmas de instrumentacédo baseadas em sensores fotbnicos em fibra e o desenvolvimento de plataf
robdticas inteligentes para auxilio a locomogédo conectadas a nuvem e utilizando novos paradigmas
instrumentacdo baseadas em sensores fotdnicos em fibra.

No ambito da robdtica, este Projeto de Pesquisa pode ser considerado uma inovacdo na area de roboét
reabilitacdo e exoesqueletos ocupacionais com desenvolvimentos de novas tecnologias assistivas a ¢
utilizadas para fins de reabilitacdo e assisténcia a locomocao, configurando uma nova geracao de rob6s
auxilio a locomocéao utilizando robdtica flexivel e compoésitos multifuncionais.

No ambito da saude, o projeto contribui com uma inovagdo na area de monitoramento remoto de pacie
com desenvolvimento de sistema de sensores em nuvem, através de sistema de sensores Ve
transparentes ao usuario a serem integrados em vestimentas e objetos do cotidiano para medic&do rem:
parametros fisicos, fisiologicos e até hormonais do paciente. Além disso, projeta-se a construcdo de

arquitetura de aquisicao e transmissédo de dados em nuvem de forma eficiente e segura para monitorar
remoto de pacientes e com o treinamento dos pacientes realizados com auxilio de tecnologias em reali
virtual. Um outro resultado esperado € o desenvolvimento de musculos artificiais e atuadores fotonicos |
dispositivos de assisténcia ao movimento de pacientes com reducédo no custo metabdlico para nova ge
de robds vestiveis organicos.

O projeto também tem o potencial de difusdo da fotbnica para sensoriamento, inteligéncia artificial
computacdo em diferentes areas de pesquisa, nas quais tais sensores ainda ndo sdo amplamente expl
Um exemplo é a prépria area da robdtica, onde a maioria dos sensores ainda sdao baseados em dispo:
eletromecanicos que possuem desvantagens em relacdo aos sensores em fibra optica em algumas aplice
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