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UNIVERSIDADE FEDERAL DO ESPIRITO SANTO
PRO-REITORIA DE PESQUISA E POS-GRADUACAO

DADOS DO PROJETO
Nimero projeto PRPPG: 9911/2019

TITULO: MOBILYSA - SISTEMA DE LOCALIZACAO E CONTROLE DO CAO-GUIA ROBO LYSA PARA AMBIENTES INTERNOS BASEADO EM
VISAO COMPUTACIONAL

Sigla Grande Area do Projeto Nome da Area

MOBILYSA ENGENHARIAS ENGENHARIA ELETRICA

Programa Linha de Pesquisa no Programa de PG

PROGRAMA DE POS-GRADUACAO EM ENGENHARIA ELETRICIROBOTICA E AUTOMAGAO INTELIGENTE (RO)
Situagiio Data de inicio Natureza do Projeto Tipo

EM ANDAMENTO 01/08/2019 OUTRA CIENTIFICO
Pigina Web:

E-mail para contato com o professor: raquel @ele.ufes.br

Niimero de alunos Graduacio Niimero de alunos Mestrado Niimero de alunos Especiais Niimero de alunos Doutorado
0 2 0 1
Prazo de vigéncia (messes)
12
Detalhamento do Projeto
Resumo

Lysa, € um co-guia robé cujo objetivo € auxiliar pessoas com deficiéncia visual, dando-lhes maior
autonomia e qualidade de vida. Lysa é capaz de detectar buracos, obstéculos e riscos de colisdes em
altura,avisan do ao usudrio de tais perigos por voz. Entretanto Lysa ainda n#o é capaz de guiar o deficiente
até um local dentro de um ambiente. Desta forma, o objetivo deste projeto serd desenvolver o MobiLysa: um
servigo de localizagio, navegacio e controle

do robd Lysa para que ele possa guiar uma pessoa até um local desejado dentro de um prédio ptblico da
UFES, usando um Espago Inteligente baseado em viséo computacional. Assim, o usuério podera indicar o
destino desejado, seja por voz ou outra forma de interagdo, e ser guiado até o local de maneira independente
e segura.

Palavras chave: Espaco Inteligente, Visio Computacional, Robética Mével

Pessoal Participante(UFES): *exceto alunos da graduagio Fungfio
Raquel Frizera Vassallo Coordenador
érgﬂus Financiadores Valor do financiamento
OUTROS 157000
Institui¢hes Participantes SIGLA
Co—ﬁciadora Vixsystem
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PROJETO BASICO

1. TiITULO DO PROJETO

“MOBILYSA - Sistema de localizagdo e controle do cdo-guia robd Lysa para ambientes
Internos baseado em visdo computacional”.

2. NUMERO DO PROCESSO

23068.058885/2019-75

3. UNIDADE ACADEMICA/ORGAO A QUE SE VINCULA O PROJETO

O projeto esta vinculado a Unidade Académica/Orgio: DEL/PPGEE/CT.

4. OBJETO DO PROJETO

Lysa, € um cdo-guia robd e um projeto de responsabilidade social cujo objetivo é
auxiliar pessoas com deficiéncia visual, dando-lhes maior autonomia e qualidade de
vida. Lysa é capaz de detectar buracos, obstaculos e riscos de colisdes em altura,
avisando ao usudrio de tais perigos por voz. Entretanto Lysa ainda ndo é capaz de guiar
o deficiente até um local dentro de um ambiente. Desta forma, o objetivo deste
projeto sera desenvolver o Localysa: um servico de localizagdo, navegagao e controle
do robd Lysa para que ele possa guiar uma pessoa ate um local desejado dentro de um
prédio publico da UFES, usando um Espaco Inteligente baseado em visio
computacional. Assim, o usuario poderd indicar o destino desejado, seja por voz ou
outra forma de interacdo, e ser guiado até o local de maneira independente e segura.

5. JUSTIFICATIVA DO PROJETO

No Brasil, existem seis milhdes e meio de deficientes visuais (IBGE) e existem apenas
100 caes-guia no pais. O treinamento de um cdo-guia é diferente e custa, em média, RS
50.000,00. Além disso, o treinamento é realizado em alguns lugares do Brasil, liderando
uma longa fila para conseguir um cdo treinado. O longo tempo de espera e o alto custo

reduzem significativamente as possibilidades de pessoas com deficiéncia visual terem
esse recurso.
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O maior desafio é oferecer acessibilidade as pessoas com deficiéncia visual, garantindo
a igualdade de condi¢des com os outros. No entanto, as limitagdes do individuo com
deficiéncia tendem a se tornar uma barreira para esse aprendizado. Desenvolver
recursos de acessibilidade seria uma forma concreta de neutralizar as barreiras causadas
pela deficiéncia e inserir esses individuos em diferentes ambientes.

Outro desafio esta relacionado diretamente aos 6rgaos publicos e privados, espagos que
precisam melhorar a acessibilidade, como Shoppings, escolas, hospitais, aeroportos,
instituicdes bancdrias e empresas. Todos estes espacos precisam de tecnologias que
auxiliam na locomog3o das pessoas com deficiéncia.

O cdo-guia robd Lysa [1], tem fungdes semelhantes as de um cdo-guia convencional. E
equipado com dois motores e cinco sensores que avisam aos deficientes visuais por
meio de mensagens de voz gravadas, quando h4 buracos, obstaculos e riscos de colisdes
em altura. Busca um espaco mais Seguro para que os deficientes possam se locomover.
A bateria é recarregavel, dura 8 horas no trabalho e o robé pesa 2,5 kg. Para dar maior
autonomia, estdo sendo desenvolvidos algoritmos de navegacio com o uso de GPS,
onde o usudrio pode informar sua rota e a Lysa o levara a esses espacos. Uma das
proximas fases serd o reconhecimento de objetos em imagens onde, além de identificar
o item, serd informado o que foi encontrado com o uso de inteligéncia artificial. A
autonomia da dignidade é uma nova maneira de ver o mundo com a proposta da Lysa.

Entretanto o uso de GPS é capaz de auxiliar apenas na localizacdo e navegacdo da Lysa
em ambientes externos, j3 que tal equipamento nio apresenta funcionamento
adequado em ambientes internos. A localizaco e controle em ambientes internos pode
ser conseguida através dos atualmente chamados Espacos Inteligentes [2].

Um Espago Inteligente [3] pode ser definido como um ambiente equipado com umarede
de sensores, que obtém informagdes sobre o mundo que observa (cdmeras, microfones,
termOmetros, por exemplo), e uma rede de atuadores (robés moveis, telas de
informacgdo, eletrodomésticos automatizados, entre outros), que permite sua interagdo
com 0s usudrios e alteracio do préprio ambiente. Tanto os sensores quanto os
atuadores devem ser governados por um sistema capaz de coletar e analisar
informagGes obtidas pelos sensores e tomar decisdes.

Nesse contexto, o uso de um Espaco Inteligente para localizar e controlar o cdo-guia
robé Lysa pode contribuir para melhorar o atendimento aos seus usudrios. O
sensoriamento distribuido e a inteligéncia presente no ambiente permitem que
informag&es mais amplas, dadas por cameras por exemplo, e n3o apenas por sensores
do prdprio robd, sejam usadas para tarefas mais complexas. Assim a localizagdo e
controle do rob6 podem ser realizados de forma mais facil e robusta, aumentando a
confiabilidade do sistema e conforto do usudrio.
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O Espaco Inteligente em questdo, interliga todos os dispositivos em rede, abstraindo-se
da infraestrutura fisica e disponibilizando os recursos como servicos em um modelo
PaaS (Platform as a Service). Neste tipo de arquitetura, a inclusio de novos
equipamentos e aplicagdes ocorrem normalmente na forma de novos Servicos.

Logo, pensando-se nas vantagens que se pode agregar ao robd Lysa com a incorporagio
de um servigo de localiza¢do e navegago, é que este projeto foi concebido. O principal
objetivo serd permitir que o robd Lysa guie uma pessoa até um local desejado dentro de
um predio puablico, através de uma arquitetura de Espaco Inteligente baseada em
servicos. Tal solucédo sera desenvolvida e implantada no prédio do Departamento de
Engenharia Elétrica da UFES - Universidade Federal do Espirito Santo, a qual é atendida
pela RNP. Desta forma, o usudrio podera indicar o destino desejado, seja por voz ou
outra forma de interagdo, e ser guiado até o local de maneira independente e segura.
A solugdo que se imagina desenvolver fara uso de uma rede de cimeras para localizar e
controlar o robd Lysa. Além de se considerar a instalagdo de cameras nos ambientes,
espera-se que solugdo proposta possa ser adaptada também a ambientes que ja
possuem cameras de vigilancia instaladas, aproveitando-se os sensores e infraestrutura
fisica disponiveis. Caso a proposta seja validada com sucesso, esta poders ser estendida
para diversos outros ambientes sejam estes publicos, privados ou comerciais.

Publico impactado:

Pessoas com deficiéncia visual que precisam se movimentar no Campus da Universidade
Federal do Espirito Santo, atendido pela RPN.

Futuramente a solugdo proposta e desenvolvida podera ser estendida para outros
ambientes contribuindo para uma maior qualidade de vida dos deficientes visuais.
Nesse contexto, a empresa Vixsystem percebeu a necessidade de inovagdes
tecnoldgicas e as tem aplicado no meio social. Uma inovagao como o robé Lysa, traz
inimeros beneficios, com boas perspectivas de aceitagdo pelo publico-alvo e pela
sociedade, proporcionando seguranca e agilidade para os deficientes visuais. Apés
pesquisas realizadas para a maturidade do produto, foram identificadas outras
Propostas com o mesmo objetivo, ou seja, auxiliar a locomocio de pessoas com
deficiéncia visual, mas que entretanto nio atendem 3s reais necessidades.

Atualmente o cdo-guia robé Lysa, esta em fase de pré-escala, ou seja, de introduciio no
mercado com ritmo ainda brando, mas com margens altas pelo seu pioneirismo [14]. H4
uma grande demanda pela compra da Lysa e existe ainda o interesse por parte dos
shoppings dentro e fora do estado, universidades, além do Metrd de Sio Paulo. No
momento, ha uma lista de espera de 270 pessoas interessadas na compra da Lysa e o
fundador da Polishop ja manifestou interesse em distribuir 0 robd através de todas as
suas redes dentro e fora do pais. H4 interesse também em parcerias comerciais para
distribuicdo da Lysa na Grande Sdo Paulo e apoiar nos estudos da Lysa indoor nos
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shoppings. E facil perceber que este alcance e potencial j4 conquistados pelo robé Lysa
podem ser ainda mais ampliados incorporando-se o sistema Localysa, a ser
desenvolvido neste projeto.

O dnico concorrente em potencial encontra-se no Japdo, a empresa NSK Motion e
Control. Porém, seu protétipo nio apresenta facilidade no manuseio e transporte
devido ao tamanho e peso. Seria invidvel o ususrio utilizar este equipamento em metros,
carros, 6nibus ou qualquer meio de transporte. Além disso o porte da plataforma pode
deixar o equipamento com um custo bem maior. A NSK usa a tecnologia do Kinect,
Sensor de movimento da Microsoft para detectar e analisar obstéculos dificeis como
escadas, porém esta tecnologia ndo pode ser aplicada em ambientes externos, onde o
Kinect ndo funciona adequadamente.

Outros produtos desenvolvidos por universidades como oculos ou bonés inteligentes
nado trazem seguranca ao usudrio visto que, sdo objetos acoplados ao corpo das pessoas
e caso haja algum tipo de falha, o primeiro impacto sera no individuo que esta utilizando
estes dispositivos. Por esses e outros motivos, acredita-se que o rob6 Lysa em conjunto
com o sistema Localysa podem fazer grande diferenca na vida das pessoas com
deficiéncia visual, contribuindo para a sua qualidade de vida.

6. RESULTADOS ESPERADOS E INDICADORES PARA MENSURACAO

&

Elaboragﬁo e agos de ilga;au para pblicagéo Pulcacﬁo de Artigos
em revistas. Cientificos

Enﬁguracﬁo da plataforma de gerenciamento do Publicacdo de Artigos

Espaco Inteligente Cientificos

Desenvolvimento do servico de navegacdo Publicagdo de Artigos
Cientificos

Notificagdo de invengdo de montagens originais. Geragdo do cdo-guia Lysa
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7. METAS E INDICADORES PARA QUANTIFICA-LAS

- urao dlora de gerenciamento do

: 02 (dois) artigos
Espaco Inteligente
Criagdo do gateway da Lysa 01 (um) protétipo
Gateway das cameras e testes 02 (dois) artigos

01 (um) protétipo e 02 (dois)

Servigo de localizagdo da Lysa ,
artigos

01 (um) protétipo e 02 (dois)
artigos

Testes de localizagdo da Lysa

Desenvolvimento do servico de navegagdo da Lysa 01 (um) produto

8. PRAZO DE EXECUCAO DO PROJETO

O periodo previsto para a execuc¢do do projeto é de 12 meses.

Inicio: 01/06/2019
Término: 31/05/2020

9. COORDENACAO ADMINISTRATIVA, FISCALIZACAO E ORDENAGAO DE DESPESAS DO
CONTRATO

a) Coordenador
Nome: Raquel Frizera Vassalo
Lotagdo: DEL/CT
Matricula SIAPE: 1191203
CPF:027.543.037-58
Ramal: 4072 (Sabrina)
Celular:
E-mail: raquel @ele.ufes.br

b) Fiscal

Pagina 5de 12
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Nome: Magnos Martinello

Lotagdo: Departamento de Informatica
Matricula SIAPE: 1669875

CPF: 017.354.989-63

Ramal: 2654

Celular: 27- 99900-1976

E-mail: magnos@inf.ufes.br

c) Ordenador de despesas

Nome: Geraldo Rossoni Sisquini

Lotagdo: Departamento de Engenharia Mecanica
Matricula SIAPE: 296971

CPF: 72709383772

Ramal: 2640

Celular: 27 99942-6709

E-mail: geraldo.sisquini@ufes.br

10. ENQUADRAMENTO DO PROJETO

O presente projeto é classificado como (marque “X” no quadrado ao lado de apenas
uma modalidade):

MODALIDADE! DESCRICAO

Seu principal objetivo é a gerar produtos que resultem em

DESENVOLVIMENTO melhorias _mensurdveis da eficicia e eficiéncia no
INSTITUCIONAL

desempenho da IFE, com impacto evidente em sistemas de
avaliacdo institucional do MEC e em politicas publicas
plurianuais de educagdo com metas definidas.

Sdo aqui enquadrados os programas, projetos, atividades e

DESENVOLVIMENTO | operacges especiais, inclusive de natureza infraestrutural,
CIENTIFICO E

material e laboratorial, que levem a melhoria mensuravel das
TECNOLGGICO

condicdes da UFES, para o cumprimento eficiente e eficaz de
sua missdo, conforme descrito no Plano de Desenvolvimento
Institucional. A atuacio da fundagdo serd limitada as obras
laboratoriais, aquisicio de materiais e equipamentos e outros
insumos  especificamente relacionados as atividades de
inovagdo e pesquisa cientifica e tecnolégica.

! Para o projeto que n3o puder ser registrado em sistema digital, devera ser apresentada a declaracdo
de interesse institucional pelo setor da UFES responsavel,
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EXTENSAO

Seu principal objetivo é a prestacio de servicos a
comunidade indissociada do ensino e da pesquisa, logo,

apenas as prestagdes de servicos resultantes da criacdo
cultural e da pesquisa cientifica e tecnoldgica geradas na
UFES. Ndo sdo aqui enquadrados os projetos de apoio a toda
e qualquer prestacéo de servigo oferecida pela UFES

& PESQUISA

Seu principal objetivo é a producdo de novos conhecimentos

indissociada do ensino_e da extensio, logo, podem ser
enquadrados aqui aqueles projetos que tenham os seguintes
resultados: criagdes, inovagdes, pesquisas financiadas por
agéncias de fomento, monografias, dissertacdes, teses e
publicacBes classificadas pela Comissdo Qualis Periédicos da
CAPES. Entende-se por criagdo e inovacio os conceitos

estabelecidos pela Lei 10.973/2004.

ENSINO

Seu principal objetivo é apoiar os cursos ofertados pela UFES

para os quais ndo é vedada a cobranca de taxas de matricula

e mensalidade.

ESTIMULO A
INOVAGCAO

Estdo aqui enquadrados os projetos que promovam a

introducdo de novidade ou aperfeicoamento no ambiente

produtivo ou social que resulte em novos produtos, processos
ou servigos, conforme Art.22, 1V, da Lei 10.973/2004.

11. DADOS DA FUNDAGAO DE APOIO

O projeto serd apoiado pela Fundagao (marque “X” no quadrado ao lado da respectiva

Fundagdo):

FUCAM - Fundag3o de Apoio Cassiano Antdnio Moraes - CNPJ n2 03.323.503/0001-96

x | FEST - Fundagéo Espirito-Santense de Tecnologia - CNPJ n2 02.980.103,/0001-90

12. VALOR DO CUSTO OPERACIONAL DA FUNDAGAO DE APOIO

O custo dos servigos prestados pela Fundagdo FEST serd de no maximo! R$ 2.700,00
(Dois mil e setecentos) divididos em 12 (doze) parcelas mensais iguais,

13. JUSTIFICATIVA DA ESCOLHA DA FUNDAGAO (CONTRATADA)

a) A FEST é uma localizada dentro do Campus da UFES, sendo de ficil acesso e
apresentando boa disponibilidade de atendimento.
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b) A FEST tem a disposicio para consulta toda a documentagdo necessdria,
atualizada, para que possa realizar convénios e contratos com instituigdes
publicas, isto é, todas as certiddes negativas de débito junto aos diversos 6rgaos
de controle e fiscalizag3o.

c) A FEST ja presta apoio 3 execucdo e gerenciamento de varios contratos e
convenios da UFES com outras instituicdes.

d) A FEST oferta pregos compativeis com os valores de mercado, de instituicdo
especializada no ramo, na Praga de Vitdria (ES), para execug¢do dos servigos.

e) AFEST encontra-se constituida nos termos da legislagdo brasileira e, na condic3o
de Fundagdo de Apoio a Universidade, direciona suas atividades ao patrocinio e
difusdo do ensino, por meio do apoio 3 UFES no desempenho de suas atividades
académicas e a promogdo da cultura.

f) E préprio da finalidade da FEST apoiar as diversas atividades originadas da
Instituicdo Federal de Ensino Superior, dando maior flexibilidade 3s acles
estabelecidas entre a UFES e a comunidade interessada em seus Servicos, nos
estritos termos previstos na Lei 8.958/94.

14. PRAZO DE VIGENCIA PREVISTO PARA O CONTRATO COM A FUNDAGAO DE APOIO

O periodo previsto para a vigéncia do contrato, a contar de sua assinatura é:
Inicio: 01/08/2019  (Previs&o)
Término: 31/05/2020

15. TAREFAS A SEREM EXECUTADAS PELA FUNDACAQ (CONTRATADA)

DE T/ - EXE! DA

As atribui¢Ses principais da EST consistirdo em:

* Abrir uma conta bancéria especifica para execucdo do Projeto;

* Efetuar os pagamentos solicitados pelo fiscal do contrato;

* Manter atualizadas as informagdes sobre aplicagdo dos recursos do projeto;

* Executar os servigos, compras e contratacdo estritamente de acordo com a Lei
8.666/93, com as normas e comas especificacBes fornecidas pelo coordenador
do projeto e ordenador de despesas;

* Pagar quando cabivel, todos os encargos trabalhistas, previdenciarios, fiscais
€ comerciais resultantes da execuc¢io do contrato, apresentando a UFES a

comprovacao de efeito recolhimento dos valores correspondentes a nota
fiscal/fatura;
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Repassar a UFES, quando cabivel, todo material permanente adquirido para
execucdo do projeto, de modo que os bens da doagdo, que deverd ser
efetuada até o ano seguinte da compra, em atendimento ao Acérdio
483/2005 = TCU - Plendrio;

Contratar servigos de terceiros e/ou de pessoa juridica quando cabiveis e
solicitados pelo coordenador do projeto de acordo com as disposicBes
contidas na Lei 8.666/93, observando o disposto no paragrafo tnico do artigo
32 do Decreto n25.205/2004, quando houver a utilizagdo de recursos publicos;
Devolver 3 Empresa de fomento, o saldo existente por ocasizo de término ou
da rescisdo do contrato em prazo maximo de 48 horas, incluindo-se ai os
recursos resultantes da aplica¢do financeira de saldo em caixa;
Responsabilizar —se pelos danos causados diretamente a administracdo ou
terceiros, decorrentes de sua culpa ou dolo na execucado do contrato;

Manter durante a vigéncia do contrato todas as condi¢bes de habilitagio e
qualificagdo exigidas na Lei 8.666/93;

Apresentar, sempre que solicitado, as informagdes contabeis relacionadas ao
projeto;

Atender, no prazo de 24 (vinte e quatro) horas quaisquer notificacdes da UFES,
relativas a irregularidades praticadas por seus empregados, bem como ao
descumprimento de qualquer obrigagdo contratual;

Prestar contas parciais anualmente. A prestacdo de contas final da execucio
do projeto dar-se-a dentro de 60 (sessenta) dias apds o término da vigéncia do
contrato e sera feita ao Conselho Universitario da UFES,

16. RECURSOS TECNOLOGICOS E INFRAESTRUTURAIS DA UFES A SEREM UTILIZADOS

Laboratérios do CT

17. RESSARCIMENTOS PREVISTOS A UFES (SE APLICAVEL)

a) Ressarcimento previsto a UFES: 1.620,00
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b) Ressarcimento previsto ao DEPE: 5.400,00

¢) Incorporag¢do de bens ao patriménio:

Material permanente Nacional 0,00

Material permanente Internacional 0,00
Adequagdo de infraestrutura 0,00

* Observagdo: Neste caso, anexar autorizagGo para isengdo parcial ou total prevista na
Tabela do Item 27.

18. CRITERIOS UTILIZADOS OU A UTILIZAR PARA A SELEGCAO DE BOLSISTAS

De acordo com a resolugdo FEST que passa pela Comissdo de Bolsa UFES.

19. CRITERIOS UTILIZADOS PARA DEFINICAO DO VALOR DAS BOLSAS

De acordo com a resolucio FEST e redeﬁnidas pela empresa Origem

20. VALOR TOTAL E FONTE DOS RECURSOS FINANCEIROS

O valor total do projeto é RS 54.000,00 (cinquenta e quatro mil reais).
Os recursos serdo provenientes da RNP — Rede Nacional de Ensino e Pesquisa e serdo

aplicados conforme a Planilha Orcamentaria do Projeto e o Cronograma Fisico-
Financeiro.

21. CRONOGRAMA FiSICO-FINANCEIRO DA EXECUCAO DO PROJETO

Anexo.

22. RELACAO DOS SERVIDORES/ACADEMICOS BOLSISTAS QUE ATUARAO NO PROJETO
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Raquel Frizzera 1191203 027.543.037-58 UFES

Vassalo

raquel@ele.ufes.br

23. RELACAO DOS SERVIDORES/ACADEMICOS NAO-BOLSISTAS QUE ATUARAO NO
PROJETO

24. RELACAO DOS PROFISSIONAIS AUTONOMOS QUE ATUARAO NO PROJETO

25. PARTICIPANTES CONTRATADOS PELA FUNDACAO

26. DETALHAMENTO DA APLICAGCAO DOS RECURSOS (DESPESAS)

Planilha Orcamentéria do Projeto (ANEXO X).

27. DOCUMENTOS ADICIONAIS

Fazem parte deste Projeto os seguintes documentos:

| a) Justificativa de Intesse Institucional Reistro do Projto na

Pré-Reitoria de Origem i
b) Pesquisa de preco de outras fundagdes Fl.
¢) Aprovagdo do departamento vinculado ao projeto .
d) Aprovagdo do Conselho Departamental do respectivo Centro Fl.
e) Aprovacdo do conselho universitario quando valor do contrato for [
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| superior a RS 2.000,000,00

f) Documento indicando a origem dos recursos do projeto, se

. Fl.
aplicivel i
8) Declaraciio de nao contratacdo de familiares, salvo mediante |

| Processo seletivo, de acordo com o Decreto 7203/2010 i
h) Declaragio de observincia ao § 39 4o Art. 72 do Decreto -
7423/20101 s i
i) Declaracio de observéncia ao § g4¢ do Art. 72 do Decreto Fi
7423/20102 iisan

| J) Declaragdo de isen¢do de custo operacional, se aplicavel . N
k) Autorizaco Para isenc¢do parcial ou total do ressarcimento a UFES fl
(3% ), se aplicavel i
) Autorizacdo para isengdo parcial ou total do ressarcimento para o fl
DEPE (10%), se aplicavel =
m) Minuta do Termo de cooperacio se for tripartite |

'§ 32 do Art. 72 do Decreto 7423/2010: “Os projetos devem ser realizados
tercos de pessoas vinculadas ¢ instituicéo apoiada, incluindo docentes,

Por no minimo dois
servidores técnico-

administrativos, estudantes regulares, pesquisadores de pés-doutorado e bolsistas com vinculo

formal a programas de pesquisa dg Instituicdo apoiada®.

’§ 42 do Art, 72 do Decreto 7423/2010: 0 limite méximo da soma da remuneragéo, re tribuigBes
e bolsas percebidas pelo docente, em qualquer hipdtese, néo poderd exceder o major valor
recebido pelo funcionalismo publico federal, nos termos do artigo 37, X, da Constituigdo.”

Em 01 de julho de 2019

(Os campos abaixo devem ser preenchidos pelas pessoas designadas no Item 9)

—

NOME ASSINATURA

Raquel Frizera Vassallo WA - ;f . (
| "aa .*-«.-cg,e{:wé CTAL I8 n.

Magnos Martinello

Geraldo Rossoni Sisquini
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Projeto: “MOBILYSA - Sistema de localizac3o e controle do cio

UFES: 23068,058885/2019-75.

-guia robd Lysa para ambientes Internos baseado em

visdo computacional”

PLANILHA DE RECEITAS E DESPESAS

1~ RECEITA PRINCIPAL DO PROJETO

RS 54.000,00

2 - OUTRAS RECEITAS DO PROJET

R$ 0,00

TOTAL DA RECEITA

SSOA FISICA [SEM VINCUL

RS 54.000,00

3.1 SERVICOS ADMINISTRATIVOS E AUXILIARES

= Coordenacéo Geral

= Assistentes Administrativos

~ Estagidrios

4 — Didrias

.5 — Dutros Servicos de 1-'a_rmiro=

Qutros Servigos de Terceiros
1.6 = INSS ;i‘ﬂ% sobre 3.1 exceto 3.1.3e3.1.4)

[3.2- ATIVIDADES FiM DO PROJETO

;2.1 — Atividades Didaticas (X horas x VALOR hora/aula)

22 _ Estagidrios

—

3 = Diarias

b bialin

.4 — Outros Servicos de Terceiros
[

= Lulros Servicos de Terceiros
.5 - INSS (20% sobre 32 excelo3.2.2 8 3.2.3)

RS

3.3 - BOLSAS

3.3.1 - Bolsa de Pesquisa (12 meses x R$ 3.690,00 x 01 bolsista)

RS 44.280,00

3.3.2 - Bolsa de Pesquisa (x meses x RS x bolsa)

3.3.3 - Bolsa de Pesquisa (x mesas x RS x bolsa)

4 — PESSOA FISICA (COM VINCULO COM A FUNDACAD)

4.1 - SERVICOS ADMINISTRATIVOS E AUXILIARES

4.1.1 - Pessoal Calstista

— Enca igis

4.1.3 - Fundo de Rescisdo

4.1,4

—Vals Transporte

e

4.9.5

= Vale Alimentagéu

4.2 - ATIVIDADES FIM DO PR

4.2.1 - Pessoal Celelista (X mesas x valor mensal)
—c.c __ncargos vocials

422 - Encargos Socials
423 - Fundo ds Rescisso
424 - Vale Trangmo
425 Vale Alimentacio
5 - PESSOA DICA
5.1 - Material de Copsumo = RS == =
S:2 _ Aquisigio de Equipamentos e Mat, Parmanente nacional RS 0,00
5.2.1- Snmwﬂm tipo Desktop RS 0,00
52.2-8u R§ 0,00
5.2 3 - Medidores de Bancada R$ 0,00
53- Aguisiiio de Equipamentos e Mat. Permanente importado R$ 0,00
5.3.1 - Nanovoltimetro R$ 0,00
5.3.2 - Interrrogador @ptico de FEG de alla precisio RS 0.00
2.3, - Analisador de impedancia RS 0,00
5.3.4 - Oscil io com baixa rulde RS 0,00
5.3.5 - Maquina de fusdo RS 0,00
5.3.6 - Plataforma de 8quisicao de dados para procassamento RE 0,00
9.3 - Fonte optica sntonizével conlinua RS000
5.3.8 - Plataforma de s de resinas/ colas especiais RS 0,00
5.4 - D as orias de im, G RS 0,00
5.5 - Despesas com trans combustivel, pedigio,ete) RS 0,00
5.6 - Pa 5 R$ 0,00
5.7 - Hospedagem R$ 0,00
5.8 - Alimentagio RS 0,00
|B.9 = Divu[j_eﬂo & Publicidade - Publicagio de artigo RS 0,00
5.10 - Servigos Técnicos e de Consultoria RS 0,00
5.11 - Custo Operacional da Fundagio RS$ 2.700,00
5.12 - Adequagoes de Instalagdo ou obras R$ 0,00
5.13 - Outros Servigos de Terceiros (Pessoa Juridica RS 0,00
[5:13 - Despesas Bancirias RS 0,00
8 - OUTRAS DESPESAS
8.1 Desenvolvimento do Ensino, da Pesquisa e da Extensan (10%) RS 540000] R$ -
16.2 — Ressarcimento 4 UFES (3%) RS 1620,00] R3S .
8.3 — Reserva Técnica de Contingéncia (5%) R§ -
7 - RESUMO DAS DESPESAS
7.1~ PESSOA FISICA (SEM VINCULO) R§ -| RS -
7.2 PESSOA FISICA (COM VINGULO) RS -| RS -
7.3 = BOLSAS RS 4428000] RS _ .
74— PESSOA JuRIDICA lit] 2.700.00] RS I
7.5 OUTRAS DESPESAS RS 7.020.00] RS -




Andlise da Reorgamentac3o LIMITES INFORMADO
Verba coordenacio e serv. Adm. (35%) RS 18.900,00 | RS ATENDE
Limite mensal valor coordenacéo RS 7.693,26 | RS ATENDE
Ressarcimento UFES (3%) RS 1.620,00 | RS ATENDE
Ressarcimento DEPE (10%) RS 5.400,00 | RS ATENDE
INSS (20% sobre valores de pessoa fisica) #REF| RS HREF!
Encargos pessoal celetista (méximo 77,5%) RS - RS ATENDE




